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Wszystkie prawa zastrzezone. Cato$¢ ani tez zadna z czesci niniejszej monografii
nie moze zosta¢ skopiowana, zreprodukowana, przestana, lub upowszechniona w
jakikolwiek sposob (np. komputerowy, elektroniczny, mechaniczny, fotograficzny, nagrania
telewizyjnego, itp.) bez uprzedniego otrzymania wyrazonej na piSmie zgody autora lub
zgody osoby legalnie upowaznionej do dziatania w imieniu autora. Od uzyskiwania takiej
pisemnej zgody na kopiowanie tej monografii zwolnieni sg tylko ci ktorzy zechcg wykonac
jedng jej kopie wytgcznie dla uzytku wtasnego nastawionego na podnoszenie wiedzy i
dotrzymajg warunkow ze wykonanej kopii nie uzyjg dla jakiejkolwiek dziatalnosci
zawodowej czy przynoszacej dochdd, a takze ze skopiowaniu poddadzg caty wybrany tom
lub catg monografie - wigcznie ze strong tytutowa, streszczeniem, spisem tresci i rysunkow,
wszystkimi rozdziatami, tablicami, rysunkami i zatgcznikami. Bez tej zgody autorzy innych
opracowan mogg takze cytowac niewielkie fragmenty niniejszej monografii (nie dtuzsze niz
5 stron) - pod warunkiem jednak ze przy swoim cytowaniu podadzg doktadne dane
bibliograficzne tego cytowania (ij. podadza autora, tytut, wydanie, oraz podrozdziat
niniejszej monografii z ktérej owo cytowanie pochodzi).

Opublikowano w Nowej Zelandii prywatnym naktadem autora, w dwdch jezykach: polskim i
angielskim. Data najnowszej aktualizacji nieniejszego tomu: 3 wrzesnia 2009 roku.

Niniejsza monografia [1/4] stanowi raport naukowy z przebiegu badan autora. Stad
prezentacja zawartych w niej danych o warto$ci dowodowej lub dokumentacyjnej dokonana
zostata wedtug standardow przyjetych dla publikacji (raportdw) naukowych. Szczegdlna
uwaga autora skupiona byta na wymogu odtwarzalnosci i mozliwie najpetniejszego
udokumentowania zrodet, tj. aby kazdy naukowiec czy hobbysta pragnacy zweryfikowacé
lub pogtebi¢ badania autora byt w stanie dotrze¢ do ich zrodet (jesli nie sg one poufne),
powtdrzyc¢ ich przebieg, oraz dojs¢ do tych samych lub podobnych wynikéw.

Monografia [1/4] jest juz czwartym wydaniem (poszerzonym, przeredagowanym i
przeformatowanym) najwazniejszej [1] publikacji naukowej autora. Kompletowanie tej
monografii zostato rozpoczeta w 1997 roku. Pierwsze jej opublikowanie miato miejsce w
1998 roku (poczatkowo tylko w jezyku polskim). Az do 2001 roku [1/4] byta
upowszechniana w papierowej formie. Internetowe upowszechnianie jej czwartego
wydania, juz w dwoch jezykach (polskim i angielskim) byto rozpoczete w 2001 roku. Od
2001 az do 2008 roku tekst i ilustracje [1/4] byty oferowane oddzielnie w internecie w 3
formatach zrodiowych (WP6, DOC, PDF). Poczgwszy od 2007 roku zmieniona i
filozoficznie inna wersja tej monografii [1/4] zaczeta by¢ upowszechniana w internecie jako
pigte wydanie [1/5]. W 2008 roku niniejsza [1/4] zostata przeformatowana, jej ilustracje byty
powtgczane do tekstu, zas gotowa do druku [1/4] upowszechniana byla w formacie PDF.

W czasach pisania tej monografii [1/4], az do pazdziernika 1998 roku, adres autora byt:
Assoc. Prof. Jan Pajak,
Faculty of Engineering, Universiti Malaysia Sarawak (UNIMAS)
94300 Kota Samarahan, Sarawak (Borneo), MALAYSIA
Od lutego 2001 roku, autor uzywa nastepujgcego adresu:
Drinz. Jan Pajak, P.O. Box 33250, Petone 5046, NEW ZEALAND
Tel. dom (2009): +64 (4) 56-94-820; E-maile: janpajak@gmail.com lub jpajak@poczta.wp.pl
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STRESZCZENIE tomu 2 monografii [1/4] "Zaawansowane urzgdzenia magnetyczne",
ISBN 978-1-877458-19-4.

Czym bedzie "komora oscylacyjna"? Wyobrazmy sobie krysztatowg kostke stanowigcg
nowe urzadzenie do produkcji super-silnego pola magnetycznego. Wygladataby ona jak idealnie
uksztattowany krysztat jakiegos przezroczystego mineratu, lub jak szescian wyszlifowany ze szkta i
ukazujgcy swe wnetrze poprzez przezroczyste scianki. Przy wielkosci nie wiekszej od porecznej
kostki Rubika wytwarzataby ona pole setki tysiecy razy przewyzszajgce pola produkowane
dotychczas na Ziemi, wtgczajgc w to pola najsilniejszych wspétczesnych dzwigéw magnetycznych
czy najpotezniejszych elektromagnesoéw w laboratoriach naukowych. Gdybysmy kostke takg wzieli
do reki, wykazywataby ona zdumiewajace witasnosci. Przyktadowo mimo swych niewielkich
rozmiarow byftaby ona niezwykle "ciezka" i przy jej przesterowaniu na petny wydatek magnetyczny
nawet najsilniejszy atleta nie bytby w stanie jej udzwigna¢. Jej "ciezar" wynikatby z faktu, iz
wytwarzane przez nig potezne pole magnetyczne powodowatoby jej przycigganie w kierunku Ziemi i
przez to do jej rzeczywistego ciezaru dodawataby sie wytworzona w ten sposoéb sita jej oddziatywan
magnetycznych z polem ziemskim. Bytaby ona tez oporna na nasze préby obracania i podobnie jak
igta magnetyczna zawsze starataby sie zwréci¢ w tym samym kierunku. Gdybysmy jednak zdofali jg
obréci¢ w potozenie doktadnie odwrotne do tego jakie sama starataby sie przyjmowac, wtedy ku
naszemu zdumieniu zaczetaby nas unosi¢ w powietrze. Sama jedna mogtaby wiec napedza¢ nasze
wehikuty.

Komora oscylacyjna posiada potencjat aby juz wkrétce staé sie jednym z najwazniejszych
urzadzen technicznych naszej cywilizacji. Jej zastosowania moga by¢ wszechstronne. Poczgwszy
od akumulatoréw energii o obecnie trudnej do wyobrazenia pojemnosci (np. komora o wielkosci
kostki do gry bedzie w stanie zaspokoi¢ zapotrzebowanie na energie ogromnych miast czy fabryk),
poprzez urzadzenia napedowe jakie umozliwig szybowanie w przestrzeni naszych wehikutéw, osob,
budynkéw a nawet mebli, a skonczywszy na wypetnianiu funkcji prawie wszystkich naszych
obecnych urzadzen przetwarzajacych energie, takich jak latarka, grzejnik, silnik spalinowy, ogniwo
termoelektryczne, silnik elektryczny, generator elektrycznosci, transformator, magnes, oraz wiele
innych. Znaczenie komory oscylacyjnej dla naszej sfery technicznej bedzie mogto by¢ tylko
porownane do znaczenia komputeréw dla naszej sfery intelektualne;.

Komora oscylacyjna wynaleziona zostata w pierwszych godzinach 3 stycznia 1984 roku.
Natychmiast po opublikowaniu jej zasady dziatania, wielu hobbystéw z kilku krajéw Swiata
rozpoczeto eksperymenty nad jej ralizacjg. Niestety, jest to urzadzenie trudne do zbudowania, stad
hobbysci skompletowali jedynie model komory, ale nie byli w stanie otrzymaé uzytecznego
prototypu. Jednakze ich bezspornym osiggnieciem bylo niezalezne potwierdzenie iz zasada
dziatania komory jest poprawna i daje sie zrealizowa¢ na drodze technicznej.

Niezaleznie od tych préb praktycznego zbudowania komory, podjatem tez badania
poréwnawcze majgce na celu teoretyczne potwierdzenie poprawnosci jej konceptu. Badania te
zakonczyty sie catkowitym sukcesem wykazujgc poprawnos¢ idei komory zanim jeszcze program jej
praktycznej realizacji na Ziemi zdgzyt zosta¢ zainicjowany.

Niniejszy tom zestawia najwazniejsze informacje o komorze oscylacyjnej. Omawia wiec ona
budowe, zasade dziatania i postepy w praktycznej realizacji tego urzgdzenia. Dostarcza krotkiego
przegladu zastosowan komory, koncentrujac sie wszakze na zastosowaniach w urzgdzeniach
napedowych (ktére bedg stanowity jedynie maty utamek wszystkich jej zastosowan). Ujawnia tez
fakty jakie dokumentujg iz urzgdzenie to zostato juz zbudowane i czasami jest/byto uzytkowane na
Ziemi. Tom ten reprezentuje wiec opracowanie zrédtowe dla wszystkich tych ktérzy zechca
zapoznacC sie z komorg oscylacyjng w celach badawczych, wynalazczych, czy po prostu aby
poszerzy¢ swoje horyzonty.

Niezaleznie od komory oscylacyjnej, tom ten omawia takze dwa istotne jej zastosowania
napedowe, tj. wehikut czteropednikowy i magnetyczny naped osobisty. (Trzecie z najistotniejszych
zastosowan napedowych tej komory, tj. magnokraft, omowione jest w rozdziale F, tom 3.)

Zanim jednak rozwazania o komorze oscylacyjnej sg zapoczatkowane, tom ten wyjasnia
takze skad wywodzi sie nasza pewnosc, ze na Ziemie nadchodzi wiasnie czas zastosowan komory
oscylacyjnej i uzywajacej tg komore magnetycznych urzagdzen napedowych. Wyjasnienie to zawarte
jest w rozdziale B, ktory prezentuje tzw. "Tablice Cyklicznosci”, czyli odpowiednik stynnej Tablicy
Mendelejewa opracowanej jednak dla urzgdzen technicznych, a nie dla pierwiastkéw chemicznych.
Owa Tablica Cyklicznosci wykazuje, ze naturalnym nastepstwem dotychczasowego rozwoju
napedow na Ziemi, jest wtasnie obecna budowa magnokraftu i komory oscylacyjne;.
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SPIS TRESCI tomu 2 monografii [1/4] "Zaawansowane urzadzenia magnetyczne",
ISBN 978-1-877458-19-4
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B3. "Trend omnibusa" a wyglad magnokraftéw wszystkich trzech generacji

Tablica B1 (Tablica Cyklicznosci)

C. KOMORA OSCYLACYJNA

C1.

C2.
Cs.

C4.

C5.

C6.

C7.

Dlaczego niezbednym jest zastgpienie elektromagneséw
przez komore oscylacyjng
Historia komory oscylacyjnej
Zasada dziatania komory oscylacyjnej
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inercji elektrycznej dostarczy induktancja iskry elektrycznej
C3.3. Zestawienie razem dwoch zmodyfikowanych obwodow
formuje komore oscylacyjng wytwarzajgca
dipolarne pole magnetyczne
C3.4. Igtowe elektrody
Przyszty wyglad komory oscylacyjne;j
C4.1. Trzy generacje komor oscylacyjnych
Matematyczny model komory oscylacyjne;j
C5.1. Opornos¢ komory oscylacyjnej
C5.2. Indukcyjnos¢ komory oscylacyjne;j
C5.3. Pojemnos$¢ komory oscylacyjne;j
C5.4. Wspotczynnik motoryczny iskier i jego interpretacja
C5.5. Warunek zaistnienia oscylacji we wnetrzu komory
C5.6. Okres pulsowan pola komory oscylacyjne;j
Jak komora oscylacyjna eliminuje wady elektromagnesow
C6.1. Neutralizacja sit elektromagnetycznych
C6.2. Niezaleznos¢ wytwarzanego pola od ciggtosci i
efektywnosci dostawy energii
C6.3. Eliminacja strat energii
C6.3.1. Czy w komorze cate ciepto iskier bedzie odzykiwalne
C6.4. Spozytkowanie niszczycielskiego pola elektrycznego
C6.5. Sterowanie amplifikujgce okresu pulsowan pola
Dodatkowe zalety komory oscylacyjnej ponad elektromagnesami
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C-42 C7.1. Formowanie "kapsuty dwukomorowej"
zdolnej do sterowania swym wydatkiem magnetycznym
bez zmiany ilosci zawartej w niej energii

C-46 C7.1.1. Kapsuty dwukomorowe drugiej i trzeciej generac;ji
C-48 C7.1.2. Stopien upakowania komor oscylacyjnych i jego wptyw
na wyglad kapsut dwukomorowych i konfiguracji krzyzowych
C-49 C7.2. Formowanie "konfiguracji krzyzowej"
C-52 C7.2.1. Prototypowa konfiguracja krzyzowa pierwszej generaciji
C-53 C7.2.2. Konfiguracje krzyzowe drugiej generaciji
C-55 C7.2.3. Konfiguracje krzyzowe trzeciej generacji
C-56 C7.3. Nieprzycigganie przedmiotéw ferromagnetycznych
C-59 C7.4. Wielowymiarowa transformacja energii
C-59 C7.5. Nienawrotne oscylacje - unikalny atrybut komory

umozliwiajacy akumulowanie przez nig
nieograniczonych ilosci energii

C-61 C7.6. Funkcjonowanie jako pojemny akumulator energii

C-62 C7.7. Prostota produkgcji

C-62 C8. Wytyczne dla eksperymentéw praktycznych nad komorg oscylacyjng
C-62 C8.1. Stanowisko badawcze

C-64 C8.2. Etapy, cele i metodyka budowy komory oscylacyjnej

C-71 C8.3. Przyktady tematéw badawczych inicjujgcych prace nad komorg

C-73 C9. Przyszte zastosowania komory oscylacyjnej

C-78 C10. Moje monografie poswiecone komorze oscylacyjnej
C-80 C11. Symbole, notacje i jednostki wystepujgce w rozdziale C
C-81/94 Tablica C1i 13 rysunkéw (C1 do C13)

D-95 D. MAGNOKRAFT CZTEROPEDNIKOWY

D-96 D1. Ogdlna konstrukcja magnokraftu czteropednikowego
D-97  D2. Dziatanie magnokraftu czteropednikowego

D-98 D3. Wiasnosci magnokraftu czteropednikowego

D-100 D4. Wyglad i wymiary magnokraftu czteropednikowego
D-102 D5. Identyfikacja typu magnokraftu czteropednikowego
D-103/105 Tablica D1 i rysunek D1

E-106 E. MAGNETYCZNY NAPED OSOBISTY

E-107 E1. Standardowy kombinezon napedu osobistego

E-109 E2. Dziatanie magnetycznego napedu osobistego

E-111 E3. Kombinezon z pednikami gtbwnymi w naramiennikach

E-112 E4. Wersja napedu osobistego z poduszkami wokot bioder

E-112 E5. Osiggi napedu osobistego

E-113 E6. Podsumowanie atrybutéw magnetycznego napedu osobistego
E-116 /119 4 rysunki (E1 do E4)

Uwaagi:

(1) Istnieje tez angielskojezyczna wersja niniejszej monografii [1/4]. W przypadku
wiec trudnosci ze zdobyciem jej polskojezycznej wersji, czytelnicy znajacy dobrze jezyk
angielski mogg sie z nig zapoznac¢ w jezyku angielskim. Moga tez jg poleca¢ do poczytania
swoim znajomym nie znajacym jezyka polskiego.

(2) Obie wersje tej monografii [1/4], tj. angielskojezyczna i polskojezyczna, uzywajg
tych samych ilustracji. Jedynie podpisy pod ilustracjami wykonane sg w odmiennym jezyku.
Dlatego w przypadku trudnosci z dostepem do polskojezycznych ilustracji, przegladac
mozna angielskojezyczne ilustracje. Warto rowniez wiedzie¢, ze powiekszenia wszystkich
ilustracji z monografii [1/4] sg dostepne w internecie. Dlatego aby np. przeanalizowaé
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powiekszenia tych ilustracji, warto jest je przeglada¢ bezposrednio w internecie. Dla ich
znalezienia czytelnik powinien odszuka¢ dowolng totaliztyczng strone ktérg ja autoryzuije,
np. poprzez wpisanie stowa kluczowego “totalizm” do dowolnej wyszukiwarki (np. do
www.google.com), potem zas - kiedy owa totaliztyczna strona sie ukaze, czytelnik powinien
albo uruchomic jeszcze jedng strone nazywajaca sie “tekst 1 _4.htm” (z egzemplarzami i
ilustracjami monografii [1/4]) dostepng na tym samym serwerze, albo tez wybra¢ opcje
“tekst [1/4]” z menu owej totaliztycznej strony. Prosze tez odnotowaC ze wszystkie
totaliztyczne strony pozwalajg na zatadowanie do swego komputera darmowych
egzemplarzy catej niniejszej monografii [1/4].

(3) W przypadku wykonywania wydruku niniejszej monografii [1/5] z wersji
internetowej, lub z wersji wordprocessorowej dostarczonej na dyskietce, podana w tym
spisie tresci numeracja stron niekoniecznie musi sie pokrywa¢ z numeracjg stron na
wydruku i dlatego moze wymaga¢ wprowadzenia korekcji. Wynika to z faktu ze
formatowanie niniejszego tomu tej monografii miato miejsce dla fontu "Arial" (12 punktéw)
oraz dla standardowych nastaw wordprocessora "Word XP" pracujacego pod WINDOWS
XP. Dla innych fontéw, oraz dla innych wersji Word’a, formatowanie to niekoniecznie musi
dawac takie same zagospodarowanie stron.

(4) Warto tez wiedzie¢, ze w internecie dostepne jest juz obecnie nastepne, piagte
wydanie [1/5] niniejszej monografii. Tres¢ tamtego nastepnego wydania [1/5] jest bardzo
podobna do tresci niniejszego wydania [1/4], tyle ze sformutowanie owej tresci dokonane
zostato z filozoficznie odmiennego punktu widzenia.



Rozdziat B.

PRAWO CYKLICZNOSCI TECHNICZNYM
ODPOWIEDNIKIEM TABLICY MENDELEJEWA

Motto: "Przygladnij sie przesztosci a zobaczysz przysztosc."

W artykule [1A4] opublikowane zostato ogromnie wazkie odkrycie, jakie pdzniej
nazwatem "Prawem Cyklicznosci" w rozwoju napeddéw. Prawo Cyklicznosci wnosi taki sam
porzadek i symetrycznos¢ do rozwoju napedow, jak Tablica Mendelejewa wniosta do
naszego poznania budowy materii. Prawo to stwierdza, Zze "budowanie urzgdzen
napedowych podlega generalnym regutom symetrii (cyklicznosci), tak ze znajgc dziatanie
napeddw odkrytych w przesziosci mozliwym sie staje przewidywanie dziatania nowych
napeddéw jakich zbudowanie nastgpi dopiero w przysztosci". Rozszerzony opis Prawa
Cyklicznosci opublikowany zostat w monografiach [1a], [3] i [6]. Tablica B1 w niniejszej
monografii ilustruje dziatanie tego prawa.

Odkrycie Prawa Cykliczno$ci nastgpito gdy uswiadomitem sobie, ze wszelkie napedy
mozna podzielic na dwie drastycznie rézne klasy, ktére zostaty nazwane "silnikami" i
"pednikami”. Silniki wytwarzajg tylko ruch wzgledny jednych czesci danej maszyny,
wzgledem jej innych czesci. Ich przyktadem moze byc: silnik w pralce (jaki obraca beben
wzgledem obudowy) czy silnik w tokarce. Silniki nie sg w stanie wytworzy¢ absolutnego
ruchu catych obiektéw wzgledem otoczenia, chociaz czesto dostarczajg one mechanicznej
energii dla urzadzen wytwarzajgcych taki ruch absolutny (np. w samochodzie - kota, a nie
silnik, powodujg jego jazde po gruncie, chociaz to silnik dostarcza kotom niezbednej energii
mechanicznej). Zupetnie odmienne od silnikow sg pedniki, ktére powodujg ruch absolutny
catych obiektow w otaczajgcym je osrodku naturalnym. Przyktadem pednikbw mogq byc:
koto samochodowe, sSmigto lotnicze, czy dysza rakietowa. Zauwaz ze pedniki zawsze sg w
stanie dziataC w naturalnym osrodku i stad nalezy je wyraznie odroznia¢ od "silnikéw
liniowych" w ktorych cze$¢ wspierajgca ruch (np. szyna, prowadnica, itp.) zostata
wydtuzona na odpowiednig odlegtos¢. Przyktadowo naped kolei Zzelaznych, kolei
magnetycznych, kolei linowych, wind, czy przenosnikéw tasmowych, z definicji nalezy
zaliczac do silnikow liniowych, nie zas do pednikow.

Po dokonaniu podziatu napedéw na silniki i pedniki spostrzegtem, ze dla kazdego
rodzaju czynnika roboczego zawsze budowana jest para blizniaczych urzadzen
napedowych, z ktérych pierwsze jest silnikiem, a drugie - pednikiem (patrz tablica B1). Oba
takie blizniacze urzadzenia dziatajg na niemalze identycznej zasadzie, zas pierwsze ich
wersje konstrukcyjne sa takze ogromnie podobne. Przyktadem owych blizniaczych par
mogag by¢: wiatrak i zagiel, czy silnik spalinowy i rakieta (tj. jesli usunie sie ttok z cylindra
silnika spalinowego wtedy uzyska sie dysze rakiety). Analiza dat zbudowania
poszczegodlnych urzadzen takich par wskazuje tez, ze odstep czasowy pomiedzy nimi z
reguty nie przekracza 200 lat. Na powyzszym spostrzezeniu oparte zostato uproszczone
sformutowanie Prawa Cyklicznosci ktére mowi, ze "dla kazdego silnika w przeciggu do 200
lat budowany jest odpowiadajgcy mu pednik". Sformutowanie to postuluje, ze jesli istnieje
jakis silnik, ktéry dotychczas nie posiada blizniaczego pednika, odpowiadajacy mu pednik
powinien zosta¢ zbudowany nie pdzniej niz okoto 200 lat od opracowania owego silnika.
Wszyscy znamy taki odosobniony silnik. Jest nim zwyczajny silnik elektryczny, zbudowany
przez Jacobi'ego okoto 1836 roku, w ktérym ruch wytwarzany zostaje przez sity
przyciggajacych i odpychajacych oddziatywanh magnetycznych. Jesli wiec Prawo
Cyklicznosci dziata, jeszcze przed rokiem 2036 silnik elektryczny powinien doczekac sie



B-2

zbudowania swego nastepcy w postaci pednika magnetycznego zdolnego do napedzania
magnokraftow opisanych w rozdziale F.

Po wykryciu istnienia blizniaczych par silnik-pednik uporzadkowatem je w forme tzw.
"Tablicy Cyklicznosci", w niniejszej monografii pokazanej jako tablica B1. W tablicy tej dwie
pary silnik-pednik formujg jedng generacje napedow eksploatujgcych dang wtasciwosé
czynnika roboczego, zas trzy kolejne takie generacje zamykajg petny cykl wykorzystania
danego czynnika roboczego i wyczerpujg liste urzadzen napedowych jakie mozna
zbudowa¢ w oparciu o ten czynnik. Omawiana tablica ma tg wiasciwos¢, ze pomiedzy
wszystkimi jej elementami wystepuje wyraznie dajgca sie zaobserwowac¢ symetrycznosc.
Symetryczno$¢ ta stanowi esencje Prawa Cyklicznosci, umozliwia ona bowiem
przenoszenie (ekstrapolacje) cech pomiedzy réznorodnymi urzgdzeniami napedowymi
(podobnie jak to mozna czyni¢ z pierwiastkami w Tablicy Mendelejewa). Dzieki niej, cechy
napeddéw ktorych zbudowanie nastgpi dopiero w przysztosci mogg zostac ekstrapolowane z
cech napeddw juz istniejgcych.

Po odkryciu i petnym rozpracowaniu Prawa Cyklicznosci, podgzytem za zawartymi w
nim regutami symetrycznosci, i w ten sposob precyzyjnie rozpracowatem szczegoéty budowy
i dziatania magnokraftu. Stad opisy z niniejszej monografii, jak réwniez sformutowania
wszystkich  innych  moich publikacji poswieconych zaawansowanym napedom
magnetycznym, stanowig jedynie konsekwencje praktycznego wykorzystania wskazowek
wynikajgcych z Prawa Cyklicznosci.

Peiny opis Prawa Cyklicznosci oraz zasad budowy Tablic Cyklicznosci jest
obszernym tematem jakiego wyczerpujgce zaprezentowanie wymagatoby napisania
oddzielnej monografii 0 objetosci zblizonej do niniejszego opracowania. W monografii [1a]
tylko przedstawienie najistotniejszych aspektow tego prawa zajeto rozdziat o objetosci 34
stron. Z uwagi wiec na koniecznos¢ ograniczania objetosci niniejszej monografii, omoéwione
tu zostang jedynie zagadnienia albo posiadajgce bezposredni zwigzek z jej gtdwng teza,
albo tez pomocne w zrozumieniu przytoczonych pozniej rozwazan. Czytelnikom pragngcym
zapozna¢ sie tez z dziataniem Prawa Cyklicznosci dla urzadzen energetycznych,
rekomendowane jest przeczytanie podrozdziatu K1, a takze nastepnego (trzeciego)
wydania monografii [6] lub angielskojezycznej monografii [1a] (w przysztosci planowane jest
tez opublikowanie nastepnego wydania [1/5] niniejszej polskojezycznej monografii [1/4]
zawierajgce juz poszerzone ujecie Prawa Cyklicznosci).

B1. Trzy generacje magnokraftow

W kazdym urzadzeniu napedowym obecne muszg by¢ trzy nastepujace sktadniki: (1)
czynnik roboczy, (2) wymiennik energii, oraz (3) przestrzen robocza.

Czynnik roboczy jest to "medium" wykorzystywane w danym napedzie, jakiego
funkcjg jest absorbowanie jednego rodzaju energii i pdzniejsze wyzwalanie tej energii w
formie oddzialywan sitowych zdolnych do wytworzenia ruchu. Przyktadami czynnikéw
roboczych sg: sity mechanicznej sprezystosci (w tuku lub katapulcie), przeptywajgca woda
(w kole miynskim), para wodna (w silniku parowym), gazy spalinowe (w rakiecie
kosmicznej) czy pole magnetyczne (w silniku elektrycznym).

Wymiennik energii jest to przestrzen lub urzadzenie w danym napedzie, w ktérym
nastepuje wytworzenie czynnika roboczego i w ktérym czynnik ten absorbuje swojg energie
poczatkowg jaka nastepnie zostanie przez niego wyzwolona w celu wytworzenia
okreslonego typu ruchu. Przyktadami wymiennika energii moga by¢: kociot parowy ze
silnika parowego, lub cewki zwojow elektromagnesu ze silnika elektrycznego.

Przestrzen robocza jest to przestrzen lub urzadzenie w danym napedzie, gdzie
nastepuje witasciwe wytworzenie ruchu. W przestrzeni tej energia zawarta w czynniku
roboczym zamieniona zostaje na prace dostarczenia ruchu do napedzanego obiektu.
Przyktadami przestrzeni roboczej mogq by¢: przestrzeh pomiedzy ttokiem i cylindrem w
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silniku parowym, dysza rakiety kosmicznej, szczeliny miedzy topatkami w turbinie parowej,
czy szczelina pomiedzy wirnikiem i stojanem w silniku elektrycznym.

Z analiz urzadzen napedowych dotychczas skompletowanych na Ziemi wynika, iz
jedynie trzy rodzaje "medium" nadajg sie do uzycia jako czynnik roboczy. Sg to: (1) obieg
odziatywan sitowych, (2) obieg masy, oraz (3) obieg linii sit pola magnetycznego. Stad
wszystkie dotychczas istniejgce czynniki robocze mogg zosta¢ zakwalifikowane do jednej z
tych trzech generalnych kategorii (patrz pierwsza kolumna w tablicy B1), zaleznie od tego
ktére z powyzszych trzech obiegdéw one reprezentujg. Poniewaz podczas rozwoju naszej
cywilizacji, owe trzy kolejne kategorie czynnikbw roboczych byty odkrywane we
wyszczegolnionej powyzej kolejnosci, mozemy wiec mowic o trzech erach w historii naszej
mysli technicznej, w kazdej z ktérych jeden z powyzszych czynnikow roboczych byt
szczegolnie dominujacy. | tak w starozytnosci i Sredniowieczu panowata era czynnikow
roboczych bazujacych na obiegu sity (np. sity bezwltadnosci i reakcji w kole zamachowym,
sity sprezystosci w sprezynie zegarowej). Od czasu wynalezienia maszyny parowej (1769
rok) az do dzisiaj, dominowata era czynnikdéw roboczych bazujacych na obiegu masy (np.
powietrze dla smigta lotniczego, woda dla Sruby okretowej, gazy spalinowe dla pednika
odrzutowca). Obecnie zaczynamy jednak zbliza¢ sie do trzeciej ery, w ktérej dominujgcym
zaczyna byc obieg linii sit pola magnetycznego. Do chwili obecnej zbudowalismy tylko jeden
i to najbardziej prymitywny reprezentant tych napeddw przysziosci, tj. silnik elektryczny,
ktory wykorzystuje obieg wytwarzanych przez siebie pdél magnetycznych. Niemniej juz
wkrotce caty szereg bardziej zaawansowanych napeddéw tego typu zostanie
urzeczywistnionych (ich opisy zawarte sg w rozdziatach D, E i F tej monografii). Natomiast
w dalszej przysztosci zbudowane bedg nawet jeszcze bardziej zaawansowane ich wersje,
jakie opisane sg w rozdziatach L i M.

Dla kazdego typu czynnika roboczego, az trzy rdézne generacje urzadzenh
napedowych moga zosta¢ zbudowane - patrz tablica B1. W kazdej z nich kolejne atrybuty
czynnika roboczego zostajg wykorzystane jako nosniki energii. Pierwsza z tych generacji
zawsze wykorzystuje jedynie oddziatywania sitowe (np. popychanie, pocigganie, cisnienie,
ssanie, odpychanie, przycigganie) wytwarzane przez czynnik roboczy. W drugiej generacji,
na dodatek do tych oddziatywan sitowych, rowniez inercyjnos¢ czynnika roboczego jest
wykorzystywana (np. uderzenie, odrzut). Trzecia generacja urzgdzen napedowych
dziatajgcych na danym czynniku roboczym wykorzystuje nie tylko jego oddziatywnaia sitowe
i inercyjnos¢, ale takze wytwarzany przez niego impakt energii wewnetrznej (np.
spezystosci czy ciepfa).

Z tablicy B1 wynika jednoznacznie iz silnik elektryczny i magnokraft reprezentujg
jedynie pierwsza i najbardziej prymitywng generacje napedow bazujacych na obiegu linii sit
pola magnetycznego. Jedynym bowiem atrybutem pola jaki napedy te wykorzystujg to sita
odpychania lub sita przyciggania magnetycznego. Stad po skompletowaniu tej pierwszej
generacji magnokraftéw, nasza cywilizacja przystgpi do kompletowania ich drugiej i trzeciej
generacji. W kazdej z nich, niezaleznie od magnokraftu, az cztery odmienne urzadzenia
nalezace do dwdch kolejnych par silnik-pednik mogg zosta¢ zbudowane (patrz goérna czesé
tablicy B1). Dziatanie owych zaawansowanych urzgdzen napedowych bedzie nie tylko
wykorzystywato przyciggajace i odpychajgce oddziatywania magnetyczne, ale takze takie
ztozone zjawiska jak technicznie zaindukowang telekineze (jaka wyzwalana jest poprzez
magnetyczny odpowiednik inercji - patrz objasnienia w podrozdziatach H6.1 i L1, oraz w
monografiach [1a], [3], [5] i [6]) oraz zmiany w uptywie czasu (czas z kolei jest
odpowiednikiem energii wewnetrznej pola magnetycznego - patrz podrozdziaty H9.1 i M1
oraz opisy w monografii [8]). Stad razem z magnokraftem pierwszej generacji, w toku
rozwoju technicznego, nasza cywilizacja dorobi sie az trzech réznych generacji tych
wehikutéw, naped drugiej i trzeciej generacji ktérych wywotywat bedzie zjawiska telekinezy
oraz zjawiska zmian w uptywie czasu. Aby wyrazi¢ powyzsze w terminologii z niniejszej
monografii: druga i trzecia generacja magnokrafttw zdolna bedzie do dziatania w,
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odpowiednio, konwencji telekinetycznej i konwencji podrézy w czasie. Nastepny
podrozdziat wyjasni blizej co nalezy rozumie¢ przez owo sformutowanie.

B2. Podstawowy wymog budowania sterowalnych napedow

Jedna z podstawowych zasad fizyki, nazywana "Zasadg Zachowania Pedu",
stwierdza ze gdziekolwiek jaki§ system mas poddany zostaje dziataniu wytgcznie sit
wewnetrznych, jakie jedne masy tego systemu wywierajg na inne, wtedy catkowity wektor
pedu owego systemu pozostaje bez zmiany. Konsekwencjg odniesienia tej zasady do
napedow jest, ze czynnik roboczy zawsze musi by¢ w nich cyrkulowany przez otoczenie (w
pednikach) lub przez element (w silnikach) w stosunku do ktérego ruch powinien zostaé
wytworzony. Powyzsze reprezentuje “"podstawowy wymdg cyrkulowania czynnika
roboczego poprzez otoczenie w celu otrzymania sterowalnego napedu”. Wymaog ten jest
spetniony we wszystkich uzytecznych komersyjnie napedach jakie ludzie wytworzyli
dotychczas, nawet jesli czasami przyjmuje on forme niebezposrednig (np. w rakietach
kosmicznych gdzie paliwo jest najpierw pobierane z otoczenia i umiejscowaniane w
zbiornikach rakiety, a nastepnie podczas lotu jest spalane i wyrzucane {tj. cyrkulowane} z
powrotem do otoczenia).

Czasami konstruktor czy wynalazca jakiego$ urzgdzenia napedowego zignoruje
wymog aby czynnik roboczy cyrkulowany w nim zostat poprzez otoczenie. W takim
przypadku wytwarzany przez ten naped ruch jest niesterowalny i stgd nie moze byé
stosowany do dla potrzeb wymagajacych precyzji i celowosci. Urzadzenie wytwarzajgce
taki niesterowalny ruch nazywane tutaj bedzie semi-napedem (tj. semi-silnikiem lub semi-
pednikiem). Semi-napedy stosunkowo tatwo przekonstruowane mogg by¢ w napedy.
Jedyne co w tym celu konieczne, to zapewni¢ cyrkulowanie ich czynnika roboczego
poprzez otoczenie. Jako ich przyktad mozna przytoczy¢ spadachron, ktory w starej
"okragtej" wersji nie cyrkulujgcej powietrza jest semi-pednikiem. Jesli jednak zorganizowac
cyrkulowanie w nim czynnika roboczego, poprzez uformowanie spadochronu na ksztatt lotni
lub skrzydta, wtedy otrzymuje sie sterowalny spadochron ktéry umozliwia slizganie sie w
powietrzu do dowolnego wybranego przez skoczka punktu docelowego. Innym przyktadem
semi-pednika ciggle oczekujgcego takiej modyfikacji jest balon na gorgce powietrze. Jesli
balon taki zaopatrze¢ w sterowalng dysze umiejscowiong z tyltu w bocznej czesci jego
powtoki (dla lepszej aerodynamicznosci powioke tg dobrze bytoby budowaé we formie jakby
wydtuzonego sterowca), ten najstarszy ludzki wehikut latajacy z semi-pednika zamieni sie w
pednik i bedzie mogt lataé w zamierzonym kierunku poprzez proste dziatania sterujgce jego
pilota zmieniajgce kierunek i wydatek strumienia powietrza wylatujgcego przez tg dysze.
Taka niewielka modyfikacja moze zmieni¢ balony na gorace powietrze w najbardziej proste,
tanie, przyjemne, a jednoczesnie efektywne s$rodki transportu osobistego, znacznie
wygodniejsze od motocykli i samochoddw.

Zamiana semi-pednika w pednik z reguty nie wymaga jakiej$ zasadniczej zmiany w
jego konstrukcji. Z tego tez powodu, w Swietle Prawa Cyklicznosci zaktadali bedziemy, ze
dany rodzaj napedu zostat skompletowany bez wzgledu na to czy jego koncowa czy semi-
koncowa forma zostata dotychczas zbudowana.

B3. "Trend omnibusa" a wyglad magnokraftow wszystkich trzech generacji

W potocznym jezyku jedno ze znaczen terminu "konwencja" brzmi "jednoznacznie
zdefiniowane zachowanie". W niniejszej monografii éw termin zostanie wiec przyjety dla
opisania $cisle zdefiniowanego zachowania sie wehikutu latajacego. Stad poczawszy od
tego miejsca przez wyrazenie "konwencja dziatania wehikutu" rozumieli bedziemy nazwe
gtbwnej zasady wykorzystanej w danym momencie przez okreSlony wehikut dla
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spowodowania swego lotu. Aby lepiej zrozumie¢ potrzebe wprowadzenia tego terminu,
postuzmy sie przyktadem nie tak dawno opracowanego na Ziemi promu kosmicznego (np.
"Columbia"). Prom taki zaprojektowany zostat z mozliwoscig lotdw na trzech zasadach, tj.
(1) jako rakieta, (2) jako szybowiec, lub (3) jako bezwiadny satelita ziemski. Aby wiec
precyzyjnie okreslic ktérg z tych trzech zasad w danym momencie okreslony prom
wykorzystuje, koniecznym jest wiasnie uzycie pojecia konwencji (np. sprecyzowanie "prom
ten wtasnie leci w konwencji szybowca").

W przypadku wehikutébw jakich zbudowanie nastgpi dopiero w przysziosci, ich
konwencja lotu posiada ogromne znaczenie. Wynika to z generalnego trendu w rozwoju
urzadzen napedowych jaki w tym opracowaniu nazwany zostanie "trendem omnibusa". Aby
lepiej opisa¢ czym jest 6w trend postuzymy sie przyktadem hipotetycznego samolotu jaki
nazwiemy tu "omnibusem". Omnibus przyjmie ksztatt tuby z otwartymi korncami. Ksztatt ten
umozliwia mu wiec potgczenie w pojedynczym wehikule dziatania az trzech roznych
generacji pednikow wykorzystujagcych obieg masy, tj. szybowca, poduszkowca i
odrzutowca. Kiedy wiec omnibus leci na duzych wysokos$ciach moze on wygasi¢ spalanie
paliwa i szybowa¢ w powietrzu jak pedniki pierwszej generacji z obiegiem masy (1.
szybowce). W tablicy B1 pedniki te reprezentowane sg przez zagiel. Kiedy omnibus skieruje
strumien swoich gazéw odrzutowych ku ziemi, zaczyna dziataé jak poduszkowiec slizgajgc
sie poziomo tuz przy powierzchni gruntu. Podczas takiego dziatania reprezentuje on wiec
drugg generacje pednikdw z obiegiem masy. Omnibus moze tez dziata€ jako odrzutowiec,
przecinajgc powietrze swoim tubiastym korpusem wyrzucajgcym z tytu gazy odrzutowe. W
tym wiec przypadku reprezentuje on trzecig generacje pednikow z obiegiem masy.

Powyzsze ujawnia, iz aby precyzyjnie okresli¢ na jakiej zasadzie omnibus dziata w
okreslonym momencie czasu, wprowadzenie konceptu konwencji staje sie konieczne. Po
jego wprowadzeniu, z tatwoscig bedziemy mogli opisa¢ zachowanie tego wehikutu mowigc
po prostu iz leci on albo w konwencji szybowca, poduszkowca, albo tez odrzutowca. W
kazdej z nich ten sam omnibus zachowuje sie jak catkowicie odmienna generacja napedow
z obiegiem masy.

Dotychczas zgromadzone doswiadczenia w zakresie uzytkowania rdznych
wehikutéw latajgcych wykazuja, iz wszystkie trzy kolejne generacje napeddéw z obiegiem
masy nawzajem sie uzupetniajg. Stad tez obecne pedniki trzeciej generacji, takie jak
przyktadowo rakiety, nie tylko ze nie sg w stanie zastgpi¢ pednikdw pierwszej i drugiej
generaciji, takich jak szybowiec czy poduszkowiec, ale nawet wprowadzajg one zwiekszone
zapotrzebowanie na rownoczesne wykorzystywanie tych nizszych od siebie pednikow.
Jednym z przyktadow takiego zapotrzebowania jest juz wspomniany poprzednio prom
kosmiczny (Columbia) ktéry musi dziata¢ zaréowno jako rakieta jak i jako szybowiec. Z
drugiej strony, nasza rosngca wiedza na temat systeméw napedowych dostarcza nam juz
obecnie coraz wiekszych mozliwosci technicznych aby nowobudowane wehikuty
zaopatrywacC w urzgdzenia napedowe umozliwiajgce rownoczesne uzywanie kilku réznych
konwencji lotow. Przykladem mogga tu by¢ wspofczesne samoloty wojskowe, ktére
zaopatrywane sg w mozliwosci lotdw odrzutowych, plus réwnoczesne mozliwosci
pionowego startu (ij. dziatania jako poduszkowce), oraz réwnoczesne mozliwosci
szybowania. Powyzsze uswiadamia iz budowanie omnibuséw jest naturalnym trendem
technicznym jaki z czasem bedzie sie tylko pogtebiat.

Powyzsze mozna wyrazi¢ w formie generalnej zasady o nastepujacej tresci: "We
wysoko rozwinietych cywilizacjach trend omnibusu staje sie tak dominujacy, iz budowanie
wyzszych generacji wehikutéw latajgcych osiggane zostaje poprzez dodawanie dalszych
konwencji lotu do juz istniejacych wehikutdw nizszej generacji wykorzystujgcych ten sam
czynnik roboczy."

Najsilniejszy wptyw na naszg cywilizacje trend omnibusa wywrze gdy opracowana
zostanie druga i trzecia generacja wehikutow z napedem magnetycznym. Owe dwa wysoko
zaawansowane wehikuty nie bedg bowiem budowane jako zupetnie nowe i catkowicie
odmienne statki, ale raczej jako dodatkowo usprawnione wersje zwyktego magnokraftu. Ich
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ksztatt, wyglad zewnetrzny, zagospodarowanie przestrzeni wewnetrznej, a takze jedna z
konwecji dziatania (tj. konwencja lotbw magnetycznych) beda identyczne do tych ze
zwyktego magnokraftu. Jedyng roznicg jakg te zaawansowane wehikuty bedg wykazywaty
w stosunku do zwyktego magnokraftu, to iz niezaleznie od lotbw w konwencji
magnetycznej, gdy zajdzie potrzeba bedg one zdolne do lotéw w konwencji telekinetycznej
(wehikuty drugiej generacji), lub do lotobw w konwencji telekinetycznej albo konwencji
podrézy w czasie (wehikuty trzeciej generacji). Aby wiec podkreslic ze oba te wysoko
zaawansowane wehikuty zrodzity sie ze zwyklego magnokraftu i mogg ciagle latac w
konwencji zwyklego magnokraftu, w niniejszej monografii bedg one nazywane
magnokraftem drugiej generacji (tj. wehikut zdolny do lotéw w konwecji magnetycznej lub
konwencji telekinetycznej) oraz magnokraftem trzeciej generaciji (tj. wehikut zdolny do lotow
w konwencji magnetycznej, konwencji telekinetycznej, lub konwencji podrozy w czasie). Dla
przeciwstawienia sie tym wehikutom, zwykly magnokraft (tj. ten opisany w podrozdziale A2 i
w rozdziale F), jaki zdolny bedzie jedynie do lotéw w konwencji magnetycznej, bedzie tu
nazywany magnokraftem pierwszej generacji lub po prostu magnokraftem.

W tym miejscu powinno zosta¢ podkreslone, iz kazdy z tych wehikutow wyzszej
generacji w danej chwili moze uzywac tylko jednej konwencji lotéw. Dla przyktadu jesli
magnokraft drugiej generacji leci w konwecji magnetycznej, jego zdolnosci telekinetyczne
muszg zostaé wylaczone. Gdy jednak wigczy on swodj naped telekinetyczny, wtedy
rownoczesnie jego sity przyciggania i odpychania magnetycznego muszg zostaé
wygaszone.
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L— spowodowany uptywem czasu)
3. |Energia wewn. ? wehikul czasu:2300 ? ? |
Napedy Przy-
3.|z obiegiem |2.]|Inercja pola silnik teleki:2036| magnokr.telek:2200 ? ? tosé
pola |
magnetyczn.|1l.|Sita pola silnik elektr:1836| magnokraft:0k.2036| silnik pulsarowy statek gwiazdzisty v
3.|Energia wewn. silnik parowy:1769| odrzutowiec: 1939| sil. spalinow:1867| rakieta: 1942
Napedy |
2.|z obiegiem |2.|Inercja masy silnik pneuma:1860| poduszkowiec: 1959 masz. atmosfe:1712| S$migto: 1903 Teraz-
masy niej-
1.|Sita ciénienia| wiatrak: 1191| zagiel: okoto 1390| puszka Vidi: 1860| balon: 1863 szos¢
|
3. |Sprezystosé wiertio inercyjne katapulta sprezyna pitka v
Napedy
1.|z obiegiem |2.|Inercja koto garncarskie taran bitewny koto zamchowe proca
sity
mechaniczn.|1l.|0dzial. sitowe| korba napedowa tyczka flisarska kierat koo =
0|
E |Rodzaj Ge|Nos$nik [[Napedy| silniki 1 pary pedniki 1 pary silniki 2 pary pedniki 2 pary
r |czynnika ne|energii (ruch wzgledny) (ruch absolutny) (ruch wzgledny) (ruch absolutny) =
a |roboczego ra Postep”
c Rozwiazania Pierwsza para silnik-pednik (przestrz.| Druga para silnik-pednik (przestrzen —|
jal techniczne robocza odzdzielona od wytwornika) robocza w wytworniku czynnika robocz.)
1

Tablica B1. Tablica Cyklicznosci sporzadzana dla napedéw ziemskich. Stanowi ona rodzaj "Tablicy Mendelejewa", tyle tylko ze obowigzujacej dla urzadzen napedowych zamiast dla pierwiastkéw chemicznych. Jej
sformutowanie ujawnia ze budowa kolejnych napedéw ziemskich podlega prawom generalnej (DeBroglie'wskiej) symetrii, ktdérych dziatanie zezwala na przenoszenie (ekstrapolacje) istotnych cech pomiedzy
poszczegodlnymi urzgdzeniami. To z kolei umozliwia przewidzenie zasad dziatania, cech oraz przyblizonych dat uruchamiania urzadzehn napedowych dotychczas jeszcze nie zbudowanych na Ziemi. Tablica ta
powstata poprzez odtozenie na jej pionowej osi wszystkich czynnikéw roboczych wykorzystywanych w dziataniu poszczegoinych generacji urzadzer napedowych, zas na jej poziomej osi wszystkich mozliwych
urzadzen napedowych budowanych dla danego czynnika roboczego. Jej pole robocze przyporzadkowywuje wiec kolejne rodzaje dotychczas zbudowanych urzgdzen napedowych do odpowiedniego czynnika
roboczego (fj. do wiersza tablicy) oraz do odpowiedniej kategorii napeddéw (tj. do kolumny tablicy). Wzajemne uszeregowanie poszczegodlnych generacji napedéw nastepuje wedtug kompleksowosci
eksploatowanych atrybutéw danego czynnika (tj. pierwsza generacja (1) eksploatuje tylko oddziatywania sitowe, druga (2) - oddziatywania sitowe i inercje, trzecia (3) za$ - oddziatywania sitowe, inercje i energie
wewnetrzng). W obrebie kazdej generacji wyrézniono dwie pary blizniaczych urzadzen zwanych silnikiem i pednikiem, eksploatujacych te same cechy danego czynnika roboczego. Nalezy zwréci¢ uwage, ze w
przypadkach gdy dane urzadzenie budowane jest w wielu wersjach konstrukcyjnych, odmianach lub zastosowaniach, tylko pierwszg lub najbardziej reprezentacyjng jego wersje ujeto w tablicy (np. silnik parowy,
turbina parowa, czy turbina gazowa wykorzystujg te same atrybuty czynnika roboczego, stad nalezg one do tego samego etapu rozwojowego). Jeszcze jedna "Tablica Cykliczno$ci" pokazana jest jako tablica K1.



Rozdziat C.

KOMORA OSCYLACYJNA

Motto: "Przysztos¢ zawsze wyrasta na przesztosci."

Wyobrazmy sobie matg krysztalowg kostke stanowigcg nowe urzgdzenie do
produkcji super-silnego pola magnetycznego. Wygladataby ona jak idealnych ksztattow
krysztat, lub jak ozdobny szescian precyzyjnie wyszlifowany ze szkia i ukazujacy swe
fascynujgce wnetrze poprzez przezroczyste Scianki. Przy wielkosci nie wiekszej od
porecznej kostki Rubika wytwarzataby ona pole setki tysiecy razy przewyzszajgce pola
produkowane dotychczas na Ziemi, wigczajac w to pola najsilniejszych wspotczesnych
dzwigdbw magnetycznych czy najpotezniejszych elektromagneséw w laboratoriach
naukowych. Gdybysmy kostke takg wzieli do reki, wykazywataby ona zdumiewajace
wtasnosci. Przyktadowo mimo swych niewielkich rozmiarow bytaby ona niezwykle "ciezka" i
przy jej przesterowaniu na petny wydatek magnetyczny nawet najsilniejszy atleta nie byiby
w stanie jej udzwignac. Jej "ciezar" wynikatby z faktu, iz wytwarzane przez nig potezne pole
magnetyczne powodowatoby jej przycigganie w kierunku Ziemi i stad do jej rzeczywistego
ciezaru dodawataby sie wytworzona w ten sposob sita jej oddziatywan magnetycznych z
polem ziemskim. Bytaby ona tez oporna na nasze proby obracania i podobnie jak igta
magnetyczna kompasu zawsze starataby sie zwrdci¢é w tym samym kierunku. Gdybysmy
jednak zdotali jg obroci¢ w potozenie doktadnie odwrotne do tego jakie sama skitonna
bytaby przyjmowac, wtedy ku naszemu zdumieniu zaczetaby nas unosi¢ w powietrze.

Podczas ogladania z niewielkiej odlegtosci ta krysztatowa kostka ukazataby w swym
wnetrzu niezliczone iskry elektryczne zamrozone w bezustannym migotaniu. Przy ich
doktadniejszych ogledzinach zauwazylibySmy, iz iskry te obiegajg kostke naokoto,
"Slizgajac" sie wzdluz powierzchni wewnetrznej jej czterech przezroczystych scianek
bocznych. (Pozostate dwie Scianki czotowe tego szedciennego krysztatu stanowityby
wyloty/bieguny magnetyczne wytwarzanego przez niego pola.) Przeskoki kazdej z iskier
nastepowatyby tylko pomiedzy dwoma naprzemianlegtymi Sciankami kostki. Poniewaz
czesci drogi owych niezliczonych iskier wzajemnie nachodzityby na siebie, w sumie
tworzytyby one rodzaj "iskrowego wiru" jaki niezwykle szybko obiegatby wokét osi
magnetycznej urzadzenia. Wir ten nie zakreslatby jednak kolistych trajektorii jak to czynig
wszystkie normalnie rotujace zjawiska, lecz jego iskry skakatyby wzdtuz obwodu kwadratu.
Z kolei rotowanie tego obiegajacego po kwadracie wiru iskrowego wytwarzatoby potezne
pole magnetycznie w sposéb podobny jak to czyni przeptyw pradu wzdtuz obwodu
selenoidu.

Powyzszy opis ujawnit nam wyglad i dziatanie komory oscylacyjnej ktora stanowi
przedmiot rozwazan niniejszego rozdziatu. Wynika z niego ze nazwa "komora oscylacyjna”
(po angielsku "Oscillatory Chamber") przyporzadkowana zostata nieznanemu wczesniej na
Ziemi urzadzeniu realizujgcemu catkowicie nowg zasade wytwarzania pol magnetycznych,
jaka miatem honor osobiscie wynalez¢ i rozpracowac¢. Zasada ta wykorzystuje zjawisko
rotowania czterosegmentowego tuku elektrycznego naokoto wewnetrznego obwodu
czterech $cianek komory szesciennej. tuk ten uformowany zostaje z dwoch pekow
oscylujgcych iskier elektrycznych skaczgcych w kierunkach wzajemnie prostopadtych do
siebie, ktorych cztery kolejne przeskoki formujg cztery boki kwadratu. Przeskoki te
nastepujg pomiedzy naprzemianlegtymi Sciankami komory szesciennej o0 specjalnej
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konstrukcji. Komora ta wiasnie z uwagi na swoj ksztatt i zasade dziatania nazwana zostata
.komorg oscylacyjng”.

Komora oscylacyjna realizujgca powyzszg zasade dziatania uformowana bedzie jako
szeScienna kostka/pudio wykonana z przezroczystego materiatu i pusta w srodku (tj.
wypetniona jedynie gazem dielektrycznym pod matym cisnieniem). Jej sze$¢ Scianek
wykonane bedzie z ptytek materiatu izolacyjnego (np. szkta) zespolonego na krawedziach.
Na dwoch parach przeciwlegtych jej scianek wewnetrznych zainstalowane zostang pakiety
elektrod przewodzacych. Elektrody te (bez Zadnych dodatkowych urzgdzen
uzupetniajgcych) petni¢ beda funkcje dwoch obwoddw oscylacyjnych z iskrownikami. Kazdy
z obu tych obwoddéw oscylacyjnych powstanie w wyniku wzajemnego oddziatywania
elektrycznego na siebie dwoch pakietéw elektrod zamontowanych na przeciwlegtych
Sciankach wewnetrznych owej szesSciennej komory oscylacyjnej (1j. powierzchnia
przeciwstawnych elektrod dostarczy obwodowi wymaganej pojemnosci elektrycznej, ich
wzajemny odstep stuzyC bedzie jako przerwa iskrowa, zas iskra elektryczna dostarczy
wymaganej indukcyjnosci).

Realizacja przez komore oscylacyjng jej unikalnej zasady wytwarzania pola
magnetycznego, podsumowana w wielkim skrocie, jest nastepujaca. Pakiety elektrod
potozonych na przeciwstawnych $ciankach komory tadowane sg przeciwnymi tadunkami
elektrycznymi. Ladunki te probujg sie wyrdwnac formujac peki iskier oscylujacych pomiedzy
tymi przeciwstawnymi $ciankami. Poniewaz dwa peki takich oscylujgcych iskier zmuszane
sq do naprzemiennie zsynchronizowanych przeskokéw wzdtuz wewnetrznych powierzchni
czterech $cianek komory oscylacyjnej, ich efektem koncowym bedzie uformowanie tuku
elektrycznego rotujgcego po obwodzie kwadratu. Luk ten wytwarzat bedzie wymagane pole
magnetyczne. Powyzsza realizacja dziatania komory oscylacyjnej umozliwia osiggniecie
podwojnych korzysci. Z jednej strony eliminuje ona bowiem prawie wszystkie wady
wrodzone wystepujagce w konstrukcji elektromagneséw, jakie ograniczajg wydatek
wytwarzanego przez nie pola magnetycznego. Z drugiej zas strony dostarcza ona komorze
oscylacyjnej dodatkowych zalet jakie sg zrodtem unikalnych (tj. nieznanych wcze$niej w
zadnym innym urzadzeniu budowanym dotychczas na Ziemi) atrybutéw operacyjnych tego
urzadzenia.

Catkowite wyeliminowanie wad elektromagnesow uzyskane jest dzieki nastepujgcym
atrybutom komory oscylacyjnej:

1.Petna neutralizacja sit elektromagnetycznych dziatajgcych na scianki tej komory.

2.Pozostawienie uzytkownikowi wyboru czasu zasilania oraz ilosci energii
dostarczanej do tej komory. Tj. kazda porcja energii, niezaleznie ile jej jest i kiedy zostaje
ona dostarczona, jest przechwytywana przez tg komore, przechowywana, zamieniana na
pole magnetyczne, oraz uwalniana kiedy staje sie potrzebna.

3.0dzyskiwanie i zamiana z powrotem na elektryczno$¢ catosci energii rozpraszanej
przez iskry.

4 Kierowanie niszczycielskich nastepstw zakumulowania ogromnych ilosci energii w
sposéb jaki wzmacnia zasade dziatania komory i nie niszczy jej materiatu.

5.Niezalezno$¢ mocy urzadzen sterujgcych od mocy wytwarzanego pola
magnetycznego (ij. staby sygnat sterujgcy powoduje zmiany w ogromnie silnym polu
magnetycznym wytwarzanym przez ta komore).

Komora oscylacyjna wykazuje takze nastepujgce zalety jakie nie znane byly
dotychczas w zadnym urzadzeniu budowanym przez cztowieka:

A.Zdolnos¢ do zaabsorbowania i przechowania nieograniczonej ilosci energii.

B.Petna kontrola nad wszystkimi atrybutami i parametrami wytwarzanego pola,
uzyskiwana bez zmiany w catkowitej ilosci energii zakumulowanej w tej komorze.

C.Wytwarzanie rodzaju pola magnetycznego jakie nie przycigga ani nie odpycha
obiektow ferromagnetycznych (tj. jakie zachowuje sie jak owo hipotetyczne "pole
antygrawitacyjne", nie zas jak pole magnetyczne).
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D.Wielowymiarowa transformacja energii (np. elektryczno$¢ - pole magnetyczne -
ciepto) ktdra umozliwia komorze oscylacyjnej przejecie funkcji niemal wszystkich innych
konwencjonalnych urzadzeh konwersji energii (np. elektromagnesoéw, transformatorow,
generatorow, akumulatoréw, baterii, silnikdw spalinowych, grzejnikow, klimatyzatorow
powietrza, oraz wielu wiecej).

Koncowym wynikiem takiego opracowania konstrukcji i dziatania komory
oscylacyjnej jest, iz po zbudowaniu urzadzenie to bedzie zdolne do zwiekszania swego
wydatku magnetycznego do teoretycznie nielimitowanego poziomu. Praktycznie oznacza
to, ze owo zrodto poteznego pola magnetycznego bedzie pierwszym urzgdzeniem
zbudowanym na Ziemi jakiego wydatek magnetyczny umozliwi mu przekroczenie
strumienia startu, a co za tym idzie samoczynne wzniesienie sie¢ w powietrze jedynie w
efekcie odpychajgcego oddziatywania wytwarzanego przez siebie pola z polem
magnetycznym Ziemi, Stohca lub Galaktyki. Komora oscylacyjna bedzie wiec naszym
pierwszym "magnesem zdolnym do wzlotu".

Z uwagi ze komora oscylacyjna jest urzadzeniem napedowym (pednikiem) kazdego
statku miedzygwiezdnego (jako przyktad przegladnij tez opisy prognostyczne z
podrozdziatlu M6), ze jest ona najistotniejszym elementem sktadowym prawie wszystkich
wyrobéw budowanych przez co bardziej zaawansowane cywilizacje (patrz przeglad jej
zastosowan zaprezentowany w podrozdziale C9), oraz ze jej zbudowanie zadecyduje o
awansowaniu naszej cywilizacji ze szczebla planetarnego do szczebla miedzygwiezdnego
(co doktadniej objasniono w podrozdziale M6), w niniejszym rozdziale zdecydowatem sie
przytoczy¢ w miare szczegotowe jej omodwienie. Niemniej uwadze czytelnikow
zainteresowanych w historii rozwoju tej nowej mysli technicznej, polecane sg réwniez
starsze monografie [1/3], [1/2], [3/2], [3] i [2], ktOre takze zawieraty rozdziaty jak niniejszy,
poswiecone wczesniejszym prezentacjom komory oscylacyjnej oraz jej najwazniejszych
zastosowan.

C1. Dlaczego niezbednym jest =zastapienie elektromagnesdéw przez komore
oscylacyjng

Obserwujac osiagniecia naszej wiedzy i techniki w jednej dziedzinie, np. przemysle
spozywczym, bez zastanowienia zaktadamy, ze nasz postep jest réwnie efektowny we
wszystkich kierunkach. Tymczasem istniejg dziaty techniki gdzie nie nastapit prawie zaden
postep od prawie dwodch stuleci i gdzie ciggle drepczemy w kotko w tym samym miejscu.
Aby uswiadomi¢ sobie jeden z najbardziej powszechnie spotykanych przyktadéw takiego
zastoju, zadajmy teraz pytanie: "Jakiz to postep dokonany zostat ostatnio w zakresie zasad
wytwarzania sterowalnych pol magnetycznych?" Zaskakujgco, odpowiedz jest: "zaden". W
dobie eksploracji Marsa do wytwarzania pola magnetycznego ciggle wykorzystujemy
doktadnie tg samg zasade jaka wykorzystywana byta w tym celu przed ponad 170 lat, tj.
zasade odkrytg w 1820 roku przez dunskiego profesora Hans'a Oersted'a i polegajacg na
wykorzystaniu efektdw magnetycznych pradu elektrycznego przeptywajacego przez zwoje
przewodnika. Urzgdzenie wykorzystujgce tg zasade, nazywane "elektromagnesem", jest
obecnie jednym z najbardziej archaicznych wynalazkéw ciagle w powszechnym uzyciu z
powodu braku lepszego rozwigzania. Aby zrozumieC jak przestarzate jest dziatanie
elektromagnesu wystarczy postuzy¢ sie nastepujgcym przyktadem: gdyby nasz postep w
rozwoju urzgdzen napedowych réwnat sie postepowi w rozwoju urzadzen do wytwarzania
pol magnetycznych, wtedy naszym jedynym wehikutem ciggle pozostawataby lokomotywa
parowa.

Elektromagnesy posiadajg caty szereg wad wrodzonych. Wady te uniemozliwiajg
podniesienie ich wydatku ponad okreslony, i to stosunkowo niski, poziom. Ich usuniecie nie
jest mozliwe w Zzaden sposéb, poniewaz wynikajg one z samej zasady dziatania tych
urzadzen. Ponizej dokonany zostanie przeglad najwazniejszych z owych nieusuwalnych



C-11

wad elektromagnesow. Ich bardziej doktadne omowienie przytoczone jednak bedzie w
podrozdziale C6 poswieconym prezentacji zasad na jakich kazda z nich wyeliminowana
zostata w dziataniu komory oscylacyjne;j.

#1. Elektromagnesy formujg elektromagnetyczne sity odchylajace jakie napinajg ich
zwoje w kierunku promieniowym starajgc sie rozerwacé te zwoje na strzepy. Sity te
formowane zostajg w rezultacie wzajemnego oddziatywania pomiedzy polem
magnetycznym wytwarzanym przez dany elektromagnes, a zwojami przewodnika jaKki
wytworzyt to pole. Pole to, zgodnie z dziataniem "reguty lewej reki" czesto zwanej takze
"efektem silnika", stara sie wypchnaé zwoje wytwarzajacego je przewodnika ze swego
zasiegu. Elektromagnetyczne sity odchylajace uformowane w ten sposdb sg wiec
identycznego rodzaju jak te wykorzystywane w zasadzie dziatania silnikdw elektrycznych.
Aby zabezpieczy¢ elektromagnes przed rozerwaniem na strzepy, owym wewnetrznym
elektromagnetycznym sitom odchylajgcym musi przeciwstawia¢ sie jakas fizyczna
konstrukcja zewnetrzna. Konstrukcja ta balansuje swojg mechaniczng wytrzymatoscia sity
odchylajgce wynikajace z wydatku danego elektromagnesu. Konstrukcja owa oczywiscie
niezwykle zwieksza wage kazdego silniejszego elektromagnesu. Wiecej jednak, jesli
przeptyw pradu w elektromagnesie przewyzszy okreslony poziom, wtedy owe sity
odchylajgce wzrastajg do takiej warto$ci, iz zadna fizyczna konstrukcja nie jest juz w stanie
im sie oprzec, dlatego tez powodujg one eksplodowanie zwojéw danego elektromagnesu.
W ten sposéb zbyt duze zwiekszenie wydatku dowolnego elektromagnesu zwykle kohczy
sie jego samo-zniszczeniem poprzez eksplodowanie. Takie eksplozje elektromagnesow sg
dosy¢ czestym zdarzeniem w laboratoriach badawczych, stad co potezniejsze z owych
urzgdzen montowane sg w specjalnych bunkrach wyciszajgcych skutki ich ewentualnej
eksplozji.

#2. Wymogiem elektromagnesow jest bezustanne zaopatrywanie w energie
elektryczng jesli produkowane przez nie pola muszg posiada¢ kontrolowalne parametry (tj.
jesli parametry ich pola sg zmienialne zgodnie z wymaganiami uzytkownikow). Jesli takie
bezustanne zaopatrywanie w energie elektryczng zostanie nagle odciete, sterowalnosc¢ ich
pola magnetycznego takze ulega zakonczeniu. Powyzsze wymaganie natozone na
sterowalno$¢ pola elektromagneséw powoduje, ze podczas produkcji poteznych pol
magnetycznych, pojedynczy elektromagnes konsumuje wydatek catej elektrowni.

#3. Elektromagnesy powodujg liczace sie straty energii. Prad elektryczny
przeptywajacy przez zwoje konwencjonalnego elektromagnesu wyzwala ogromne ilosci
ciepta (patrz Prawo Joule'a dotyczgce nagrzewania pradem elektrycznym). To ciepto nie
tylko ze pomniejsza efektywnos¢ energetyczng produkcji pola, ale takze - kiedy energie
pola sg wysokie, powoduje ono topienie sie zwojéw elektromagnesu.

Uzycie materiatbw nadprzewodzacych do wykonania zwojéw elektromagnesu
eliminuje wprawdzie nagrzewanie sie jego materiatu w efekcie przeptywu pradu. Jednakze
rownoczesnie wprowadza ono innego rodzaju straty energii wynikajgce z koniecznosci
utrzymywania bardzo niskiej temperatury zwojow elektromagnesu nadprzewodzacego.
Oczywiscie takie utrzymywanie temperatury wigze sie z bezustanng konsumpcjg energii
jaka zmniejsza efektywno$¢é wynikowg danego elektromagnesu. Powinno takze tu zostac
podkreslone, ze pole magnetyczne o wysokiej gestosci eliminuje efekt nadprzewodnictwa i
stad przywraca opornos¢ elektryczng do zwojéw. Dlatego tez elektromagnesy
nadprzewodzgce sg tylko w stanie wytwarzac pola lezace ponizej owej wartosci progowej
powodujgcej nawrot ich opornosci elektrycznej.

#4. Elektromagensy sg podatne na zuzycie elektryczne. Konfiguracja geometryczna
elektromagnesow jest tak uformowana, ze kierunek najwiekszych sit pola elektrycznego nie
pokrywa sie z utozeniem przewodnika w zwoje (ij. sity tego pola starajg sie powodowaé
przeptyw pradu w poprzek uzwojen, podczas gdy utozenie warstewek izolacyjnych
wymusza ten przeptyw wzdtuz zwoi po spirali). To z kolei skierowywuje niszczace dziatanie
energii elektrycznej na izolacje zwojow elektromagnesu. Po uptywie okreslonego czasu
energia ta powoduje wiec przebicie elektryczne izolacji jakie inicjuje zniszczenie catego
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tego urzadzenia (tj. wywotuje spiecie elektryczne w uzwojeniach elektromagnesu ktore
nastepnie topi zwoje i niszczy caty elektromagnes).

#5. Elektromagnesy uniemozliwiajg sterowanie swoim dziataniem za pomocg
stabych sygnatow sterujgcych. Parametry wytwarzanego przez nie pola magnetycznego
mogq by¢ zmieniane tylko poprzez zmiany w mocy zasilajacego pradu elektrycznego.
Dlatego tez kontrolowanie elektromagnesu wymaga uzycia tych samych mocy jak moce
niezbedne do wytwarzania pola magnetycznego.

Jedyng drogg do wyeliminowania pieciu powyzszych najistotniejszych wad
wrodzonych elektromagnesow jest zastosowanie do wytwarzania pola catkowicie
odmiennej zasady dziatania. Zasada taka, jakg miatem honor osobiscie wynalez¢, zostanie
zaprezentowana w dalszych czesciach tego rozdziatu. Poniewaz zasada ta wykorzystuje
mechanizm oscylacyjnych wytadowan elektrycznych nastepujgcych we wnetrzu komory
szesciennej, nazwana ona zostata "komorg oscylacyjng”.

Zasada dziatania komory oscylacyjnej nie posiada powyzej opisanych wad i
ograniczen elektromagneséw uniemozliwiajgcych zwiekszanie ich wydatku (sposéb
eliminacji w niej owych wad opisano w podrozdziale C6). Ponadto, zapewnia ona bardziej
proste oraz efektywne wytwarzanie i uzytkowanie, dlugi okres uzytkowania bez
koniecznosci dokonywania napraw, niezwykle wysokg wartos¢ stosunku wydatek-do-
ciezaru, oraz szeroki zakres zastosowan komory (np. jako urzadzenia napedowego,
akumulatora energii, zrédta pola magnetycznego, itp. - patrz tablica C1). Wyjasnienia jakie
nastgpig (szczegolnie te z podrozdziatu C7) opiszg mechanizm umozliwiajgcy osiggniecie
wszystkich tych dodatkowych zalet. Niewystepowanie wiec w komorze oscylacyjnej
wszystkich wad wrodzonych elektromagnesdw, w potgczeniu z licznymi zaletami
operacyjnymi, uzasadniajg celowos¢ szybkiego podjecia jej budowy, tak aby to niezwykite
urzadzenie juz wkrotce mogto zastgpi¢ obecnie uzywane elektromagnesy.

C2. Historia komory oscylacyjnej

Jak kazde urzadzenie techniczne opracowywane przez dtuzszy okres czasu, rowniez
komora oscylacyjna posiada juz swojg historie. Co moze najbardziej fascynowac, to ze
obecnie wszyscy wspotuczestniczymy w tworzeniu tej historii. Komora oscylacyjna jest
prawdopodobnie jednym z niewielu urzadzen, ktorego wynalezienie dokonane zostato "na
zadanie". Stad dla badaczy z niektorych dyscyplin analiza jej historii moze prowadzi¢ do
interesujgcych ustalen. Ponadto opisanie tu sposobu zesyntezowania tego wynalazku
uswiadomi tez czytelnikowi, Zze za suchymi opisami technicznymi i bezosobowg
matematyka niniejszego rozdziatu kryje sie pasjonujgca historia ludzkich zmagan i
intelektualnego wyzwania rzuconego naturze. Przytoczmy wiec tu krotki zarys historii
wynalezienia tego urzadzenia. Historia komory oscylacyjnej doskonale uzupetnia i poszerza
generalng historie niniejszej monografii, zaprezentowang w podrozdziale A4. Na wypadek
jednak gdyby czytelnik nie czytat jeszcze podrozdziatu A4, ponizej powtdrzono opisy
wszystkich tych wydarzen, jakie wywarty kluczowy wptyw na rozwdj i ewolucje komory
oscylacyjnej. Jako ze rowniez i w historii komory oscylacyjnej wyraznie daje sie wyodrebnic
kilka istotnych "kamieni milowych", historia ta zestawiona tutaj bedzie w ujeciu etapowym,
po jej uprzednim posegmentowaniu na takie istotne "kamienie milowe (#)".

#1. Stworzenie potrzeby wynalezienia komory oscylacyjnej. Jak to juz wyjasnione
zostato w podrozdziatach A1 i A4, wszystko zaczeto sie 1972 roku. Prowadzitem wtedy
serie wykfadow dla studentow Politechniki Wroctawskiej, poswieconych "wybranym
zagadnieniom systeméw napedowych". W czasie przygotowywania jednego z tych
wyktadéw odkrytem, Zze w dziataniu urzadzen napedowych zbudowanych dotychczas na
Ziemi istnieje zdumiewajgca symetrycznos¢. Symetrycznos¢ tg nazwatem pozniej "Prawem
Cyklicznosci". Najlepiej jg wyrazi¢ za pomocg tzw. "Tablicy Cyklicznosci". Pierwszy opis
owej Tablicy Cyklicznosci opublikowany zostat w artykule [1C2] "Teoria rozwoju napedéw",
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jaki ukazat sie w polskim czasopismie Astronautyka, numer 5/1976, str. 16-21. Przyktad jej
obecnej postaci pokazany zostat jako tablica B1. Natomiast jej sporzadzanie streszczone
zostato w podrozdziatach B1 i K1 tej monografii, oraz dodatkowo wyjasnione w innych
publikacjach jak [1], [1a], [3], [3/2], [6] i [6/2] wyszczegllnionych we wykazie literatury
uzupetniajgcej tres¢ niniejszej monografii (patrz rozdziat Y).

Tablice Cyklicznosci stanowig odmiane "Tablicy Mendelejewa", tyle tylko ze zamiast
dla pierwiastkow chemicznych opracowywane sg one dla urzadzeh technicznych.
Uwidaczniajg one, Zze kolejne odkrycia tego samego rodzaju urzadzen (np. silnikow i
pednikow) uktadajg sie w symetryczny i powtarzalny wzoér podobny do wzoru
wykazywanego przez Kkolejne pierwiastki chemiczne Tablicy Mendelejewa. Tablice
Cyklicznosci dajg sie sporzadzi¢ dla prawie wszystkich rodzajow urzgdzen technicznych,
nie zas tylko dla napeddéw. Z kolei analizujgc takie uprzednio sporzgdzone juz tablice,
mozliwym sie staje prognozowanie przysziego rozwoju urzgdzen opisanego nimi rodzaju.
Prognozowanie to zezwala nie tylko na przewidywanie jakie dalsze urzgdzenia danego
rodzaju nadal czekajg na swego wynalazce i budowniczego, ale takze jaka bedzie przyszta
zasada dziatania owych dotychczas jeszcze nie wynalezionych urzadzen. Poprzez
studiowanie wzajemnych odstepow czasowych pomiedzy datami zbudowania juz
istniejacych urzadzen, Tablice Cyklicznosci pozwalajg tez wnioskowa¢ o dynamice
dziatalnosci wynalazczej dotyczacej urzadzen danego przeznaczenia. To z kolei umozliwia
wyznaczanie przyblizonych dat budowy przysztych generacji tych urzadzen.

Analizujac pierwszg opracowang przez siebie Tablice Cyklicznosci (pokazang tu jako
tablica B1), odkrytem z niej, ze wkrétce na naszej planecie powinna zosta¢ zbudowana
nowa generacja wehikutdw latajgcych, jakie pdzniej nazwatem magnokrafty. Zasada
dziatania tych wehikutow stanowi¢ bedzie rozszerzenie dziatania asynchronicznych silnikow
elektrycznych. Jako swoje pedniki magnokrafty wykorzystywaty beda potezne "magnesy"”
(. pedniki magnetyczne), ktére formowaty beda sity napedowe na wskutek przyciggania i
odpychania wytwarzanych przez siebie pdol magnetycznych z polami magnetycznymi
otoczenia (tj. polami Ziemi, Stonica, lub Galaktyki). Praktycznie wiec, pod wzgledem uzytej
zasady dziatania magnokrafty stanowity bedg nastepce wspodtczesnych silnikdw
elektrycznych. Tyle tylko, Zze dla wytwarzania ruchu zamiast pola ze stojana,
wykorzystywaty one bedg pole magnetyczne swego otoczenia. W 1980 roku opublikowatem
pierwsze szczegoty techniczne magnokraftéw w artykule [2C2] "Budowa i dziatanie statkow
kosmicznych z napedem magnetycznym" jaki ukazat sie w Przegladzie Technicznym
Innowacie (nr 16/1980, str. 21-23). Narodziny idei tego statku wprowadzity z kolei potrzebe
aby opracowane dla niego zostato jakie$ urzadzenie napedowe. Urzgdzeniem tym potem
okazata sie by¢ komora oscylacyjna.

#2. Uswiadomienie sobie, ze komora oscylacyjna musi by¢ wynaleziona osobiscie
przeze mnie. Wynalezienie, rozpracowanie i pdzniejsze upowszechnienie budowy i
dziatania magnokraftu, wprowadzito do uzycia pojecie "pednika magnetycznego".
Zacznijmy wiec od zdefiniowania tego pojecia, bowiem rzutuje ono na mechanizm stojacy
za uswiadomieniem mi koniecznosci osobistego wynalezienia komory oscylacyjnej.

"Pednikiem magnetycznym nazywane jest zrédto silnego pola magnetycznego (ij.
rodzaj 'magnesu’), ktérego wydatek przekracza wartoS¢ progowg zwang 'strumieniem
startu™. Oczywiscie powyzsza definicja jest jedynie zrozumiata, jesli wiemy czym wtasciwie
jest 6w strumien startu. Przytoczmy wiec tutaj wypracowang w podrozdziale F5.1 definicje
tego pojecia. "Strumieniem startu (Fs) nazwana jest taka warto§¢ progowa pola
magnetycznego wytwarzanego przez niezwykle potezne jego zrédto, jaka po odpychajacym
zorientowaniu tego zrédta wzgledem naturalnego pola magnetycznego planety Ziemia,
bytaby w stanie wytworzy¢ sity magnetycznego odpychania zdolne wznieS¢ to zrodio w
przestrzeh kosmiczng". Strumien startu jest wiec rodzajem magnetycznego odpowiednika
dla pierwszej predkosci kosmicznej. Kazdy bowiem 'magnes' jaki wytworzy ten strumien,
bedzie w stanie sam sie wznies¢ w powietrze, jesli tylko ktos zorientuje go odpychajgco
wzgledem ziemskiego pola magnetycznego. (Takie odpychajgce zorientowanie wzgledem
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pola otoczenia polega na ustawieniu tego 'magnesu’ w pozycji doktadnie odwrotnej do
pozycji, jakg on sam byitby skionny przyjmowac, gdyby udzieli¢ mu swobody obrotu
podobnej do tej posiadanej przez igly kompaséw magnetycznych.) Oczywiscie, Teoria
Magnokraftu umozliwia precyzyjne wyliczenie wartosci tego strumienia. Ja juz dokonatem
odpowiednich obliczen (patrz podrozdziat F5.4) i ustalitem, iz wyznaczona dla obszaru
Polski wartos¢ "strumienia startu" wynosi Fs = 3.45 [Wb/kg]. Aby wiec zbudowac pierwszy
pednik magnetyczny, opracowany musi zosta¢ jaki$ rodzaj sterowalnego magnesu ktory
bytby zdolny do wytworzenia tak duzego wydatku. Niestety, jak to juz wyjasnitem w
podrozdziale C1, przy uzyciu zasady dziatania elektromagneséw, wytworzenie wydatku o
takim poziomie nie jest mozliwe.

Rozpoczecie prac rozwojowych nad magnokraftem wprowadzito wiec dwie niezwykle
istotne konsekwencje. Pierwszag i naistotniejsza z nich byto, ze uswiadomito mi to iz
rozwijanie budowy i dziatania magnoraftu wymaga wynalezienia zupetnie nowej zasady
wytwarzania pola magnetycznego. Wszakze zadna z dotychczas istniejgcych takich zasad
nie pozwalata na przekroczenie wartosci strumienia startu. Owa nowa zasada jaka
wowczas ciggle oczekiwata na wypracowanie, musiata wiec by¢ nastawiona na spetnienie
podstawowego wymagania naktadanego na pednik magnetyczny. Mianowicie, jej wydatek
magnetyczny musiat przekracza¢ krytyczng wartos¢ "strumienia startu”. W ten sposob
magnokraft uswiadomit mi konieczno$¢ osobistego rozpoczecia prac wynalazczych nad
rewolucyjnym urzadzeniem technicznym, ktore pdzniej nazwane zostato "komorg
oscylacyjng".

Drugg konsekwencjg rozpracowania idei magnokraftu byto, ze rozpracowanie to
ujawnito podstawowe wymaganie (warunek operacyjny) natozone na zrédio pola
magnetycznego, aby zrédto to mogto zostaé uzyte jako pednik magnetyczny. Warunkiem
tym jest, ze wydatek takiego zrodta musi przekroczy¢ krytyczng wartos¢ "strumienia startu”.
Ja bytem catkowicie swiadom tego warunku od pierwszej chwili swoich prac rozwojowych
nad magnokraftem. Wszakze matematyczne zaprezentowanie tego warunku nastgpito juz
w pierwszej publikacji [1C2] poswieconej teorii napedow magnetycznych. Niestety, w
poczatkowym stadium swych badan nie wiedziatem jakie urzadzenie bytoby w stanie
sprosta¢ temu wymaganiu. Wiadomo bowiem, iz elektromagnesy uzywane obecnie do
produkcji najpotezniejszych z pol magnetycznych dostepnych naszej cywilizacji, posiadajg
wady konstrukcyjne jakie uniemozliwiajg nawet zblizenie sie ich wydatku do owego
krytycznego strumienia startu. (Owe wady elektromagnesébw omawiane sg w
podrozdziatach C1i C6.)

#3. Znalezienie kierunku poszukiwan twoérczych. Jak to podkres$la niniejszy rozdziat,
od pierwszej chwili skrystalizowania sie idei magnokraftu bytem catkowicie swiadom, ze
dotychczasowe urzgdzenia wytwarzajgce pole magnetyczne nie bedg w stanie dostarczyc
wydatku przekraczajacego strumien startu. Fakt naszej nieznajomo$ci takiego urzadzenia
byt tez powodem zaciektych atakow magnokraftu ze strony wielu jego przeciwnikéw. Stad
dla mnie znalezienie konceptu takiego urzadzenia stanowito problem oczekujgcy
najpilniejszego rozwigzania. Przemysliwatem wiec nad nim niemalze bez ustanku. Niestety
postawiony cel zdawat sie niezwykle trudny do osiagniecia. Wszakze przez prawie dwa
stulecia cate generacje naukowcow i wynalazcow bezskutecznie gtowity sie nad
znalezieniem jakiego$s lepszego od elektromagnesow sposobu wytwarzania pola
magnetycznego. Niedtugo przed opuszczeniem Polski, podczas jednego z
wypoczynkowych pobytdow w Karpaczu zimg 1981 roku, zaobserwowatem obftadowang
ciezarowke jaka z widoczng trudnoscig wdrapywata sie na strome zbocze goéry. Obserwacja
tej ciezarowki uswiadomita mi, ze dziatanie poszukiwanego przeze mnie urzgadzenia, musi
by¢ oparte na jakiejs formie zamiany ruchu oscylacyjnego w ruch jednostajny. (Podobnie
jak w silniku ciezarowki ruch oscylacyjny ttoka zamieniany jest w jednostajny ruch obrotowy
jej kot.) Nie moze wiec ono by¢ oparte na ciggtym przeptywie energii, jak to jest w
przypadku elektromagnesow. To przetomowe ustalenie nadato z kolei prawidtowy kierunek
moim dalszym poszukiwaniom zasady dziatania komory oscylacyjnej.
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#4. Ukierunkowana synteza wynalazku komory. Po uswiadomieniu sobie, ze komora
oscylacyjna musi dopiero zosta¢ wynaleziona, oraz znalezieniu kierunku w jakim kryje sie
jej rozwigzanie, rozpoczatem systematyczne poszukiwania tworcze mastawione na
dokonanie "ukierunkowanej syntezy nowego wynalazku". Istotnym elementem takiej
ukierunkowanej (po angielsku "goal oriented") syntezy jest, ze produkt koncowy jaki nasz
umyst poszukuje, jest scisle zdefiniowany i obtozony licznymi warunkami operacyjnymi. Jest
to wiec wyzszy szczebel dziatalno$ci wynalazczej, poniewaz w normalnych przypadkach
wynalazki polegajg na wpadaniu na idee zupetnie niezwigzane z kierunkiem w jakim
wynalazca podaza, czy z rozwigzaniem jakiego on wiasnie poszukuje. (Typowe wynalazki
nastepujg wiec zgodnie z popularnym powiedzeniem "mamy juz lekarstwo, poszukajmy
teraz odpowiedniej choroby".)

Pomimo swiadomosci, ze poszukiwane urzgdzenie musi bazowaé¢ na ruchu
oscylacyjnym zamienianym na cigglty przeptyw energii, méj umyst nadal byt jednak wieziony
stereotypami jakie wowczas panowaty, a jakie sugerowaty ze urzadzenie wytwarzajgce pole
magnetyczne musi mie¢ forme pierscienia lub okragtej cewki. Z uwagi na ten stereotyp, idei
dla swego urzadzenia poszukiwatem wsrod roznorodnych juz istniejacych konstrukcji
zabezpieczajacych pierscieniowy obieg tadunkoéw elektrycznych, takich jak przyktadowo
TOKAMAK. Pracujgc nad réznymi mozliwymi konceptami, analizowatem ogromng liczbe
réznorodnych urzadzen technicznych, jakich dziatanie taczy w sobie drgania elektryczne,
plazme lub iskry, ruch natadowanych czgsteczek, itp. W ten sposéb w swoim umysle
stopniowo zgromadzitem wszystkie elementy uktadanki obecnie zwanej "komora
oscylacyjna". Tyle tylko, ze poczatkowo elementy te ciggle podobne byty do wymieszanych
z sobg kawatkéw obrazkowej tamigtéwki. Koniecznym wiec byt proces jakiegos ich
dopasowania w jedng cato$¢.

#5. Znalezienie klucza dla zasady dziatania komory. Dopasowanie do siebie
elementow tamigtowki zawartej w mojej gtowie nastgpito w nocy z 2-go na 3-ci stycznia
1984 roku. Korzystajgc wowczas z letnich wakacji w Nowej Zelandii, wybratem sie z kilku
powoddw do Christchurch. Pomimo zajmowania sie innymi sprawami, moj umyst caty czas
pracowat jednak nad znalezieniem rozwigzania dla nekajgcego mnie problemu. Nieco po
potnocy, gdy mys$latem nad swoim problemem lezgc w t6zku w stanie prawie ze pofsnu,
rozwigzanie nagle zostato zesyntezowane w moim umysle. Kluczem okazat sie fakt, iz
poszukiwane urzgadzenie musi przyja¢ forme kostki szeSciennej, nie zas pierscienia. Ciggle
doskonale pamietam, Zze fakt koncowego znalezienia tego dlugo poszukiwanego
rozwigzania okazat sie tak podniecajacy, ze mimo wstania z tézka w celu dokonania
natychmiastowych notatek, rysunkow i sprawdzen, nie bytem w stanie utrzymac dtugopisu
w dygoczacej z emociji rece.

W ten wiec sposob w pierwszych dniach 1984 roku, po kilku latach nieustannych
poszukiwan, zesyntezowatem w swoim umysle koncept nowego urzadzenia, ktoére bedzie w
stanie wytworzy¢ wydatek magnetyczny przekraczajgcy strumien startu, nie eksplodujgc
przy tym ani nie rozpadajgc sie w kawatki. Owo niezwykte urzadzenie nazwatem "komora
oscylacyjna". Jej wynalezienie byto jednak jedynie pierwszym krokiem na dtugiej i trudnej
drodze wiodacej do jej realizacji.

#6. Pierwsze publikacje oraz fala entuzjastycznych eksperymentow nad jej
realizacja. Zaraz po zesyntezowaniu komory oscylacyjnej, upowszechnitem jej opisy w
catym szeregu publikacji napisanych w trzech jezykach (angielskim, polskim, oraz
niemieckim). Publikacje te dostepne byty w czterech réznych krajach, tj. Nowej Zelandii,
Polsce, USA i Niemczech Zachodnich - patrz podrozdziat C10. Pierwsza z nich ukazata sie
jeszcze w styczniu 1984 roku - patrz [1C](a). Latwos¢ dostepu do opisow tego urzadzenia
w pofaczeniu z jego niezwyklg atrakcyjnoscig spowodowata spore w nim zainteresowanie.
Caly szereg indywidualnych amatoréw i matych przedsiebiorstw rozpoczeto prace
rozwojowe nad zbudowaniem pierwszego prototypu komory oscylacyjnej. Oczywiscie, jak to
ostatnio coraz czesciej bywa z nowymi ideami w strategicznych dla ludzkosci dziedzinach
(patrz podrozdziat VB5.1.2), lista zainteresowanych stron nie zawierata nawet jednego
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reprezentanta instytucji jakie powinny czu¢ sie odpowiedzialne za postep w urzadzeniach
do wytwarzania pola magnetycznego. Mianowicie, rozwoju komory oscylacyjnej nie podjeto
zadne laboratorium naukowe pracujgce nad polami magnetycznymi - na przekér zachet i
doktadnych opiséw dostarczanych przeze mnie do uzytku duzej liczby takich instytucji.
Wiekszos¢ amatorow zainteresowanych w budowie komory oscylacyjnej pochodzito z
Niemiec Zachodnich, Szwaijcarii, Austrii i Polski.

#7. Elektrody igtowe, jako przykiad rozwigzania technicznego dla pierwszego
powaznego problemu konstrukcyjnego. Jak to daje sie przewidzie¢ z opisu komory
oscylacyjnej, zbudowanie prototypu tego urzadzenia stanowi trudne zadanie. Dlatego tez,
jeden po drugim, wiekszo$¢ poczatkowych budowniczych pomatu data za wygrang i
wycofata sie z projektu. Wsrdd tych ktérych nie zrazity istniejgce trudnosci i kontynuowali
badania, byt takze nasz rodak, ktéry niestety po pierwszych doswiadczeniach ze "staniem
sie stawnym" prosit mnie, aby ponownie nie publikowac juz jego nazwiska. W maju 1987
roku przestat on mi zdjecie swego modelu komory oscylacyjnej, jakie uchwycito pek iskier
elektrycznych w ruchu rotujgcym. Fotografia tego modelu pokazana zostata na rysunku
C13.

Problem techniczny, ktéry juz na samym poczatku zniechecit wiekszos¢
poczatkowych budowniczych komory, zilustrowany zostat na rysunku C2 (a). Podazajac
bowiem za dostepnymi dla nich opisami komory, w pierwszych jej modelach budowanych
przez siebie, starali sie oni zastosowacé ptyto-ksztattne elektrody, tak jak to pokazano na
rysunku C1 (b). Jednakze, gdy takie elektrody zostajg uzyte, iskry zamiast przeskakiwaé
grzecznie jak to sie od nich spodziewa wzdtuz drogi na rysunku C2 (a) oznaczonej jako S',
raczej wolg podagza¢ wzdtuz linii najmniejszego oporu i przeskakiwaC¢ wzdtuz drogi
oznaczonej tam jako S". Rdézni badacze starali sie rozwigza¢ ten problem na kilka
odmiennych sposobdéw, zaczynajgc od umieszczania tych elektrod wewnatrz cel
izolacyjnych w ksztatcie plastra pszczelego, a konczac na pokrywaniu elektrod warstewka
izolacyjng. Dopiero nasz rodak znalazt wtasciwe rozwigzanie. Poprzez podgzanie za moimi
wskazéwkami w niniejszej monografii zaprezentowanymi w rozdziale S5, rozpoczat on
studiowanie opiséw Arki Przymierza. Wnioskiem koncowym do jakiego doszedt po tych
studiach bylto, iz Arka nie zawierata w swym wnetrzu zadnych ptyto-ksztattnych elektrod.
Jedynie czubki ztotych gwozdzi byty wbite poprzez jej drewniane Scianki i wystawaty po
wewnetrznej stronie tych Scianek. Stad zdecydowat sie on rozpoczaé eksperymenty z
igtowymi elektrodami. | to rozwigzanie okazato sie dziata¢ w praktyce. Takie iglty odpychajg
iskry przeskakujace w ich poblizu, stad iskry te nie sg w stanie skréci¢ swojej drogi poprzez
wnikanie do materiatu elektrod. W ten sposéb, prototyp komory oscylacyjnej jaki zamiast
ptytek wykorzystywat igtowe elektrody - jak to pokazano na rysunku C2 (b), byt pierwszag
realizacjg zasady komory jaka eksperymentalnie wytworzyta uporzadkowane peki iskier.
Prototyp ten dostarczyt wiec eksperymentalnego potwierdzenia, iz zasada dziatania komory
oscylacyjnej jest mozliwa do technicznego zrealizowania w formie dziatajgcego urzadzenia,
konkludujgc w ten sposéb etap zerowy rozwoju komory (patrz podrozdziat C8.2).

#8. Procedura badan rozwojowych nad komorg oscylacyjng. Dokonywana przeze
mnie analiza przyczyn niepowodzen i postepujgcego zniechecania sie roznych hobbystow i
badaczy pracujgcych nad zbudowaniem prototypu komory oscylacyjnej ujawnita, iz jedng z
najwazniejszych z tych przyczyn jest brak wyraznych wskazowek jak wiasciwie zabraé sie
do systematycznej realizacji tak kompleksowego projektu. Zdecydowatem sie wiec
opracowac¢ rodzaj niezawodnej procedury badawczej, ktéra nieuchronnie wiodtaby do
sukcesu, gdyby ktos znalazt w sobie wystarczajgco duzo sit i motywacji aby jgq
skompletowa¢. Nazwatem jg "procedurg matych kroczkéw". Dla utatwienia jej zastartowania
opracowatem tez kilka inicjujgcych tematéw badawczych (w niniejszej monografii
zaprezentowanych w podrozdziale C8.3). Procedura ta, wraz z towarzyszujgcymi jej
tematami inicjujgcymi, po raz pierwszy zostata opublikowana 27 stycznia 1994 roku w
monografii [2], potem zas 13 wrzesnia 1994 roku powtdrzona w monografii [2a]. W
niniejszym opracowaniu jest ona przytoczona w podrozdziale C8.2.
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#9. Komora oscylacyjna drugiej generacji. Wynalezienie i rozpracowanie w 1989
roku zasady dziatania baterii telekinetycznych naprowadzito mnie na koncept komor
oscylacyjnych drugiej generacji. W niniejszej monografii komory te omoéwione zostaty w
podrozdziatach C4.1, C7.1.1, C7.1.2 i C7.2.2. Ich cechg charakterystyczng jest, ze bedag
one zdolne do wytwarzania efektu telekinetycznego opisanego w podrozdziale H6.1
(szczegolnie patrz podrozdziaty H6.1 i L2). Efekt ten z kolei z jednej strony umozliwi
wyposazonym w nie magnokraftom dziatanie w telekinetycznej konwencji lotu. (Czym jest
owa telekinetyczna konwencja lotu opisano w podrozdziatach B1 i L1.) Z drugiej za$ strony,
zezwoli on tez komorom oscylacyjnym drugiej generacji na samowzbudzanie swoich
oscylacji. W ten sposob bedg one zdolne do pracy jako baterie telekinetyczne,
samozapetniajgc sie w scisle kontrolowany sposdb wymagang iloscig energii. Jako takie,
dziata¢ one bedg nie tylko jako pedniki telekinetyczne oraz akumulatory energii o ogromnej
pojemnosci, ale takze jako sitownie telekinetyczne produkujgce i samotadujgce sie catg
zuzywang przez siebie energie. Generalny kierunek badan nad zrealizowaniem
samotadujgcych sie komor drugiej generacji wskazuje podrozdziat K2.4. Niemniej czytelnicy
upominani sg aby przypadkiem samemu nie rozpoczynac¢ eksperymentéw nad komorami
drugiej generacji, zanim wypracowane zostang efektywne systemy zabezpieczajgce
komory oscylacyjne przed przetadowaniem energig i przed eksplodowaniem. Wszakze ich
ewentualne eksplodowanie mogtoby okazac¢ sie ogromnie niszczycielskie - patrz opisy z
podrozdziatu O5.2 oraz prezentacje w odrebnych monografiach z serii [5]. Eksplodowanie
takie mogtoby wysadzi¢ w powietrze nie tylko dom niefortunnego eksperymentatora, ale
takze i cate miasto w ktérym by sie on znajdowat.

Wypracowanie idei komory oscylacyjnej drugiej generacji wskazato tez generalng
zasade podgzanie po ktorej umozliwiato bedzie budowanie komor oscylacyjnych coraz
wyzszych generacji. Ekstrapolujac tg zasade, pdzniej rozpracowatem rowniez podstawy
funkcjonalne komér oscylacyjnych trzeciej generacji - patrz podrozdziat C4.1. Pierwsze
opublikowanie informacji na temat komoér oscylacyjnych drugiej generacji nastgpito 27
stycznia 1994 roku w podrozdziale C3.1 monografii [2].

#10. Odkrycie fal telepatycznych. W piatek 11 listopada 1994 roku podczas przerwy
na lunch odkrytem czym wiasciwie sg fale telepatyczne. Odkrycie to doktadniej opisatem juz
w podrozdziale A4. Zgodnie z nim "fale telepatyczne sg dzwiekopodobnymi wibracjami
przeciw-materii". (Zauwaz, ze zgodnie z trescig podrozdziatu H5.2, wszelki ruch przeciw-
materii manifestuje sie w naszym sSwiecie jako pole magnetyczne. Stad fale telepatyczne
mozna tez zdefiniowaé jako bezgradientowe wibracje pola magnetycznego.) Odkryty
wowczas mechanizm i zjawisko telepatii po raz pierwszy opublikowane zostato 9 stycznia
1996 roku w monografii [3] (patrz podrozdziat D13 w [3]). W 1997 roku powtdérzone one byty
w monografii [3/2]. Do niniejszej monografii trafity poprzez monografie [1/3], w ktorej
opisano je w podrozdziale H13. Obecne ich opisy zawarte sg w podrozdziale H7.1
niniejszej monografii.

#11. Narodziny idei "rezonatora magnetycznego". Odkrycie mechanizmu telepatii
uswiadomito mi kolejny istotny atrybut komér oscylacyjnych. Atrybut ten odkrytem w wyniku
swych badan nad telepatycznymi stacjami nadawczo-odbiorczymi. Takie stacje, czyli
urzadzenia ktére w sposob techniczny formujg modulowane fale telepatyczne, muszag
dziataC na zasadzie wykorzystania zjawiska "rezonowania" statycznych pél magnetycznych
- patrz podrozdziat H7.1. Ich najwazniejszym wiec pozespotem bedzie urzadzenie jakie
mozna by nazywac "rezonanotorem magnetycznym". W zadaniu zbudowania pierwszego
takiego urzadzenia, jesteSmy wiec obecnie w sytuacji dawnych naukowcow
eksperymentujgcych z polami elektrostatycznymi. Wszakze oni tez nie mieli jeszcze
pojecia, ze kiedys odkryty zostanie -elektryczny obwdd drgajacy (czyli "rezonator
elektryczny"). Dopiero 6w obwdd drgajacy wprowadzit te pola w stan wibrowania. W ten
sposob stworzyt on fundamenty dla dzisiejszej radiokumunikaciji, elektroniki i cybernetyki.
Przez analogie do tamtej historycznej sytuacji, nasza obecna wiedza statych pdl
magnetycznych jest jedynie na poczatku swej drogi do poznania. Spory wiec czas zapewne
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jeszcze uptynie, zanim zbudowany zostanie nasz pierwszy dziatajacy "rezonator
magnetyczny". Rezonator taki w przyszitosci otworzy dla ludzi wykorzystanie wibracji pola
magnetycznego dla réznorodnych celdéw technicznych, podobnie jak elektryczny obwdd
drgajacy otworzyt kiedy$ dla ludzi wykorzystanie wibracji pola elektrycznego.

Od poczatku swych prac nad komorg oscylacyjng intuicyjnie wiedziatem, ze moje
urzadzenie reprezentuje witasnie pierwszg idee takiego rezonatora magnetycznego. Dla
wibracji magnetycznych idea ta juz obecnie wprowadzita ten sam przetom poznawczy, co
obwod oscylacyjny Henry'ego uczynit dla drgan elektrycznych. Pomimo jednak
rozpracowania komory oscylacyjnej, oraz na przekor petnego poznania jej zasady dziatania,
budowy i najwazniejszych atrybutow, nie byto jeszcze jasne dla mnie do czego sprowadza
sie esencja idei rozonatorow magnetycznych. Esencja ta stata sie oczywista dopiero po
szczego6towym rozpracowaniu budowy i dziatania drugiego takiego rezonatora, oraz po
odkryciu natury i mechanizmu fal telepatycznych. (Ten drugi rezonator przyjgt postac
"baterii telekinetycznej" opisanej w podrozdziale K2.4 niniejszej monografii.) Okazato sie
wtedy, ze "esencjg idei rezonatorow magnetycznych jest iz urzadzenia te reprezentujg
lustrzane odbicie elektrycznych obwoddéw drgajacych”.

Aby wyjasniC¢ tutaj owg esencje, w sensie zasady swego dziatania rezonatory
magnetyczne mimikujg w sposéb lustrzany zasade dziatania elektrycznych obwodow
drgajagcych. Lustrzano$¢ owego mimikowania polega w nich na symetrycznym odwracaniu
tej zasady. (Jak pamietamy, elektryczne obwody drgajace juz od dawna uzywane sg do
wytwarzania wibracji elektrycznych w urzadzeniach elektronicznych, a takze do formowania
fal elektromagnetycznych w urzadzeniach tacznosci telekomunikacyjnej.) Przyktadowo,
elektryczne obwody drgajgce muszg sktada¢ sie z co najmniej dwdch podstawowych
komponentéw, tj. pojemnosci elektrycznej "C", oraz inercji magnetycznej "L" (zwanej tez
induktancjq). Dlatego rezonatory magnetyczne muszg podobnie zawiera¢ co najmniej dwie
sktadowe, tj. inercje elektryczng "J" oraz pojemnos$é magnetyczng "P". (Oczywiscie, na
dodatek do tych dwoch "lustrzanych" sktadowych, obie grupy urzadzen, tj. zaroéwno
rezonatory magnetyczne jak i elektryczne obwody drgajace, zawieraty beda rowniez
opornos¢ "R".) Podstawowe dedukcje przeprowadzone przeze mnie na ten temat opisane
sgq W podrozdziatach K2.4 i N2.4 z niniejszej monografii. Ujawniajg one, ze wymaganej
inercji elektrycznej "J" dostarczajg rezonatorom magnetycznym swiecace sie (wzbudzone)
jony, np. z mieszaniny rteci i soli. Natomiast wymaganej pojemnosci magnetycznej "P"
dostarcza im specjalnie uksztattowana przestrzen odbijajgca wibracje magnetyczne.
Przestrzen tg mozna nazwaé¢ "magnetyczng komorg rezonansowg". (Przykfadem
najprostszej magnetycznej komory rezonansowej jest objetos¢ czyli wnetrze powszechnie
znanej piramidy.)

Narodziny i skrystalizowanie sie idei rezonatora magnetycznego otwierajg droge do
technicznego urzeczywistnienia réznych wersji urzadzen telepatycznych. Umozliwiajg one
takze teoretyczne sformutowanie wymogdéw ich dziatania, zrebéw ich modeli
matematycznych, itp. Ponadto ujawniajg one, Zze nasza planeta jest naturalnym
rezonatorem magnetycznym przechwytujgcym przenikajace jg fale telepatyczne i
przekazujgcym te fale do organizmoéw ludzi, zwierzat i ro$lin - patrz podrozdziat D4
monografii [5/3].

#12. Wykorzystanie komory oscylacyjnej jako nadajnika i odbiornika telepatycznego.
Po rozpracowaniu idei rezonatorow magnetycznych, uzyskatem pewnosc¢, ze komora
oscylacyjna jest wiasnie jednym z nich. Komore tg juz od dawna uwazatem za zdolng do
wysytania i odbierania sygnatow telepatycznych. Wszakze spetnia wszelkie wymagania aby
pracowac jako efektywny nadajnik i odbiorniki telepatyczny. W ten sposob idea rezonatorow
magnetycznych wskazata dokfadny sposob i zasade na jakich komore oscylacyjng mozna
dodatkowo adoptowac do funkcjonowania jako nadajnik i odbiornik telepatyczny o ogromnej
mocy. Pierwsze opublikowanie idei dziatania komory oscylacyjnej jako nadajnika i
odbiornika telepatycznego nastgpito w monografii [3]. Potem powtérzone ono byto w
monografiach [3/2], [1/2], [1/3], a obecnie i w niniejszej monografii.
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#13. Rozpracowanie warunkéw konstrukcyjnych komor oscylacyjnych drugiej i
trzeciej generacji. Dokonane ono zostato juz w trakcie opracowywania monografii [1/2]. W
tamtej monografii potozytem bowiem szczegdlnie duzy nacisk na uwypuklenie i dokfadne
opisanie réznic pomiedzy magnokraftami (i UFO) pierwszej, drugiej, oraz trzeciej generaciji.
Wszakze skoro nie potrafimy jeszcze ich budowaé, istotne jest abysmy byli w stanie
chociaz je rozpoznaé, jesli ktos uzyje je w naszej obecnosci. Wyglad zas komor
oscylacyjnych zabudowanych do pednikdw owych statkéw jest jedng z wizualnie najtatwiej
odnotowalnych takich réznic. Aby wiec uswiadomi¢ czytelnikom swoich monografii [1/2], a
potem [1/3], jakie sg roznice w wygladzie komor oscylacyjnych poszczegoélnych generacji, a
takze réznice wygladu wylotéw z pednikbw magnetycznych wykorzystujacych komory
poszczegolonych generacji, postanowitem rozpracowac i graficznie zilustrowac ich wyglad.
W tym jednak celu najpierw musiatem matematycznie rozwigza¢ zbior warunkéw
konstrukcyjnych jakim komory oscylacyjne poszczegolnych generacji podlegajg. Zbior tych
warunkéw opisany zostat w podrozdziatach C7.1.1 i C7.1.2, oraz C7.2.1 do C7.2.3,
niniejszej monografii. Natomiast graficznie zilustrowany on zostat na rysunkach C8 i C11.
Ich rozpracowanie nastgpito w sierpniu 1997 roku, za$ upowszechniane one byly w
egzemplarzach monografii [1/2] jakie rozsytatem do Polski poczgwszy od wrzesnia 1997
roku. Nastepnie byty one upowszechniane we wszystkich egzemplarzach monografii [1/3].

#14. Rozpracowanie "prototypowych konfiguracji krzyzowych" formowanych z komor
oscylacyjnych. Analizy zasady dziatania i technologii wykonania konfiguracji komor
oscylacyjnych nazywanych "kapsuta dwukomorowa", ujawnity mi z czasem, ze w
pierwszych magnokraftach kapsuta taka nie bedzie mogta jeszcze zasta¢ uzyta. Wszakze
jest ona zbyt trudna do szybkiego technicznego wykonania. (Np. sygnaty sterujgce muszg
w niej dosta¢ sie bezprzewodowo do "wewnetrznej" ptywajacej komory oscylacyjnej,
przebijajac sie przez bardzo skoncentrowane pole magnetyczne komory "zewnetrznej".)
Dlatego tez dla uzytku pierwszych magnokraftow budowanych na Ziemi, rozpracowatem
konstrukcje tzw. "prototypowych konfiguracji krzyzowych". Owe prototypowe konfiguracje
krzyzowe sg znacznie prostrze w budowie. Z powodzeniem mogg one wiec zastepowac w
naszych pierwszych magnokraftach owe skomplikowane technologicznie kapsuty
dwukomorowe. Prototypowe konfiguracje krzyzowe opublikowatem po raz pierwszy w 1998
roku w monografii [1/3]. W niniejszej monografii sg one opisane w podrozdziale C7.2.1.

#15. Stopniowe zamarcie praktycznych prac wykonawczych i rozwojowych nad
komorg oscylacyjng. Dla wynalazcy nie istnieje juz chyba bardziej gorzki obraz, niz
obserwowac jak jego wynalazek stopniowo umiera. Niestety rowniez i takie przykre
doswiadczenie stato sie moim udziatem. Ogromnie intensywne w latach 1984 do 1988
prace badawczo rozwojowe nad komorg oscylacyjng, poczgwszy od okoto roku 1990
stopniowo zaczety zamieraé, aby catkowicie zanikng¢ okoto 2000 roku. Okoto 2000 roku,
ostatni znany mi badacz w Polsce, jaki ciggle zajmowat sie praktyczng budowg komory
oscylacyjnej zaprzestal swoich badan. W chwili obecnej (2004 rok) nad tym rewolucyjnym
urzgdzeniem nikt juz nie prowadzi praktycznych dziatan rozwojowych. Jest to ogromna
strata dla naszej cywilizacji, bowiem komora oscylacyjna nosi w sobie potencjat aby
otworzy¢ ludzkosci wrota do gwiazd, a takze aby kompletnie zrewolucjonizowa¢ wszystkie
apsekty naszego zycia. Jedyne prace nad tg komorg, jakie ciggle sg kontynuowane, to
moje teoretyczne rozwazania nastawione na udoskonalenie naszego zrozumienia jej
budowy i dziatania, oraz na spopularyzowanie jej idei. Niemniej, dla powoddw wyjasnionych
w podrozdziale A4, narazie nie zdotatem uzyskac dostepu do warunkow jakie umozliwiatyby
mi rozpoczecie prac praktycznych nad zbudowaniem tego rewolucyjnego urzgdzenia.

Komentujgc powyzszg historie wynalezienia i dotychczasowego rozwoju komory
oscylacyjnej, powinienem tutaj podkre$li¢, Ze to urzadzenie wynalezione zostato w
rezultacie moich zawodowych zainteresowan naukowych wynikajgcych z wykonywanej
pracy wyktadowcy uczelni technicznej. Podobnie tez liczne inne urzgdzenia rozpracowane
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przeze mnie, jakich opisy zawarte sg w moich monografiach, réwniez wynalezione zostaty
w rezultacie moich zainteresowan zawodowych.

Podkreslajac powyzsze, jednoczesnie musze jednak natychmiast dodacé, ze
wszystkie uczelnie w ktorych kiedykolwiek pracowatem, nigdy nie aprobowaty moich badan
nad tymi urzadzeniami. W wielu przypadkach uczelnie te aktywnie nawet zwalczaty owe
badania i przesladowaty mnie za ich prowadzenie. W rezultacie tego z biegiem czasu
zmuszony zostatem do konspiracyjnego ukrywania przed przetozonymi i kolegami
zawodowymi prawdziwego tematu swoich badan naukowych. Zmuszany tez bytem do
nieujawniania swoich osiggnie¢ tworczych w przypadkach poszukiwania nowej pracy, a
takze do podejmowania prac lezgacych znaczaco ponizej mojego poziomu doswiadczen i
zdolnosci twérczych. Z kolei fakt zmuszania naukowca do prowadzenia swoich badan w
konspiracji, Swiadczy ze sytuacja na uczelniach w latach poczatka 21 wieku osiggneta
poziom niemal parodii celow jakim nauka i naukowcy powinni stuzy¢. Narasta wiec palgca
juz koniecznos¢ zreformowania naszych instytucji naukowych, tak jak po mrokach i
przesladowaniach sredniowiecza koniecznym byto zreformowanie instytucji kosciota (wiecej
na temat owej reformacji dzisiejszej nauki wyjasnione jest w podrozdziale H10).
Nienaruszalnym przy tym fundamentem takiego reformowania, powinno by¢ prawo
naukowcow totaliztycznych do wolnosci w mysleniu. Prawo to powinno zosta¢ nie tylko
wyraznie i jednoznacznie zadeklarowane w dokumentach konstytucyjnych uczelni, ale
takze powinno by¢ respektowane w praktyce. Prawo to powinno stwierdzaé, ze "naukowiec
moze by¢ rozliczany tylko z tego jak produktywnie i twérczo pracuje, nigdy zas z tego nad
czym pracuje. Wszakze kazda tematyka badan w efekcie koncowym zawsze stuzy
spoteczenstwu i ludzkosci". Jak wiadomo, dotychczas takie prawo do wolnosci myslenia nie
jest jeszcze praktycznie urzeczywistniane, czy nawet Oficjalnie deklarowane w
dokumentach konstytucyjnych uczelni. Stad naukowcy zamiast "poszukiwaé i ujawniac
prawde bez wzgledu na to jaka by ona nie byta", raczej dla zabezpieczenia sobie braku
ktopotdw typowo "zatajajg i ignorujg tg prawde ktéra nie odpowiada im samym lub komus
waznemu, niebezpiecznemu, czy krzykliwemu" - patrz punkty #11 i §11 w podrozdziale
JB6. Z kolei wynalazcy i odkrywcy ktorzy faktycznie sg jedynymi ktérzy doktadajg nowy
wktad do rozwoju naszej cywilizacji, zamiast by¢ za to nagradzani, w rzeczywistosci sg
karani i praktycznie zamieniani w martyrow.

Wszystkie odkrycia i wynalazki opisane w tej monografii zostaty zapracowane
ciezkim wysitkiem i zmudnymi badaniami. Wymagaty one dtugotrwatych przemyslen,
weryfikacji, modyfikacji i usprawnien. Z kolei ich sformutowanie koncowe wynikneto z
poziomu mojego poznania obecnej nauki i techniki ziemskiej osiggnietego na drodze
dtugotrwatego i Zzmudnego studiowania. W moim wiec przypadku, wynalazki te niestety nie
pojawity sie od razu w gotowej postaci, zainspirowane bez wysitku w jakis cudowny sposob
czy przekazane mi przez nadrzedne istoty. Miejmy wiec nadzieje, ze jako takie uznane one
zostang za "zapracowane" wystarczajgco wysokim trudem i wyrzeczeniami, aby wtgczone
kiedys mogty zostaé¢ do trwatego dorobku technicznego naszej cywilizacji. (Po wyjasnienie
czym jest owo "zapracowanie", patrz Prawo Moralne Zapracowania na Wszystko
wyjasnione w punkcie #3A podrozdziatu 14.1.1 niniejszej monografii.)

C3. Zasada dziatania komory oscylacyjnej

Prad elektryczny przeptywajacy przez zwoje przewodnika nie jest jedynym zrédtem
kontrolowanego pola magnetycznego. Innym dobrze znanym takim zrédtem jest iskra
elektryczna, tj. zjawisko reprezentujgce energie elektryczng w najczystszej z postaci.
Znanych jest wiele sposobdéw na wytwarzanie iskier elektrycznych, jednakze dla
zastosowan opisywanych tutaj najprzydatniejszym jest tzw. "obwodd oscylacyjny z
iskrownikiem". Unikalng wiasnos$cig takiego obwodu jest jego zdolno$s¢ do pochtaniania,
sumowania i najefektywniejszego wykorzystywania energii elektrycznej dostarczonej do
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niego. Energia ta nastepnie manifestuje sie w postaci zwolna zanikajacej serii iskier
elektrycznych wytwarzanych przez ten obwadd.

Wynalezienie obwodu oscylacyjnego z iskrownikiem nastgpito w roku 1845 przez
fizyka amerykanskiego, Joseph'a Henry. Zauwazyt on, ze jesli roztadowac butelke lejdejskg
(Layden jar) poprzez uzwojenia induktora, wtedy otrzymywato sie oscylujgcqg iskre. W kilka
lat potem Lord Kelvin, fizyk i inzynier angielski, dowiodt matematycznie ze wytadowanie w
tak skonstruowanym obwodzie musi nastepowac w sposob oscylacyjny.

W tym miejscu nalezy podkresli¢ Zze obwdd oscylacyjny z iskrownikiem byt
pierwszym obwodem wynalezionym na naszej planecie jaki wytwarzat drgania elektryczne.
Jego zbudowanie wnosito wiec rownie rewolucyjne konsekwecje jak przyktadowo
opracowanie pierwszej maszyny parowej. Obwodd ten dostarczyt bowiem fundamentéw
poznawczych dla pdézniejszego uformowania wielu oddzielnych dziedzin nauki bazujacych
wtasnie na drganiach elektrycznych, przyktadowo elekroniki czy cybernetyki, zas na jego
zasadzie oparte jest dziatanie ogromnej ilosci dzisiejszych urzadzen, takich jak radia,
telewizory, komputery, przyrzady pomiarowe, oraz wiele innych. Powinnismy wiec pamietac
i szczerze potwierdzac, ze gdyby nie odkrycie Henry’ego wowczas nasza cywilizacja nie
bytaby na poziomie na jakim znajduje sie obecnie.

C3.1. Inercja elektryczna induktora stanowi site motoryczna dla oscylacji w
tradycyjnym obwodzie oscylacyjinym z iskrownikiem

Rysunek C1 (a) pokazuje tradycyjng konfiguracje obwodu elekirycznego z
iskrownikiem, tzn. konfiguracje wynaleziong przez Henry'ego. Najbardziej wyrdzniajaca sie
cechg tego obwodu jest, iz powstaje on poprzez potgczenie razem w jeden obwod
zamkniety trzech istotnych elementéw, tj. L, Cq i E, jakie przyjmujg forme oddzielnych
czesci lub urzadzen. Czesci te to: (1) induktor L, zawierajacy dtugi przewdd zawiniety w
wiele zwojéw, ktéry dostarcza obwodowi wtasnosci zwanej "indukcyjnosé”; (2) kondensator
C1, ktérego wtasnos¢ zwana "pojemnoscig elektryczng" umozliwia obwodowi gromadzenie
tadunkéw elektrycznych; (3) iskrownik E, ktdrego dwie rownolegte elektrody, prawa Er i
lewa E_ oddzielone od siebie warstewkg gazu, wprowadzajg "przerwe iskrowg" do obwodu.

Kiedy na ptytki PF i PB kondensatora C1 przytozone zostajg tadunki elektryczne "+q"
i "-q", powoduje to przeptyw pradu elektrycznego "i" poprzez przerwe iskrowg E oraz
induktor L. Prad "i" musi przejawia¢ sie w postaci iskier "S" i musi takze wytworzy¢ strumien
magnetyczny "F". Mechanizm kolejnych transformacji energii nastepujacych w induktorze L
(jaki niezaleznie od niniejszego podrozdziatu opisany jest takze w wielu ksigzkach z
zakresu elektroniki i fizyki) powoduje, iz iskra "S", gdy juz raz sie pojawi pomiedzy
elektrodami E, bedzie oscylowata tam tak dtugo, az energia obwodu zostanie rozproszona.

Obwdéd oscylacyjny z iskrownikiem reprezentuje elektryczng wersje wielu
istniejacych obecnie urzadzen jakie wytwarzajg jedno z najbardziej powszechnych w
naturze zjawisk, tj. ruch drgajacy. Analogig mechaniczng do tego obwodu, znang doskonale
kazdemu, jest hustawka. We wszystkich urzadzeniach wytwarzajacych taki ruch, tj.
zarbwno w obwodzie oscylacyjnym jak i hustawce, pojawienie sie oscylacji wywotywane
jest dziataniem Zasady Zachowania Energii. Zasada ta powoduje, iz energia poczatkowa
dostarczona do takiego urzadzenia oscylacyjnego, zostaje nastepnie w nim uwieziona w
procesie nieustannie powtarzajacych sie transformacji w dwie formy: energii potencjalne;j i
energii  kinetycznej. W przypadku obwodu oscylacyjnego z iskrownikiem, "energia
potencjalna" reprezentowana jest przez pole elektryczne przeciwstawnych fadunkow
elektrycznych "+q" i "-q" zgromadzonych na obu oktadzinach kondensatora - patrz rysunek
C1 (a). Wiasnie roznica potencjatow elektrycznych spowodowana obecnos$cig tych
tadunkéw, formuje site motoryczng jaka wymusza przeptyw pradu "i" poprzez dany obwéd.
W przypadku hustawki, ta sama energia potencjalna zostaje wprowadzona na drodze
odchylenia jej ramienia, wraz z zamocowanym do niego siedzeniem, od potozenia
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pionowego. W rezultacie, ciezar z danej hustawki (np. siedzace na niej dziecko) wzniesiony
zostanie na okreslong wysokos¢. Energia potencjalna tego ciezaru wymusza pozniej jego
przyspieszanie w dét do pozycji rwnowagi, transformujgc sie w ten sposob stopniowo w
energie kinetyczng. W dolnym punkcie hustawki cata energia potencjalna
przetrasformowana juz zostaje na energie kinetyczng, ktéra manifestuje sie w postaci
szybkiego ruchu ciezaru przytozonego do jej siedzenia. W obwodzie oscylacyjnym z
iskrownikiem druga z form energii, tj. energia kinetyczna, manifestuje sie w formie
strumienia "F" pola magnetycznego wytwarzanego przez induktor L.

Wzajemne tranformowanie sie energii potencjalnej w energie kinetyczna, i vice
versa, wymaga istnienia rodzaju posrednika jaki aktywuje mechanizm zamiany tej energii.
Ow posrednik jest wprowadzany przez element odznaczajacy sie wiasnoscig zwang
“inercja". Inercja jest wiec jednym =z najistotniejszych czynnikbw napedowych
podtrzymujgcych oscylacje w dowolnym uktadzie drgajacym. Dziata ona jak rodzaj "pompy"
jaka wymusza transformacje energii z formy potencjalnej, w forme kinetyczng, a potem
znowoz w odwrotng forme potencjalng. Owa "pompa" zawsze stara sie odtworzyc
poczatkowg ilo$¢ energii potencjalnej, istniejacg w chwili rozpoczecia sie danego cyklu
oscylacji, pomniejszong jedynie przez wielko$¢ jej rozproszenia nastepujacego w czasie
oscylacji. Stad tez element inercyjny jest najbardziej istotnym sktadnikiem kazdego uktadu
drgajacego. W obwodzie oscylacyjnym z iskrownikiem jego funkcje wypetnia induktor L,
ktéorego induktancja (wyrazona w jednostkach zwanych "henry") reprezentuje inercje
elektryczng. W hustawce, inercja mechaniczna jest dostarczana przez mase jej tadunku
(wyrazong w kilogramach). Powyzsze jest powodem dla ktérego induktancja w oscylacjach
elektrycznych jest uwazana za odpowiednik masy w drganiach mechanicznych.

Aby zwiekszyc inercje mechaniczng koniecznym jest dotozenie dodatkowej masy do
tej juz uczestniczacej w transformacjach energii. Natomiast zwiekszenie inercji elektryczne;j
wymaga wydtuzenia przewodnika w ktérym przeptywajacy przez niego prad elektryczny
wystawiony zostaje na dziatanie swego wiasnego pola magnetycznego. Praktycznie
uzyskiwane jest to poprzez budowanie induktorow zawierajgcych wiekszg liczbe zwojow
tego samego przewodnika, zawinietych ciasno jednen przy drugim, tak aby kazdy z nich
znajdowat sie w zasiegu pola magnetycznego produkowanego przez inne zwoje.

Przeanalizujmy teraz mechanizm wytwarzania drgan elektrycznych w obwodzie
oscylacyjnym z iskrownikiem pokazanym na rysunku C1 (a). Zatézmy, ze w poczatkowe;j
chwili czasowej t=0 elektrody PB i PF kondensatora C1 posiadajg zgromadzone juz na nich
przeciwstawne fadunki "+q" i "-q", oraz ze prad elektryczny "i" w induktorze L wynosi zero.
W owej chwili czasowej cata energia obwodu jest wiec przechowywana na okfadzinach
kondensatora C1 w formie energii potencjalnej. Przeciwstawne tadunki zgromadzone na
oktadzinach kondensatora C1 wywotujg site elektromotoryczng jaka inicjuje przeptyw pradu
"i"'. Aby utatwi¢ interpretacje zachowania sie iskier, w tej publikacji prad elektryczny
zdefiniowany jest jako ruch elektronéw od bieguna negatywnego do pozytywnego. Prad "i"
pojawia sie na elektrodach E jako iskra elektryczna "S", podczas gdy w induktorze L
wytwarza on strumien magnetyczny "F". Podczas gdy réznica fadunkéw "q"
zakumulowanych na oktadzinach kondensatora C1 ulega zmniejszeniu, ich energia
potencjalna majgca forme pola elektrycznego takze ulega zmniejszeniu. Owa energia
zostaje przetransformowana w pole magnetyczne jakie pojawia sie wokot induktora w
efekcie przeptywu przez niego pradu "i". Stad w tej pierwszej fazie oscylacji, jakg mozemy
nazwac fazg aktywna, pole elektryczne sie zmniejsza, pole magnetyczne sie zwieksza, zas
energia zostaje transformowana z postaci potencjalnej w postaé¢ kinetyczng ptynac od
kondensatora C1 do induktora L. Kiedy caty tadunek na kondensatorze C1 zaniknie, pole
elektryczne w tym kondensatorze osiggnie zero, zas energia potencjalna przechowywana w
tym polu w catosci zostanie przetransformowana w pole magnetyczne "F" induktora L. Sita
elektromotoryczna jaka poprzednio powodowata przeptyw pradu "i" zostaje wiec
wyeliminowana. Jednakze prad w przewodniku kontynuuje transportowanie negatywnych
tadunkéw z piyty PB kondensatora C1 do piyty PF, witasnie z powodu dziatania inercji
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elektrycznej. Inercja ta powstrzymuje prad "i" (a wiec takze iskre "S") przed zaniknieciem i
utrzymuje jego przeptyw kosztem energii kinetycznej zawartej w polu magnetycznym. W tej
drugiej wiec fazie oscylacji, jakg mozemy nazwac fazg inercyjna, energia przeptywa juz z
induktora L z powrotem do kondensatora C1, powodujgc ponowne odbudowywanie
istniejacego tam uprzednio pola elektrycznego. Stopniowo cata energia kinetyczna pola
magnetycznego zostaje przetransformowana z powrotem na energie potencjalng
kondensatora C1. Po owym odbudowaniu, sytuacja uzyskana w owej chwili t=('/,)T
podobna bedzie do sytuacji poczatkowej w chwili t=0, tyle tylko Ze kondensator bedzie teraz
natadowany w odwrotny sposob. W dalszej fazie oscylacji kondensator C1 rozpocznie
ponowne roztadowanie, za$ caly opisany powyzej proces powtorzy sie ponownie, tym
razem w przeciwstawnym kierunku. Po czasie t=T (gdzie "T" jest tzw. "okresem pulsac;ji"
lub "okresem oscylacji" danego obwodu) sytuacja wréci wiec do stanu identycznego jak w
chwili poczatkowej t=0. Raz wiec zastartowane, takie oscylacje bedq trwaty az opornosc
procesu rozproszy energie wymagang do jego podtrzymywania.

C3.2. W zmodyfikowanym obwodzie oscylacyjnym z iskrownikiem inerciji elektrycznej
dostarczy induktancija iskry elektrycznej

Wiadomo Zze iskry elektryczne sg nosnikiem bardzo wysokiej inercji elektrycznej.
Stad iskry te posiadajg zdolnos¢ zastgpienia zwojow induktora w dostarczeniu obwodowi
oscylacyjnemu wymaganej induktanciji. Istniejg jednak dwa warunki tego zastgpienia, tj.: (1)
iskra musi posiada¢ odpowiednig diugosc¢ aktywna, oraz (2) droga iskry musi przebiega¢ w
zasiegu wytwarzanego przez siebie pola magnetycznego. Aby wypetni¢ obydwa te warunki,
niemozliwe jest powtorzenie rozwigzania konstrukcyjnego uzytego w induktorze, z prostej
przyczyny iz iskra elektryczna bedzie opierata sie naszym prébom zawijania jej w kilka
kolejnych zwojow. Jednakze ten sam efekt moze zosta¢ osiggniety w odmienny sposoéb.
Wymaganej induktancji jest tez w stanie dostarczy¢ caty snop iskier przeskakujgcych
rownoczesnie po rownolegtych trajektoriach, kazda z ktorych zastepuje akcje pojedynczego
zwoju induktora. Indywidualne iskry w takim snopie bedg wiec odpowiednikami
poszczegolnych zwojow induktora. Stgd jesli ilos¢ iskier osiggnie wymagang liczbe,
wszystkie razem bedg one w stanie dostarczy¢ obwodowi wymaganej induktanciji.

Rysunek C1 (b) ukazuje wersje typowego obwodu oscylacyjnego z iskrownikiem,
jaka celowo zmodyfikowatem, a jaka wtasnie wykorzystuje do swego dziatania inercje
snopa réwnolegtych iskier. Najbardziej wyrdzniajacg sie cechg tej wersji jest, iz wszystkie
trzy niezbedne sktadniki obwodu Henry'ego, tj. induktancja L, pojemnosc¢ C1, oraz przerwa
iskrowa E, sg w niej dostarczane przez pojedyncze urzgdzenie w postaci pary elektrod.
Stad to jedno urzadzenie zastepuje wszystkie trzy sktadniki tradycyjnego obwodu. Tem mo;j
zmodyfikowany obwdd oscylacyjny z iskrownikiem skiada sie wiec z owej pary
przewodzacych elektrod PF i PB, jakie umocowane zostalty do dwdch przeciwstawnych
Sscian komory szesciennej wykonanej z materiatu izolacyjnego (np. szkta) i wypetnionej
gazem dielektrycznym. Kazda z tych elektrod podzielona zostata na wiele matych
segmentéow odizolowanych nawzajem od siebie. W czesci (b) rysunku C1 segmenty te
oznaczono numerami 1, 2, 3, ..., p. Kazda para segmentow ustawionych naprzeciwko
siebie tworzy pojedynczy elementarny kondensator. Na rysunku C1 (b) kazda taka para
segmentow formujgcych elementarny kondensator oznaczona zostata tym samym
numerem, np. "3" lub "p". Z kolei 6w kondensator, po otrzymaniu odpowiedniego tadunku
elektrycznego, przeksztatca sie w pare elektrod wymieniajgcych z sobg pojedynczg iskre
elektryczng (np. "S3" lub "Sp"). Stad obie elektrody Pr i Ps omawianego obwodu wytwarzajg
tyle iskier elektrycznych na ile segmentéw zostaty one podzielone. Suma owych iskier
przeskakujgcych w tym samym momencie w formie upakowanego snopa (peku), dostarcza
obwodowi wymaganej induktancji elektrycznej.
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Podsumujmy teraz istote modyfikacji obwodu Henry'ego jakiej dokonatem i
wyjasnitem powyzej. Trzy oddzielne czesci/elementy skiadowe tradycyjnego obwodu
oscylacyjnego (ij. induktor, kondensator i iskrownik), z ktérych kazdy wypetniat jedng
funkcje, zastgpiono jedng czescig jaka za to wypetnia az trzy funkcje réwnoczesnie. Ta
jedna czesé/element to para przewodzacych elektrod zamocowanych do dwdch
przeciwstawnych scianek komory szesciennej i podzielonych na mate segmenciki. Kazdy z
tych indywidualnych segmencikow wypetnia funkcje elementarnego kondensatora i
iskrownika, za$ formowany przez nie wszystkie pek réwnolegtych iskier wypetnia tez
funkcje induktora.

Jesli rozpatrzy¢ zasade dziatania zmodyfikowanego w ten sposéb obwodu
oscylacyjnego, staje sie oczywistym ze zasada ta jest identyczna jak w przypadku obwodu
Henry'ego. Po rozpoczeciu réwnomiernego nasycania tadunkami elektrycznymi wszystkich
segmencikow obu elektrod Pr i Pg, energia potencjalna obwodu zaczyna sie zwiekszac.
Gdy roznica potencjatbw pomiedzy elektrodami przekroczy wartos¢ przebicia "U",
wytadowanie iskrowe zostaje rozpoczete. Wyladowanie to przyjmuje forme peku
rownolegtych iskier S4, Sy, Ss, ..., Sp, przeskakujgcych pomiedzy potozonymi naprzeciwko
siebie segmencikami obu elektrod. W pierwszej wiec, aktywnej fazie cyklu oscylacyjnego
pole magnetyczne formowane przez kazdg z tych iskier bedzie stopniowo absorbowato
energie zgromadzong poczatkowo w formie potencjalnej na obu elektrodach. Kiedy
potencjaty obu elektrod Pk i Pg sie zrdwnajg, inercja elektryczna iskier bedzie kontynuowata
przepompowywanie tadunkéw pomiedzy nimi, tranformujgc energie kinetyczng zawartg w
polu magnetycznym z powrotem w energie potencjalng pola elektrycznego. Stad na koncu
drugiej, inercyjnej fazy oscylacji iskier obie elektrody znowu bedg zawieraly poczatkowe
tadunki, tyle tylko ze odwrotnego znaku. Nastepnie caly proces zostanie powtérzony w
odwrotnym kierunku. Jesli wiec niewielkie rozpraszanie energii zachodzgce podczas tego
procesu zostanie jako$ uzupetnione, opisany tu proces moze powtarzac sie bez konca.

Takie dziatanie zmodyfikowanego obwodu oscylacyjnego uwalnia wszystkie
zachodzace w nim zjawiska z wiezébw materiatowych. W rezultacie wiec prad elektryczny
nie musi przeptywaC przez przewodnik zas jego natezenie nie jest ograniczane
wiasnosciami przewodzacymi materiatdw uzytych na zwoje. Ponadto zjawiska elektryczne
zostajg wyeksponowane na dziatania sterujgce jakie umozliwiajg ich uksztattowanie w
pozgdanym kierunku. Sg to bardzo istotne osiggniecia i jak to zostanie wykazane potem,
stanowig one zrodto wielu zalet operacyjnych opisywanego tu urzadzenia.

Peki iskier oscylujacych w urzadzeniu pokazanym na rysunku C1 (b) produkowaty
bedg zmienne pole magnetyczne. Poniewaz snopy te przeskakujg po tej samej drodze w
obu kierunkach, pole to bedzie nosito charakter wirowy ("vortex") podobny do pola
otaczajgcego odcinek prostego przewodnika (tj. wszystkie jego linie sit bedg formowaty
obiegi we wzajemnie do siebie rownolegtych ptaszczyznach). Takie pole nie bedzie wiec
wykazywato jednoznacznej biegunowosci, poniewaz jego bieguny magnetyczne N i S nie
posiadajg umiejscowienia. Stad aby wytworzy¢é dwubiegunowe pole magnetyczne ze statg
pozycja jego biegunéw N i S, koniecznym jest kontynuowanie rozwoju omawianej tu
zmodyfikowanej wersji obwodu oscylacyjnego o jeden dalszy krok.

C3.3. Zestawienie razem dwoéch zmodyfikowanych obwodéw formuje komore
oscylacyjng wytwarzajaca dipolarne pole magnetyczne

Koncowg posta¢ omawianego tutaj obwodu pokazano na rysunku C1 (c). Jest to
wtasnie postacC jakiej nadano nazwe "komora oscylacyjna". Komora oscylacyjna zostaje
uzyskana poprzez ztozenie z sobg dwdéch obwoddw na rysunku C1 (c) oznaczonych jako
C4 and C,. Kazdy z tych obwodoéw jest identyczny do tego omoéwionego w poprzednim
podrozdziale i pokazanego w czesci (b) rysunku C1. Stad komora taka sktada sie z
czterech posegmentowanych elektrod, oznaczonych jako Pg, Pg, Pr i P, tj. przedniej (po
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angielku "front"), tylniej ("back"), prawej ("right") i lewej ("left"). Kazda z tych elektrod
rowniez podzielona zostata na takg samg liczbe "p" segmencikow oraz ustawiona jest
naprzeciwko identycznej elektrody formujagc z nig razem jeden z obu nawzajem
kooperujacych obwodow. Oba te obwody produkujg cztery peki iskier na rysunku C1 (c)
oznaczonych jako Sgr., Sk, SLr, i Sgr, ktore przeskakujg pomiedzy przeciwlegtymi
elektrodami. Peki te pojawiajg sie w sScidle zdefiniowanej kolejnosci, jeden po drugim,
posiadajgc wz 1Jemne przesuniecie fazowe pomiedzy kolejnymi przeskokami wynoszgce
jedng czwarta ('/4) okresu T ich catkowitej sekwenciji przeskokow (4. "(*/4)T").

Zanim mechanizm wytadowan iskrowych w tej koncowej konfiguracji komory
zostanie opisany, powinniSmy przypomnie¢ sobie tutaj dziatanie elektromagnetycznych sit
odchylajgcych jakie bedg staraty sie wyprzeC iskry z zasiegu dipolarnego pola
magnetycznego. Sity te sg tymi samymi sitami jakie powodujg eksplozje zwojow w
poteznych elektromagnesach (ich omoéwienia juz dokonano w punkcie #1 podrozdziatu C1).
W przypadku oscylujgcych iskier sity te bedg przypieraty ich peki do lewej elektrody wzdtuz
powierzchni ktérej dane wytadowanie nastepuje. Dla przyktadu wszystkie iskry w peku Sg.L
skaczace od ptyty Pr do ptyty P. bedg dociskane do powierzchni ptyty P (w owym
momencie ptyta P zwieksza swdj ujemny tadunek). Z tego powodu poszczegodlne iskry
formujgce kolejne peki Sr., Sks, Sir, i S-F, zamiast przecina¢ nawzajem drogi innych
iskier, bedg uginaty wtasng droge do powierzchni scianek komory lezacych po ich lewej
stronie, wytwarzajgc w ten sposéb rodzaj zgodnie obiegajacego, uporzadkowanego wiru
iskrowego. Warto zauwazy¢, ze ptyta wzdtuz powierzchni ktérej iskry w danym momencie
czasowym przeskakujg, jest zabezpieczona przed ich wniknieciem do jej materiatu. Owo
zabezpieczenie wynika gtéwnie z uformowania elektrod z duzej liczby matych segmencikéw
(igiet), kazdy z ktorych jest odizolowany od innych podobnych segmencikow. Stad opornosé
dla przeptywu prgdu w poprzek elektrody nie jest mniejsza od opornosci wytadowania
poprzez dielektryczny gaz komory.

Zatbzmy przez chwile, ze poczatkowe natadowanie komory oscylacyjnej jest
dokonane w ten sposob, iz w chwili t=0 jako pierwszy pojawi sie pek iskier oznaczony jako
Sk.L, za$ po uptywie okresu czasu réwnego t=('/4)T - pojawi sie pek Sr.g (poréwnaj rysunek
C1"c" z rysunkiem C4 "a"). Zatézmy takze, iz od samego poczatku tych wytadowan, wzdtuz
osi magnetycznej "m" komory panuje produkowany przez to urzgdzenie strumien
magnetyczny "F". Strumieh ten odchyla wszystkie iskry dociskajac je do ich lewostronnych
scianek komory. Po poczatkowym natadowaniu kondensatora C2, w chwili czasowej t=0,
pojawi sie pek iskier oznaczony jako Sgr.., jaki przeskoczy od elektrody Pr do elektrody P,.
Iskry te wytworzg swoje witasne pole magnetyczne o natezeniu "AF" wydatek jakiego doda
sie do catkowitego pola "F" juz panujacego w tej komorze. Pole "F" zagina droge
wszystkich przeskakujgcych iskier, przypierajgc je do powierzchni elektrody Pg. W chwili
czasowej t = ('/4)T potencjaly elektrod Pg i P. wyréwnajg sie, jednakze inercja elektryczna
peku iskier Sg.. ciggle kontynuuje transportowanie tadunkéw od elektrody Pr do elektrody
P., kosztem energii kinetycznej zakumulowanej w polu magnetycznym. W tym samym
momencie czasowym t = ('/4)T rozpoczyna sie dziatanie drugiego obwodu oscylacyjnego,
stad zainicjowany zostaje przeskok peku iskier oznaczonego jako Sg.g. Podobnie jak pek
poprzedni, rowniez i ten pek wytwarza swoj strumien magnetyczny "AF" jaki dodaje sie do
catkowitego strumienia "F" komory powodujgc m.in. przypieranie iskier Sg.s do powierzchni
elektrody P,. Stad w przedziale czasu od t = ('/4)T do t = (%/4)T = ('/,)T, dwa peki iskier, Sr.
i Sk, Wwspolistniejg w komorze rownoczesnie. Pierwszy z nich - inercyjny,
przetransfomowywuje energie z pola magnetycznego do pola elektrycznego, natomiast
drugi - aktywn%/ transformUJe energie pola elektrycznego w pole magnetyczne. W chwili
czasowej t = (“/4)T = (/)T elektrody P, i Pr osiagaja réznice potencjatéow réwng réznicy
poczatkowej (tj. w chW|I| t=0), jednak ich tadunki sg teraz przeciwne niz poczatkowo. Stad
pek iskier Sg.| zaniknie, podczas gdy zainicjowany zostaje pek S|.r skaczacy z kierunku do
nich przeciwstawnym. Pek ten przypierany jest do powierzchni elektrody Pg przez pole "F".
W tej samej chwili czasowej t = (°/4)T = ('/2)T elektrody Pr i Pg osiagaja stan zrownania sie
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ich potencjatéw, stad pek iskier Sg.g przechodzi w swojg inercyjng faze. W przedziale czasu
od t = (%4)T = (/)T do t=(*/4)T w komorze znowdz wspdlistnieja az dwa peki iskier , tj. Sr.g i
Sir, pierwszy z ktérych - inercyjny, konsumuje pole magnetyczne, podczas gdy drugi -
aktywny, wytwarza je. W chwili czasowej t=(*/4)T iskry Sr.s zanikajg za$ iskry Sg.r zostajg
wytworzone (przypierane do elektrody PRr), podczas gdy iskry S|.r przechodza do swojej
inercyjnej fazy. W monencie czasowym t = (*/4)T = (1)T iskry Sir réwniez zanikaja zas iskry
Sr.L zostajg wytworzone (przypierane do elektrody Pg), podczas gdy iskry Sg.r przechodzag
do ich inercyjnej fazy. W tym momencie wiec caty cykl przeskokéw iskier zostaje zamkniety,
za$ sytuacja w czasie t = (*/4)T = (1)T jest identyczna do sytuacji w chwili poczatkowej t=0.
Stad proces przeskokow jaki nastgpi potem bedzie juz powtdrzeniem procesu wiasnie tu
opisanego.

Powyzsza analiza kolejnosci pojawien sie oraz drogi pekow iskier w komorze
oscylacyjnej ujawnia bardzo pozgdang regularnosé. Owe peki iskier formujg bowiem rodzaj
wirujgcego ciggtego tuku elektrycznego, jakiego kompletny obieg wokdét komory ztozony
zostaje z czterech naktadajgcych sie na siebie segmentéw. tuk ten obiega wokot osi
magnetycznej komory zawsze w tym samym kierunku. W wyniku tego procesu, zgodnie z
teorig elektromagnetyzmu, tuk ten musi produkowacé silne, pulsujgce, dipolarne pole
magnetyczne. Uzyskanie takiego pola koronuje wiec dtugg i trudng droge w moich
poszukiwaniach nowej zasady wytwarzania pol magnetycznych, jaka eliminowataby wady
obecnie uzywanych w tym celu elektromagnesoéw.

C3.4. Iglowe elektrody

Konstrukcja komory oscylacyjnej opisana powyzej, stanowi pierwszy opis tej
konstrukgciji jaki kiedykolwiek opublikowatem. Jednak nastepujace pdzniej prace rozwojowe
nad tag komorg wykazaty, ze konstrukcja ta jest trudna do zrealizowania z uwagi na
poczatkowo sugerowany ptytkowy ksztalt elektrod. Jak to bowiem juz wspominano w
punkcie #7 podrozdziatu C2, ptytkowe elektrody sprzyjaty przeptywowi pradu iskier "na
skréty" zamiast jak powinien on ptyngé zgodnie z zasadg dziatania komory - patrz rysunek
C2.

W toku dalszych badan eksperymentalnych udato sie jednak ustalic, ze
zastosowanie elektrod iglowych zamiast ptytkowych eliminuje ten problem - patrz czes¢ "b"
rysunku C2. Stad tez w dalszej czesci tego rozdziatu przez elektrody komory nalezy
rozumie¢ igly wystajagce ku wewnatrz z jej scianek i wypetniajgce wszystkie funkcje jakie
przy objasnianiu zasady jej dziatania natozono na ptaskie segmenty. (Mimo wprowadzenia
elektrod igtowych, dla uproszczenia rozwazan w objasnieniach z poczatkowej czesci tego
rozdziatu ciggle zachowano ptaskie segmenty elektrod. Wszakze formujg one w umysle
czytelnika bardziej ilustracyjny system pojeciowy, bazujacy na tradycyjnym zrozumieniu
akumulatorow elektrycznosci jako dwoch ptyt rownolegtych do siebie.)

C4. Przyszly wyglad komory oscylacyjnej

Nie jest trudnym zaspokojenie wymagan komory oscylacyjnej na materiaty
konstrukcyjne. Urzadzenie to moze by¢ bowiem wykonane praktycznie z dowolnego
materiatu, zaktadajgc ze jego obudowa jest dobrym izolatorem elektrycznosci zas jego
elektrody zostaty wykonane z dobrych przewodnikéw elektrycznosci. Oba te materiaty
muszg tez by¢ magnetycznie obojetne, w przypadku bowiem uzycia np. stali zostatyby one
zniszczone wytwarzanym przez komore polem magnetycznym. Stad nawet tak starozytne
materiaty dostepne juz przed tysigcami lat, jak drewno i ztoto, wystarczajg dla jej
zbudowania. Jesli przypadkiem zbudowana z tych pradawnych materiatbw, komora
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oscylacyjna wygladataby jak niepozorna skrzynka czy kostka drewniana. Jej wyglad niczym
nie zapowiadatby niezwyktej mocy ukrytej w jej wnetrzu.

Na naszym poziomie rozwoju dostepne sg przezroczyste materiaty izolacyjne, ktére
rowniez posiadajg duzg wytrzymatos¢ mechaniczng oraz sga magnetycznie obojetne.
Jednym z najpowszechniej wystepujacych ich przyktadéw jest zwykte szkto czy pleksiglas.
Jesli wiec obudowe (Scianki) komory oscylacyjnej zbudowa¢ =z takich wiasnie
przezroczystych izolatorow, wtedy uzytkownik mogtby obserwowac procesy zachodzace w
jej wnetrzu, np. przeskoki iskier elektrycznych, gestosé energii ciggle zawartej w komorze,
dziatanie sterowania, itp. Wspotczesna elektronika wytworzyta rowniez zapotrzebowanie na
przezroczyste przewodniki. Juz obecnie takie przewodniki mozna spotkaé w niektérych
zegarkach elektronicznych i kalkulatorkach. Jakosc¢ tych przezroczystych przewodnikéw z
czasem bedzie ulegata poprawie, wkrotce wiec prawdopodobnie mozemy sie spodziewac,
iz ich wiasnosci elektryczne bedg porownywalne do tych z dzisiejszych metali. Zatézmy
wiec, ze w chwili zbudowania pierwszych dziatajgcych komor oscylacyjnych ich
budowniczowie bedg juz w stanie wykona¢ je w catosci z owych przezroczystych
materiatow (tj. zarowno izolatoréw jak i przewodnikow). Stad zaciekawiony obserwator
dziatania takich komdr zobaczytby przed sobg typowy "krysztat", tj. ISnigcg kostke
szeScienng catg wyszlifowang z przezroczystego materiatu - patrz rysunek C3. Wzdtuz
wewnetrznych powierzchni tej krysztatowej kostki, jasno-ztociste oscylujgce iskry bedg
migotaty. Iskry te sprawig wrazenie zamrozonych w tych samych pozycjach, aczkolwiek od
czasu do czasu dokonujgcych nagtych poruszen jak kiebowisko uspionych ognistych wezy.
Ich drogi bedq ciasno przylegaty do wewnetrznych powierzchni scianek komory, dociskane
do nich przez elektromagnetyczne sity odchylajgce omowione juz poprzednio. Wnetrze
kostki bedzie wypetnione poteznym pulsujgcym polem magnetycznym oraz rozrzedzonym
gazem dielektrycznym. Pole to, gdy obserwowane z kierunku prostopadtego do jego linii sit,
bedzie pochtaniato $Swiatto. Stad sprawi ono wrazenie gestego czarnego dymu
wypetniajgcego wnetrze tego przezroczystego krysztatu.

Jest tatwe do zauwazenia, Ze iskry elektryczne posiadajg jakgs magiczng moc nad
ludzmi. Kiedy na wystawie naukowej, albo podczas "dni otwartych" w laboratoriach,
demonstrator uruchomi ktérgs z maszyn wytwarzajacych iskry, przyktadowo cewke Tesli,
cewke indukcyjng, lub maszyne Van de Graaff'a, widzowie nieodparcie przyciagani sg do
tego pokazu (tj. niemal "grawitujg" do niego). Trzaski wytadowan i btyski iskier zawsze
posiadaty jaka$ tajemniczg, hipnotyczng moc jaka dziata na kazdego i jaka dostarcza
niezapomnianych wrazen. Potega emanujgca z wnetrza komory oscylacyjnej podobnie
bedzie przykuwata uwage i wyobraznie ludzi patrzacych na jej dziatanie. Przyszli
obserwatorzy tego urzadzenia beda mieli odczucie patrzenia bardziej na jakie$ zyjace
stworzenie, zajete wykonywaniem swoich fascynujgcych i tajemniczych czynnosci
zyciowych, niz na kawatek maszyny zajetej zwyklym procesem swego dziatania. Ogrom
energii ztapanej, okietznanej, i przyczajonej we wnetrzu komory oscylacyjnej bedzie
fascynowat widzow, pozostawiajgc ich z szerokg gamg zywych odczué, wpisanych na
zawsze do ich pamieci.

Obserwujgc ten niepozorny przezroczysty krysztat, osoba patrzgca bedzie
prawdopodobnie miata trudnosci z wyobrazeniem sobie, iz aby osiggna¢ moment swojego
narodzenia, owo urzadzenie, tak przeciez proste w ksztattach, wymagato gromadzenia
ludzkiej wiedzy i doswiadczen przez ponad 2000 lat.

C4.1. Trzy generacje komor oscylacyjnych

Analiza zasady dziatania komory oscylacyjnej ujawnia, ze zrealizowanie tego
urzadzenia wcale nie wymaga aby jego ksztatt byt doktadnie szescienny. Przyktadowo,
zasada dziatanie komodr pierwszej generacji moze tez byC zrealizowana w
rownolegtoscianie, w ktérym jedynie przekrdj obiegu iskier jest kwadratowy. Poniewaz
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jednak komory szescienne bedg najbardziej typowymi dla pierwszej generacji tych
urzadzen - patrz podrozdziat C7.1.2, dla uproszczenia rozwazan w niniejszej monografii
omawiana jest jedynie ich zasada dziatania i warunki operacyjne. W podobny jednak
sposob jak w szescianie, zasada ta moze rowniez zosta¢ zrealizowana w kilku innych
ksztattach. Stosunkowo podobna do komory szesciennej bedzie komora réwnolegtoscienna
o przekroju kwadratowym. W jakis wiec czas po zbudowaniu komory szesciennej, na naszej
planecie opracowana tez zostanie komora o ksztatcie rownolegtoscianu z kwadratowym
przekrojem poprzecznym. Réwnolegtoscian taki posiadat bedzie cztery identyczne Scianki
boczne w ksztatcie prostokatow, oraz dwie identyczne sScianki czotowe w ksztatcie
kwadratow - np. patrz komora (M) na rysunku C9. Ta réwnolegtoscienna komora nie bedzie
jednak juz typowa (patrz podrozdziat C7.1.2) stad jej zastosowanie ograniczato sie bedzie
jedynie do kilku przypadkow gdy jej ksztatt odmienny od szescianu bedzie absolutnie
niezbedny. Najlepszym przyktadem uzycia takiego rownolegtoscianu jest komora gtéwna
(M) w konfiguracji krzyzowej pokazanej na rysunku C9. Z uwagi na fakt, iz budowa i
technologia wytwarzania komor oscylacyjnych o czterech scianach bocznych, tj. w ksztatcie
szeScianu oraz rownolegtoscianu o przekroju kwadratowym, rozpracowane zostang
technicznie na naszej planecie jako pierwsze, nazywali je bedziemy "komorami pierwszej
generacji".

Wyglad wszystkich komor pierwszej generacji bedzie podobny. Jak to juz opisano w
poprzednim podrozdziale, bedg one sprawiaty wrazenie przezroczystych krysztatow o
przekroju kwadratowym w ptaszczyznie rotacji ich iskier. W srodku bedg one zapetnione
ztotymi iskrami jakby zamrozonymi w swoim migotaniu, a takze gestym polem
magnetycznym przypominajgcym czarny dym.

Komory oscylacyjne pierwszej generacji bedg zdolne do wypetniania ogromnej liczby
réznorodnych funkgciji. Ich tylko zgrubnemu omoéwieniu poswiecony jest caty podrozdziat C9.
Aby dac tu jakies pojecie o rozpietosci tych funkcji, to przyktadowo sg one zdolne do
gromadzenia w swoim s$rodku nielimitowanych ilosci energii. Stad na naszej planecie
catkowicie wyeliminujg one dzisiejsze stupy wysokiego napiecia, linie przesytowe, oraz
transformatory elektrycznosci. Jesli za$ uzyte zostang w napedzie magnokraftu, komory te
beda stuzy¢ do wytwarzania sit nosnych, napedowych i manewrowych. Beda tez podnosity
na statek wybrane obiekty (tj. dziataly jako efektywnie sterowalny dzwig magnetyczny lub
urzadzenie zdalnego oddziatywania - patrz tez podrozdziat C7.3). Bedg akumulowaty
zapasy energii statku (czyli stanowity jakby jego "zbiorniki paliwa"). Wytwarzaty promienie
Swietlne oswietlajace wybrane obszary pod statkiem (czyli dziataly jak ogromne reflektory -
patrz tez podrozdziat F1.3). Utrzymywaty temperatury pomieszczen statku na wymaganym i
statym poziomie (tj. dziataty jako klimatyzatory powietrza - patrz podrozdziaty H6.1.3, C6.3 i
F1.4). W bardziej zas zaawansowanych wersjach tej komory, beda one zapewniaty
taczno$¢ telepatyczng (podrozdziat F1.5). Ponadto bedag takze styzyly ogromnej liczbie
innych funkgcji ktérych wyjasnienie wymagatoby znacznie dtuzszych opisow.

Niestety, na okre$lonym etapie rozwoju naszej cywilizacji, komory pierwsze;j
generacji przestang wypetnia¢ wszystkie naktadane na nie wymagania. Szczegdlnie dwa
czynniki bedg tu decydujace, tj. (1) koniecznos¢ efektywnego napetniania komor energia,
oraz (2) podjecie budowy wehikutéw teleportacyjnych jakie natozg nowe wymagania
dotyczace niezwykle $cistego sterowania "przebiegiem w czasie" pulsowan wytwarzanego
przez nie pola. (Przez "przebieg w czasie" nalezy rozumie¢ matematyczng funkcje F=f(t)
wyrazajgca zaleznos¢ zmian strumienia magnetycznego pola F od czasu t - np. patrz
rysunek C7.) Aby sprosta¢ tym wymaganiom budowa nowej, drugiej generacji komor
oscylacyjnych musi zosta¢ podjeta.

Komorami drugiej generacji nazywali bedziemy komory zdolne do wyzwalania w
sobie efektu telekinetycznego. Efekt ten nada im dwa atrybuty poprzednio nie wystepujace
w komorach pierwszej generacji, tj. (1) beda one zdolne do samowzbudzania swoich
oscylacji pracujgc jako efektywne baterie telekinetyczne napetniajagce same siebie
wymagang iloscig energii - po szczegoty patrz opisy z podrozdziatow K2.4 i L1, oraz (2)
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bedag one zdolne do nadawania wyposazonemu w nie magnokraftowi zdolnos¢ to lotow w
konwencji telekinetycznej - po szczegdty patrz podrozdziaty B1, L1, i M6. Pierwszy z
powyzszych atrybutéw wprowadzony moze zostac juz do komér oscylacyjnych o przekroju
kwadratowym - patrz etap 10 procedury rozwojowej opisanej w podrozdziale C8.2.
Jednakze fatwo przewidzie¢, iz wytworzenie ciggu teleportacyjnego wprowadzi zaostrzone
wymagania sterownicze, jakich sprostanie wymusi aby zasada dziatania komor drugiej
generacji realizowana byta w komorze o ksztatcie rownolegtoscianu osmiobocznego.
Komora taka posiadata wiec bedzie osiem identycznych sScianek bocznych w ksztatcie
prostokatéw, oraz dwie identyczne Scianki czotlowe w ksztalcie osmiobokow
rownoramiennych. Niestety sterowanie tej komory oraz problemy techniczne zwigzane z jej
budowg bedg wielokrotnie bardziej ztozone od sterowania i budowy komor o przekroju
kwadratowym. Stad tez jej opracowanie bedzie mogto nastgpi¢c dopiero na znacznie
wyzszym etapie naszego rozwoju, na diugo po opanowaniu technologii budowy i
sterowania zwyktych komér o przekroju kwadratowym. Jednakze taka komora oSmioboczna
dostarcza¢ bedzie pola magnetycznego jakiego charakterystyka znacznie przekroczy
precyzje pola wytwarzanego przez komore czworoboczng (szescienng). Dla przyktadu, pole
state produkowane przez kapsute dwukomorowg =ztozong z takich wtasnie komor
osmiobocznych bedzie wielokrotnie "bardziej state" niz pole state otrzymane ze zwyktej
kapsuty dwukomorowej zawierajacej szescienne komory (rozwaz wptyw zwiekszonej ilosci
cztonédw w matematycznym ciggu Fouriera na wartos¢ wynikowg takiego ciggu).

Niezaleznie od formowania efektu telekinetycznego, wysytania telekinetycznego
promienia podnoszacego (patrz opis z podrozdziatu H6.2.1), oraz dziatania jako baterie
telekinetyczne samozapetniajce je wymagang energig elektryczng, komory oscylacyjne
drugiej generacji bedg zdolne do wytwarzania jeszcze innego istotnego zjawiska. Beda one
mianowicie pracowaty réwniez jako wysoko-efektywne nadajniki i odbiorniki telepatyczne,
zdolne do zapewniania swoim uzytkownikom natychmiastowe] fgcznosci telepatycznej z
najodleglejszymi zakgtkami wszechswiata. Zasada ich dziatania przy tej dodatkowej funkciji
zrozumiana moze zostaC po przeanalizowaniu tre$ci podrozdziatdw H7.1, N2 niniejszej
monografii.

Z wygladu komory oscylacyjne drugiej generacji bedg nieco podobne do komor
oscylacyjnych pierwszej generacji, tyle tylko ze ich geometria bedzie nieco odmienna. Bedg
one miaty ksztatt przezroczystego krysztatu o ksztatcie rownolegto$cianu osmiobocznego
(czyli "dziesiecioscianu"), zamiast - jak w przypadku komér oscylacyjnych pierwszej
generacji - krysztatlu czworobocznego (w ksztatcie kostki szesciennej). Ich wyglad
pokazano w czesci (b) rysunku C3. Z uwagi na warunki konstrukcyjne i uzytkowe opisane w
podrozdziale C7.1.2, proporcje wymiarowe D/H tych réwnolegtoscianow (tj. stosunek
srednicy D okregu opisanego na ich czotach do wysokosci H catej komory) w typowych
komorach drugiej generacji bedg Scisle okre$lone i réwne D/H=1 (patrz rysunek C8).
Podobnie jak komory pierwszej generacji, komory oscylacyjne drugiej generacji bedg
rowniez wypetnione iskrami rotujagcymi dookota osi magnetycznej "m" komory (ij. dookota
obwodu jej oSmiobocznych Scian czotowych - patrz czes¢ (b) rysunku C3).

Po komorach drugiej generacji kolej przyjdzie na budowe komor trzeciej generacii.
Ich podstawowym atrybutem bedzie iz potrafig one spowodowaé zmiany w uptywie czasu
(patrz magnetyczna interpretacja czasu opisana w podrozdziatach H9.1 i M1). Juz obecnie
daje sie przewidzie¢, iz komory trzeciej generacji beda oparte na komorach
szesnastobocznych. Z wygladu bedg wiec one przypominac rodzaj niemal okragtego preta,
jakiego wnetrze widoczne poprzez przezroczyste scianki bedzie przypominato wnetrze
komor poprzednich generacji (tj. takze zapetnione bedzie rotujgcymi iskrami, tyle ze
mniejszymi i bardziej rownomierni rozproszonymi w objetosci tych komor). Ich budowa
zostanie zainicjowana z chwilg gdy nasza cywilizacja rozpocznie prace nad wehikutami
czasu.

Komory oscylacyjne trzeciej generacji bedg zdolne do wytwarzania petnego zakresu
zjawisk omawianych w niniejszej monografii. Niezaleznie od zdolnosci do powodowania
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zmian w uptywie czasu bedg one tez zdolne do formowania efektu telekinetycznego, do
dziatania jako urzgdzenia zdalnego telekinetycznego "beaming up", do pracy jako baterie
telekinetyczne, a takze do dziatania jako telepatyczne stacje nadawczo-odbiorcze. Na
dodatek do tego bedg one zdolne do fomowania wszystkich efektéw powodowanych przez
komory oscylacyjne pierwszej generacji (np. sity odpychnia magnetycznego, oswietlenia,
termicznej klimatyzacji pomieszczen, itp.).

Z wygladu komory oscylacyjne trzeciej generacji rowniez bedg nieco podobne do
komor oscylacyjnych pierwszej i drugiej generacji. Tyle tylko, ze ich geometria bedzie nieco
odmienna. Mianowicie bedg one przyjmowaty forme przezroczystego krysztatu o ksztatcie
rownolegtoscianu szesnastobocznego (czyli "osiemnasto$cianu"), zamiast - jak w
przypadku komor oscylacyjnych pierwszej i drugiej generacji - krysztatu szesciennego lub
dziesiecio$ciennego. Przy niezbyt doktadnym obejrzeniu bedg one sprawiaty wrazenie
niemal okragtego cylindra ktérego srednica jest rowna wysokosci, tj. D=H (patrz rysunki C3,
C8 i C11). Ponownie z uwagi na warunki konstrukcyjne i uzytkowe opisane w podrozdziale
C7.1.2, proporcje wymiarowe D/H tych réwnolegtoscianow (tj. stosunek srednicy D okregu
opisanego na ich czotach do wysokosci H catej komory) w typowych komorach bedg sScisle
okreslone i rowne D/H=1 (patrz czes¢ (3s) na rysunku C8). Podobnie jak komory pierwszej i
drugiej generacji, komory oscylacyjne trzeciej generacji beda réwniez wypetnione iskrami
rotujgcymi dookota osi magnetycznej komory (tj. dookota obwodu jej szesnastobocznych
Scian czotowych). Tyle tylko ze iskry rotujgce wzdtuz obwodow komér trzeciej generacji
bedg jeszcze bardziej jednorodne, delikatne i rwnomierniej roztozone jak iskry w komorach
drugiej (i pierwszej) generacji.

Jak to z powyzszego mozna wywnioskowac, ksztatt zewnetrzny jaki przyjmie dana
komora oscylacyjna bedzie bezposrednim wskaznikiem poziomu zaawansowania
technicznego cywilizacji ktéra urzadzenie to uzywa. Stad tez jest istotnym aby znaé owe
ksztatty bowiem umozliwi to nam rozpoznawanie poziomu rozwojowego do ktérego dana
cywilizacja nalezy, a takze zasade lotu uzywanych przez nig wehikutbw magnokrafto-
podobnych (tj. czy sg to wehikuty magnetyczne, teleportacyjne, czy tez wehikuty czasu -
patrz podrozdziaty M6, oraz T1 do T4).

C5. Matematyczny model komory oscylacyjnej

Nasza obecna znajomosc¢ zjawisk elektrycznych i magnetycznych umozliwia nam
wyprowadzenie rownan wyrazajgcych zwigzki pomiedzy wymaganymi wartosciami
opornosci, idukcyjnosci i pojemnosci komory oscylacyjnej w ksztatcie szescianu. Nastepne
ztozenie tych rownan z sobg i ich analiza umozliwi wnioskowanie o zachowaniu sie tego
urzadzenia. Dla uproszenia rozwazan wszystkie analizy wykonane zostang wytacznie dla
komor o ksztatcie kostek szesciennych, stad interpretacja uzyskanych wynikéw dla komor o
innych ksztattach pozostawiona zostanie do uznania czytelnikow.

Niniejszy podrozdziat opisuje komore oscylacyjng w jezyku matematyki. Dla
przysztych badaczy tego urzadzenia dostarcza on wiec istotnych podstaw
interpretacyjnych. Jednakze dla czytelnikow mniej zorientowanych matematycznie, moze
on popsu¢ przyjemnos¢ zapoznawania sie z tg monografig. Dlatego tez tym z czytelnikéw,
u ktérych wzory matematyczne wywotujg nawrét sennosci, rekomendowatbym przejscie z
tego miejsca bezposrednio do czytania podrozdziatu C6.

C5.1. Oporno$¢ komory oscylacyjnej

Ogdlna posta¢ rownania na opornos¢ "R" dowolnego opornika o przekroju
poprzecznym "A" i dlugosci "I" jest jak nastepuje:



C-31

R = [{(Q/A)

W réwnaniu tym "Q" reprezentuje oporno$¢ wtasciwg materiatu z jakiego dany opornik jest
wykonany. W naszym przypadku bedzie to maksymalna opornosc¢ gazu dielektrycznego jaki
wypetnia komore oscylacyjng, wyznaczona dla poczatkowej chwili wytadowania
elektrycznego. Z kolei operatory "*" oraz "/" zapozyczone z programowania komputeréw
oznaczajg "mnozenie" oraz "dzielenie".

Jesdli w powyzszym rownaniu zastgpi¢ jego zmienne przez poszczegodlne wartosci
wyznaczone dla komory oscylacyjnej, tj. | = a oraz A = a (poréwnaj z rysunkiem C1 "b"),
wtedy otrzymamy:

R=0Q/a (C1)
Otrzymane w ten sposodb rownanie opisuje opornos¢ elektryczng "R" szesciennej komory

oscylacyjnej, jaka jest funkcjg wymiaréw "a" jej Scianki bocznej.

C5.2. Indukcyjnos$¢ komory oscylacyjnej

Doktadne wyznaczenie indukcyjnosci komory oscylacyjnej jest niezwykle trudnym i
kompleksowym zadaniem. Jego skompletowanie z petng dokfadnoscig przekracza moje
mozliwosci. Takze wszyscy eksperci w tym zakresie jakich konsultowatem nie potrafili
dopoméc (byé moze ktorys z czytelnikbw znajdzie sposéb jak rozwigzac ten problem - w
takim przypadku chetnie zapoznatbym sie z tokiem samego wyprowadzenia i koncowym
wynikiem). Nie bedac w stanie znalez¢ doktadnego rozwigzania problemu, zdecydowatem
sie wprowadzi¢ zatozenie upraszczajgce. Aby uzasadni¢ to zatozenie warto wspomniec, iz
rownanie (C2) na indukcyjno$¢é komory wyprowadzone w taki uproszczony sposob uzyte
bedzie w dalszej czesci monografii tylko jednokrotnie, kiedy znaczenie wspétczynnika "s"
(patrz rownanie (C5)) jest intepretowane. Stad przyjete tu uproszczenie nie wptywa na
zadne z istotnych réwnan niniejszej monografii.

W uproszczonych wyprowadzeniach indukcyjnosci komory przyjeto zatozenie, iz
jednostkowa induktancja peku iskier (1j. induktancja odniesiona do jednostki nominalnej
dtugosci iskry) bedzie rowna induktancji takiego samego odcinka cewki. Owo zatozenie
umozliwia wiec wykorzystanie szeroko znanego réwnania na induktancje "L" selenoidu
(patrz ksigzka [1C5.2] piora David Halliday et al, "Fundamentals of Physics", John Willey &
Sons, 1966):

L = p*n®I*A

Kiedy w réwnaniu tym dokonamy podstawien: n = p/a, | = a i A = a (gdzie "p" jest liczbg
segmentow wydzielonych w kazdej elektrodzie, podczas gdy "a" jest dtugoscig boku kazdej
ze Scian komory szesciennej), wtedy uzyskane zostanie uproszczone réwnanie na
induktancje "L" komory oscylacyjne;j:

L = y*p*a (C2)

W celu usprawiedliwienia podjetego tu uproszczenia mozna wykazac teoretycznie, iz
jednostkowa inercja elektryczna (induktancja) peku iskier bedzie znacznie wieksza od takiej
inercji w odpowiadajagcym odcinku przewodnika. Poswiadczenia tego faktu dostarcza
analiza mechanizmu zjawiska inercji. Inercja bowiem ujawnia swoje dziatanie gdy dany ruch
obejmuje odwracalne zjawiska, lub transformowalne substancje, jakie w poczatkowym
stadium rozwoju danego ruchu absorbujg energie, aby potem jg wyzwoli¢ w stadium
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zanikania tego samego ruchu. Im wieksza liczba takich odwracalnych zjawisk i substancji
objeta zostaje danym ruchem, oraz im wieksza jest pochtaniana przez nie energia, tym
wynikowa inercja jest wieksza. Pek iskier przeskakujgcych w gazie, w kazdym aspekcie
wykazuje wiekszy potencjat dla powodowania inercji niz prad przeptywajacy przez
przewodnik. Pierwszg przyczyng dla tego stanu rzeczy jest bardziej efektywna absorpcja
oraz uwalnianie energii przez iskry, nastepujgce poniewaz:

(a) Szybkos¢ elektrondw w iskrze moze by¢ wieksza niz szybkos¢ elektronéow w
przewodniku.

(b) Poszczegdlne iskry danego peku mogq przeskakiwac¢ w blizszych odlegtosciach
od siebie niz zwoje przewodnika w cewce, poniewaz nie bedg one wymagaty warstewek
izolacyjnych do oddzielania ich od siebie.

Druga przyczyna dla tej wysokiej inercji iskier w gazie wynika z obejmowania przez
nie wiekszej liczby odwracalnych zjawisk - jakie nie wystepujg wcale podczas przeptywu
pradu przez zwoje przewodnika. Zjawiska te to:

(c) Jonizacja otaczajgcego gazu. Jonizacja ta, dzieki pdzniejszemu oddawaniu
zaabsorbowanej poczatkowo energii, dodatkowo zwieksza inercie w momencie zaniku
iskier.

(d) Powodowanie ruchu ciezkich jondéw, jakich masa absorbuje i potem uwalnia
energie kinetyczng (znacznie wiekszg od energii lekkich elektrondw poruszajacych sie w
metalowym przewodniku).

(e) Zainicjowanie zjawisk hydrodynamicznych (np. cisnienia dynamicznego gazu)
jakie takze bedg powodowaty przemieszczanie sie tadunkéw elektrycznych oraz zwrot
energii w momencie zaniku iskier.

Powyzsze przestanki teoretyczne nie powinny byc¢ trudne do praktycznego
zweryfikowania za pomocg eksperymentéw opisanych w podrozdziale C8.2 (np. etap 1c).

C5.3. Pojemnos¢ komory oscylacyjnej

Jesli uzyjemy dobrze znanego rownania na pojemnos¢ "C" kondensatora ptytkowego
(o dwéch rownolegtych elektrodach o powierzchni "A" i wzajemnej odlegtosci "I'), o
nastepujacej postaci:

C =e*All

i nastepnie podstawimy do niego wartosci: "A = a®" i "l = a", da to nam koncowe réwnanie
na pojemnosc¢ "C" komory oscylacyjnej:

C=c¢"a (C3)
(. pojemnos¢ "C" komory oscylacyjnej jest rowna wartosci statej dielektrycznej "e" dla gazu

wypetniajgcego tg komore, pomnozonej przez dtugos¢ boku "a" tej komory).

C5.4. Wspodtczynnik motoryczny iskier i jego interpretacja

Kazda z zaleznosci (C1), (C2) i (C3) opisuje tylko jeden wybrany parametr komory
oscylacyjnej. Z drugiej jednak strony, bytoby wysoce uzytecznym posiada¢ pojedynczy
ztozony  wspoétczynnik  jaki  bytby w stanie wyrazi¢ jednoczesnie wszystkie
elektromagnetyczne i konstrukcyjne wiasciwosci danej komory oscylacyjnej. Wprowadzmy
teraz taki wspotczynnik, nazywajgc go "wspotczynnikiem motorycznym iskier". Jego
rownanie definicyjne jest jak nastepuje:
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2 L (C4)

Zauwaz, ze po jego zapisaniu w notacji komputerowej, w ktérej symbol "*" oznacza
mnozenie, symbol "/" oznacza dzielenie, zas symbol "sqrt()" oznacza pierwiastek
kwadratowy z argumentu podanego w nawiasie (), owo rownanie (C4) przyjmuje
nastepujacyg postac: s = p*(R/2)*sqrt(C/L).

Prosze zwréci¢ uwage, iz zgodnie z powyzszym réwnaniem definiujgcym,
wspotczynnik "s" jest bezwymiarowy.

Niezaleznie od powyzszego rownania definiujgcego, wspoétczynnik "s" posiada
réwniez opis interpretacyjny. Opis ten moze zosta¢ uzyskany gdy w réwnaniu (C4) zmienne
R, L, i C zostang zastgpione przez wartosci wyrazone réwnaniami (C1), (C2) i (C3). Kiedy
to zostanie dokonane, wtedy otrzymane zostanie nastepujgce interpretacyjne rownanie na
"s":

2a H (C5)

Zauwaz, ze po jego zapisaniu w notacji komputerowej, w ktérej symbol "*" oznacza
mnozenie, symbol "/" oznacza dzielenie, zas symbol "sqrt()" oznacza pierwiastek
kwadratowy z argumentu podanego w nawiasie (), owo rownanie (C5) przyjmuje
nastepujacyg postac: s = (1/(2*a))*Q*sqrt(e/p).

Réwnanie (C5) ujawnia, ze wspoétczynnik "s" doskonale reprezentuje aktualny stan
wszystkich warunkow otoczeniowych w jakich zachodzg wytadowania iskrowe w komorze,
a jakie wyznaczajq ich przebieg i efektywnosé. Tak wiec opisuje ono rodzaj i konsystencje
gazu uzytego w komorze jako dielektryk, oraz aktualne parametry pod jakimi gaz ten sie
znajduje. Réwniez opisuje ono wymiary komory. Stad wspétczynnik "s" stanowi doskonaty
parametr zdolny do dokfadnego opisu aktualnej sytuacji roboczej panujgcej w komorze w
danym momencie czasu.

Wartos¢ wspétczynnika "s" moze byC sterowana zaréwno na etapie konstrukcji
komory, jak i na etapie jej eksploatacji. Na etapie konstrukcji jest to uzyskiwane poprzez
zmiany we wymiarze boku "a" komory szesciennej. Natomiast na etapie eksploataciji
wymaga to zmian w cisnieniu gazu dielektrycznego zawartego w komorze, lub zmienienia
jego kompozycji. W obu przypadkach taka zmiana cisnienia lub kompozycji tego gazu
wptynie na wartos¢ statych Q, y i €, opisujacych jego wtasnosci elektryczne. (Odnotuj ze
state "Q)", "u", oraz"e", posiadajg nastepujgce interpretacje: QQ = opornosc elektryczna gazu
delektrycznego w komorze wyznaczona w momencie poczatka przeskoku iskry w
[Ohm*metr], y = przenikalnos¢ magnetyczna gazu dielektrycznego w [Henry/metr], € = stata
dielektryczna dla gazu wypetniajagcego komore w [Farad/metr].)

C5.5. Warunek zaistnienia oscylacji we wnetrzu komory

Z elektrycznego punktu widzenia komora oscylacyjna reprezentuje typowy obwdd
RLC. Badania dokonane na sieciach elektrycznych (electric networks) wyznaczyly dla
takich obwoddéw warunek jakiego spetnienie jest wymagane aby dany obwdd po
jednorazowym natadowaniu go elektrycznoscia, dostarczyt oscylacyjnej odpowiedzi (tj.
zareagowat poprzez wytworzenie ciggu oscylacji). Warunek ten, matematycznie
przedtawiony w ksigzce [1C5.5] piora Hugh H. Skilling, "Electric Network" (John Willey &
Sons, 1974), przyjmuje nestepujgcy postac:
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R <4*L/C

Jesli powyzszg relacje przeksztatci¢ i nastepnie jej zmienne zastgpi¢ réwnaniem (C4),
wtedy przyjmie ona nastepujacq forme koncowa;:

0>s (C6)

Powyzszy warunek opisuje wiec konstrukcyjne wymaganie na liczbe segmentéw "p"
wydzielonych w elektrodach komory oscylacyjnej, w odniesieniu do warunkoéw otoczenia "s"
panujgcych w obszarze roboczym tej komory poprzez ktory dane iskry muszg
przeskakiwaé. Jesli ten warunek zostanie wypetniony, wtedy iskry produkowane w komorze
oscylacyjnej bedq posiadaty oscylacyjny charakter.

Aby zinterpretowac warunek (C6), mozliwy zakres wartosci przyjmowanych przez

wspotczynnik "s" powinien zostac rozpatrzony (poréwnaj warunek (C6) z rownaniem (C5)).

C5.6. Okres pulsowan pola komory oscylacyjnej

Z obwodow typu "RLC" wiadomo, iz okres "T" ich oscylacji wyraza nastepujgce
rownanie:

Zauwaz, ze po jego zapisaniu w notacji komputerowej, w ktérej symbo oznacza
odejmowanie, symbol "*" oznacza mnozenie, symbol "/" oznacza dzielenie, symbol "R**2"
oznacza "R" podniesione do potegi "2", za$ symbol "sqrt()" oznacza pierwiastek
kwadratowy z argumentu podanego w nawiasie (), powyzsze rdéwnanie przyjmuje
nastepujacg postac: T = (2*)/(sqrt(1/(L*C) - (R/(2*L))**2) = 2* “*sqgrt(L*C/(1 -
((R*™2)*C)/(47L))).

Jesli wielkosci definiujgce wspotczynnik "s" z rownania (C4) w powyzszym réwnaniu
zastgpig kombinacje parametréw R, L, i C, podczas gdy rownania (C1) i (C3) dostarczg
wartosci dla R i C, wtedy 6w okres pulsacji zostaje opisany nastepujgcym rownaniem:

i (C7)

Zauwaz, ze po jego zapisaniu w notacji komputerowej, w ktoérej symbol "-" oznacza
odejmowanie, symbol "*" oznacza mnozenie, symbol "/ oznacza dzielenie, symbol "**"
oznacza podnoszenie do podanej potegi, zas symbol "sqgrt()" oznacza pierwiastek
kwadratowy z argumentu podanego w nawiasie (), owo rownanie (C7) przyjmuje
nastepujgcq postac:

T = (*(p/s)* Q*¢)/sart(1 - (s/p)**2).
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Koncowe réwnanie (C7) nie tylko ze wyraza od czego w komorze oscylacyjnej
zalezny jest okres jej pulsowan "T", ale takze pokazuje praktycznie w jaki sposob warto$¢
tego okresu "T" moze by¢ sterowana. Bedzie ono wiec wysoce uzyteczne dla zrozumienia
amplifikujgcej zasady sterowania komorg opisanej w podrozdziale C6.5.

Znajgc okres pulsowan "T" pola magnetycznego komory, mozliwe jest tez tatwe
wyznaczenie czestosci pulsowan "f' tego pola. Szeroko bowiem znana wspoétzaleznosc
pomiedzy tymi wielkosciami jest jak nastepuje:

f=1/T (C8)
Oczywiscie zgodnie z powyzszym rownaniem (C8), sterowanie czestoscig "f"

pulsowan pola w komorze bedzie odbywac sie poprzez sterowanie okresem "T" tego pola
uzyskiwane poprzez wykorzystanie interpretacji wzoru (C7).

C6. Jak komora oscylacyjna eliminuje wady elektromagneséw

Dziatanie komory oscylacyjnej zostato uksztattowane w taki sposob, ze wszystkie
wady wrodzone elektromagneséw zostajg w niej catkowicie wyeliminowane. Opisy jakie
nastgpia w dalszych czesciach niniejszego podrozdziatu zaprezentujg istote
wyeliminowania pieciu najwazniejszych wad elektromagnesow, wymienionych i
omowionych w punktach #1 do #5 podrozdziatu C1.

C6.1. Neutralizacja sit elektromagnetycznych

Jedng z najistotniejszych wad elektromagneséw byta sita odchylajgca powstajaca w
ich zwojach (opisana w punkcie #1 podrozdziatu C1). Sita ta w efekcie koncowym prowadzi
do eksplozji tych urzadzen przy przekroczeniu przez nie okreslonego wydatku granicznego.
W komorze oscylacyjnej ta sama sita zostaje catkowicie zneutralizowana. Unikalna bowiem
zasada dziatania komory powoduje powstanie w niej nie jednej, a az dwdéch nawzajem
przeciwstawnych sit, tj. (1) Coulomb'owskiego przyciggania sie przeciwstawnych scianek,
oraz (2) owej elektromagnetycznej sity odchylajacej (tj. tej samej jaka rozrywata
elektromagnesy). Obie te sity, dziatajgc jedna na drugg, nawzajem sie wiec zneutralizuja.
Niniejszy podrozdziat prezentuje zasade na jakiej neutralizacja ta nastgpi.

Sity Coulomb'owskie powstajg w efekcie wzajemnego przyciggania sie obu fadunkow
elektrostatycznych "+q" i "-q" o rownych wartosciach ale przeciwstawnych znakach,
zgromadzonych na obu nawzajem przeciwlegtych sobie sciankach komory. Sity te $ciskajg
komore dosrodkowo, starajac sie jg zgnies¢. Z kolei sity odchylajace wytwarzane sg
wskutek oddziatywania przeskakujgcych iskier z polem magnetycznym panujgcym w
komorze. Sity te starajg sie rozerwa¢ komore odsrodkowo. Stad tez mozliwym jest takie
dobranie konstrukcji i warunkéw operacyjnych komory aby oba te uktady sit nawzajem sie
znosity (zerowaty). Po takim dobraniu $cianki komory bedg z takg samg sitg Sciskane
dosrodkowo przez sity Coulomb'owskie, jak rozrywane odsrodkowo przez sity odchylajace.
Poniewaz oba ukfady sit dziatajg réwniez wzajemnie na siebie, ich wynikowy efekt bedzie
rowny zero, czyli taki sam jaki bytby w przypadku braku jakichkolwiek sit dziatajacych w
danej komorze. W rezultacie koncowym wiec, struktura fizyczna komory bedzie uwolniona
od koniecznosci przeciwstawiania sie jakimkolwiek sitom elektromagnetycznym.

Rysunek C4 pokazuje mechanizm wzajemnej neutralizacji obu tych uktadéw sit. Dla
uproszczenia, wszystkie przebiegi zjawisk zachodzgcych w komorze pokazane zostaty tam
jako zjawiska liniowe, niezaleznie od tego jak zachodzg one w rzeczywistosci. Daje sie
jednakze wydedukowac, ze w rzeczywisto$ci zjawiska te muszg by¢ symetryczne. Oznacza
to iz jesli, dla przyktadu, prad w iskrach zmieni sie w okreslony sposéb, wtedy rowniez i
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potencjat na elektrodach musi sie zmieni¢ doktadnie w taki sam sposodb. Stad "zmiany w
czasie" sit analizowanych tutaj wykazujg swoisty wrodzony mechanizm samo-regulacyjny.
W mechanizmie tym przebieg (ale nie ilos¢) jednego zjawiska zawsze podaza za
przebiegiem drugiego ze zjawisk. W ten sposodb niezaleznie jakie sg rzeczywiste zmiany w
czasie dla omawianych tu zjawisk sitowych, zasada ich wzajemnej neutralizacji oméwiona
na przykfadzie przebiegu liniowego bedzie takze wazna dla ich rzeczywistych przebiegow.

Czes¢ (a) rysunku C4 pokazuje cztery podstawowe fazy formowania petnego cyklu
dziatania komory. Opis tych faz przedstawiony byt juz w podrozdziale C3.3 tego rozdziatu.
Istotnym dla kazdej z faz jest, iz jednoczesnie wspotistniejg w niej dwa peki iskier, pierwszy
z ktérych, na rysunku C4 (a) pokazany linig ciagta, przekazuje energie z pola elektrycznego
do pola magnetycznego (sg to wiec iskry aktywne). Natomiast drugi z pekéw (na rysunku
C4 (a) pokazany za pomocq linii przerywanej) w tym samym czasie konsumuje pole
magnetyczne i wytwarza pole elektryczne (iskry inercyjne).

Czes¢ (b) rysunku C4 pokazuje odpowiadajgce tym iskrom zmiany w tadunkach "q"
na prawej R (tj. right), lewej L (ij. left), przedniej F (ij. front) i tylniej B (tj. back) elektrodzie,
nastepujace w kazdej z czterech faz dziatania komory. Owe tadunki wytwarzajg sity
Coulomb'owskie jakie przyciagajg dosrodkowo potozone przeciwlegle elektrody. W tej
czesci rysunku uwidoczniono iz, podczas gdy jedna para elektrod osigga maksimum swej
réznicy potencjatdéw - inicjujgc wytadowanie pomiedzy nimi, rwnoczesnie druga z par jest
w réwnowadze swoich potencjatdw. Nastepnie rownoczesnie ze wzrostem pradu
wyladowania przeptywajgcego pomiedzy pierwszg parg elektrod, przeciwstawne tadunki
elektrostatyczne zgromadzone na drugiej parze elektrod rowniez wzrastajg. Wiadomo iz sity
odchylajgce jakie rozrywajg komore odsrodkowo rosng wraz ze wzrostem wartosci pradu
wytadowania. Sity te dla przeskoku iskry pomiedzy elektrodami jednej pary powodujg napor
iskier na elektrody drugiej pary. Z drugiej strony sity Coulomb'owskie wzajemnego
przyciagania sie tej drugiej pary naprzemianlegtych elektrod takze wzrastajg. Dzieki temu
mechanizmowi oba przeciwstawne sobie rodzaje sit rosng w tym samym tempie.

Czes¢ (c) rysunku C4 pokazuje zmiany w elektromagnetycznych sitach
odchylajgcych M=i a B, starajgcych sie wypchna¢ poszczegdine peki iskier z zasiegu pola
komory. Poniewaz sity te sg proporcjonalne do produktu pradu iskier "i"* oraz gestosci pola
magnetycznego "B=F/(a2)", maksymalna wielkos¢ wywotanego nimi rozrywania komory
wypadnie w momencie czasowym kiedy wytadowujgce dang iskre elektrody osiagng
rownowage swoich potencjatdow. Jednakze wtasnie w tym samym momencie czasu druga
para elektrod, do ktorych owe iskry sg dociskane, osigga maksimum swojej roznicy
potencjatéw (poréwnaj z czescig (b) tego rysunku) a co za tym idzie i maksimum swoich sit
Coulomb'owskiego przyciggania. W swoich maksimach oba rodzaje sit takze wiec
nawzajem sie kompensuja.

W czesci (d) rysunku C4 pokazano mechanizm wzajemnej neutralizacji sit opisanych
uprzednio. Goérna potowa wykresu z tej czesci rysunku pokazuje zmiany w sitach
odchylajgcych "T", jakie starajg sie rozerwa¢ komore. Sity te wywotywane sg przez
wzajemne oddziatywanie pola komory i pradu iskier (poréwnaj z czescig (c) tego rysunku).
Dolna potowa wykresu z tej czesci (d) rysunku C4 pokazuje zmiany w sitach $ciskajacych
"C". Sity te sg wywolywane przez Coulomb'owskie przycigganie pomiedzy
naprzemianlegtymi elektrodami jakie akumulujg przeciwne fadunki elektrostatyczne "q"
(poréwnaj z czescig (b) rysunku C4). Zauwaz, ze kiedykolwiek w komorze pojawia sie sita
rozrywajgca "T" (np. z peku iskier Sgr), zawsze rownoczesnie formowana jest
przeciwdziatajgca jej sita Sciskajgca "C" (np. z Coulomb'owskiego przyciagania fadunkow
gr-L)- Obie te sity dziatajg w przeciwstawnych kierunkach oraz zmieniajg sie wedtug tych
samych przebiegéw w czasie. Stad tez obie one neutralizujg sie nawzajem.

Oczywiscie jest zrozumiate, iz opisana tu neutralizacja sit, od poczatku wykazujgca
symetrycznos¢ przebiegéw sitowych (jak to wykazano juz poprzednio), ciggle wymaga
dopasowania swych wartosci. Stad tez konieczne beda eksperymenty naukowe podczas
budowy komory oscylacyjnej jakie pozwolg na dobranie takich parametréw konstrukcyjnych
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i eksploatacyjnych tego urzadzenia jakie spowodujg kompletne zrownowazenie sie obu tych
przeciwstawnych sit. Wynikiem tych badahn bedzie skompletowanie komory, w ktorej
wytwarzanie pola magnetycznego nie bedzie ograniczane dziataniem Zzadnego z
omawianych tu rodzajéw sit. Pole to bedzie wiec mogto wzrasta¢ do teoretycznie
nielimitowanych niczym wartosci, wielokrotnie przekraczajgc nawet "strumien startu”.

C6.2. Niezaleznos$¢ wytwarzaneqgo pola od ciagtosci i efektywnosci dostawy enerqii

Jednym z najbardziej podstawowych atrybutéw kazdego uktadu oscylujgcego jest
zdolnos¢ do absorbowania energii dostarczanej do niego w sposob nieciggty. Przyktadem
takiej nieciggtej dostawy jest dziecko na hustawce. Hustawki tej nie musimy wszakze ciggle
popychaé. Wystarczy iz dodamy jej energii raz na jakis czas, a mimo to bedzie ona
kontynuowata swdj ruch oscylacyjny w sposéb ciggty. Powyzsze praktycznie oznacza, ze
energia raz dostarczona do komory oscylacyjnej zostanie uwieziona w niej na tak dtugo az
zaistniejg zewnetrzne okolicznosci jakie spowodujg jej wycofanie. Jak to za$ zostanie
wyjasnione w podrozdziale C6.3.1 takie okolicznosci zaistniejg tylko jesli komora zostanie
uzyta do wykonywania jakiej$s zewnetrznej pracy.

Innym istotnym atrybutem ukfaddéw oscylujgcych jest ich zdolnos¢ superpozycji czyli
mozliwo$¢ zmiany poziomu zawartej w nich energii na drodze okresowego dodawania
dalszych porcji energii do zasobdw juz w nich zgromadzonych. W poprzednim przyktadzie
hustawki, aby spowodowac wyniesienie dziecka na okreslong wysokos¢ wcale nie jest
koniecznym nadanie naraz hustawce catej wymaganej przez nig energii. Wystarczy bowiem
popycha¢ jg po troszeczku przez dtuzszy okres czasu, dodajgc energii stopniowo.
Nastepstwem tego atrybutu jest, Zze komora oscylacyjna nie bedzie wymagata dostarczenia
jej catego zasobu energii w jednym impulsie. Stad dostawa energii do tego urzadzenia
moze by¢ stopniowa i roztozona na dtuzszy okres czasu.

Oba omawiane atrybuty razem dostarczajg nam praktycznej drogi dla dostarczania
do komory kazdej ilosci energii jaka moze by¢é wymagana przez produkowane przez nig
pole magnetyczne, bez wprowadzania zadnych wymagan czy ograniczeh odnosnie zrodfa
lub linii przesytowej jakie uzyte zostajg w celu tego dostarczania.

Aby dopomd6c nam w uswiadomieniu sobie przewagi powyzszego sposobu
dostarczania energii do komory oscylacyjnej nad sposobem wymaganym dla
elektromagneséw, uzyjmy nastepujgcego przyktadu. Dziecko na hustawce i potezny atleta
oboje starajg sie wydzwigng¢ spory ciezar na okreslong wysokos¢. Dziecko czyni to
niemalze bez wysitku poprzez akumulowanie energii wychytu podczas kolejnych oscylaciji.
Natomiast atleta musi uzy¢é catej swojej mocy i ciggle cel moze okaza¢ sie dla niego
nieosiggalny.

C6.3. Eliminacja strat enerqii

Iskry sg dobrze znane ze swojej wrodzonej zdolnosci do rozpraszania energii. Nie
ma wiec watpliwosci, iz taka intensywna cyrkulacja iskier, jak ta wystepujaca w komorze
oscylacyjnej, musi zamienia¢ duzg ilos¢ elektrycznosci na ciepto. W zwyczajnym
urzadzeniu taka zamiana bytaby powodem znacznych strat energii. Jednakze podczas
dziatania komory oscylacyjnej wystgpig unikalne warunki jakie umozliwiag powrotng
transformacje energii cieplnej w elektryczno$¢. Owa transformacja pozwoli na odzyskanie i
ponowne zakumulowanie w formie przeciwstawnych fadunkoéw elektrostatycznych catej
energii poprzednio rozproszonej w postaci ciepta wydzielanego przez iskry. Tak wiec w
komorze oscylacyjnej wspdtistnie¢ bedg dwa réwnoczesne procesy: (1) rozpraszanie
energii poprzez zamienianie czesci energii elektrycznej iskier na ciepto, oraz (2)
odzyskiwanie energii poprzez bezposrednia zamiane energii cieplnej w pole
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elektrostatyczne. Oba te procesy beda nawzajem neutralizowaty efekty swego dziatania.
Stad bez wzgledu na to ile wyniesie rozpraszanie energii przez poszczegolne iskry, komora
oscylacyjna jako catosS¢ zupetnie wyeliminuje ich straty energetyczne. Jako wiec wynik
koncowy takiej eliminacji, cata energia dostarczona do tego urzadzenia bedzie w nim
zachowana na zawsze, jesli oczywiscie nie zostanie ona zuzyta na wykonywanie przez
komore jakiej$ pracy zewnetrzne;j.

W komorze oscylacyjnej wspoétistniejg az trzy elementy jakie w takiej samej
konfiguracji i wartosciach nie wystepowaty jeszcze w zadnym z poprzednio budowanych
przez nas urzadzen. Sg to: silne pulsujgce pole magnetyczne, elektrody, oraz gaz
dielektryczny. Na dodatek w czasie dziatania tego urzadzenia elementy te przyjmujg stany
jakie, zgodnie z moimi teoriami opisanymi w monografiach [1a], [3], [3/2], [6] i [6/2]
wymagane bedg do zaistnienia dotychczas jeszcze mato poznanego zjawiska, zwanego
"efekt telekinetyczny" - patrz jego opis przytoczony w podrozdziale H6.1. Uzycie efektu
telekinetycznego do bezposredniej zamiany ciepta w elektrycznos¢ uzaleznione jest
bowiem wiasnie od wspdtistnienia pola magnetycznego jakiego linie sit sg przyspieszane i
opozniane, elektrod ktérych fadunki fluktuujg, oraz zjonizowanego gazu. Opis dosyc¢
ztozonej teorii stojacej za efektem telekinetycznym, sposobdéw jego technicznego
wyzwalania, oraz urzadzeh energetycznych juz zbudowanych na Ziemi jakie wykorzystujg
go w celach bezposredniej zamiany energii cieplnej w elektrycznos¢, wymaga dtugich
wyjasnien. Stad tez czytelnikom zainteresowanym w dokfadniejszym poznaniu tego
zjawiska rekomenduje zapoznanie sie albo z podrozdziatem H6.1 i rozdziatami K i L
niniejszej monografii, albo z nastepnym wydaniem monografii z serii [6] catkowicie
poswieconej temu tematowi. W tym miejscu jednak pragnatbym poinformowaé, ze juz
potwierdzone eksperymentalnie dziatanie efektu telekinetycznego czyni z niego "zjawisko
stanowigce odwrotno$¢ tarcia". Podobnie bowiem jak tarcie powoduje samoczynne
konsumowanie ruchu oraz wytwarzanie ciepta, efekt telekinetyczny powoduje samoczynne
konsumowanie ciepta oraz wytwarzanie ruchu. W przypadku wiec komory oscylacyjnej
bedzie on uzyty dla transformowania ciepta generowanego przez iskry w ruch fadunkow
elektrycznych jakie spowodujg wzrost potencjatow elektrostatycznych na jej elektrodach.

Zasade catkowitego odzyskiwania energii cieplnej komory poprzez wykorzystywanie
dziatania efektu telekinetycznego wyjasniono w podrozdziale H6.1.3. Z uwagi jednak na
utrzymywanie ciggtosci rozwazan podsumujmy tg zasade krétko rowniez i w tym miejscu.
Efekt telekinetyczny umozliwia kontrolowane wyzwalanie dwdch przeciwstawnych zjawisk
termicznych powodujgcych m.in. naprzemienne emitowanie tzw. "$wiatta pochfaniania" oraz
"Swiatta wydzielania". Podczas wyzwalania pierwszego z tych zjawisk energia cieplna
otoczenia przetransformowana moze zosta¢ bezposrednio w ruch, w drugim zas zjawisku
ruch przetransformowany moze zosta¢ bezposrednio w energie cieplng. Kierunek i
intensywnos¢ tych transformacji "ciepto/ruch" zalezg od kierunku oraz od wartosci wektora
chwilowych przyspieszen lub opdznien linii sit pulsujgcego pola magnetycznego
przenikajgcego dang objetos¢ komory (a $cislej od wzajemnych relacji i zorientowania tego
wektora wzgledem chwilowych wektoréw ruchu tadunkéw elektrycznych w komorze). Przy
odpowiednim wiec doborze przebiegu krzywych chwilowych pulsowan pola, a sScislej po
wiasciwej desymetryzacji tych pulsowan, temperatura komory moze byc¢ utrzymywana na
statym, niezmiennym i sterowalnym poziomie - patrz tez opisy z podrozdziatu K2.4. Zasada
tego utrzymywania opiera sie na takim sterowaniu przebiegiem krzywej chwilowych zmian
pola magnetycznego wytwarzanego w danej komorze, aby poszczegdlne pot-pulsy tego
pola wyzwalaly efekt telekinetyczny powodujacy odpowiednie przyspieszanie (lub
opoznianie) rotacji tadunkdéw elektrycznych iskier kosztem energii termicznej zawartej w
komorze. W ten sposdb cate ciepto strat energetycznych zaistniatych w rezultacie
przeskoku iskier, zamieniane bedzie przez kontrolowalny efekt telekinetyczny w ruch
tadunkéw sktadajacych sie na owe iskry. W rezultacie wiec efekt telekinetyczny
przetransformuje ciepto tracone przez iskry elektryczne na kontrolowany ruch fadunkow



C-39

elektrycznych, utrzymujgc w ten sposob temperature komory na statym i z gory zadanym
poziomie.

Zdaje sobie sprawe, ze moje stwierdzenia zawarte w niniejszym podrozdziale
zapewne mogg wywotac¢ opozycje ze strony osob dotychczas nieobznajomionych z efektem
telekinetycznym. Stad tez dla uzytku owych oséb, w podrozdziale jaki nastgpi przytoczone
zostang argumenty wykazujgce, iz nawet bez znajomosci tego efektu wspdtczesna nauka
dopuszcza mozliwos¢, aby w szczegdlnych warunkach catoS¢ ciepta mogta zostac
zamieniona bezposrednio na energie elektryczng. Tym za$ osobom ktore ciggle bedg
argumentowad, iz teoretyczne dopuszczenie mozliwosci takiej zamiany wcale nie oznacza
ze bedziemy w stanie zrealizowaC jg technicznie, pragnatbym rekomendowac tresc
rozdziatlu S jaki wykazuje, iz komora oscylacyjna juz zostata zrealizowana technicznie.
Zgodnie zas z informacjami Swiadkéw obserwujgcych jej dziatanie, nie wykazuje ona przy
tym zauwazalnego nagrzewania dowodzac w ten sposob, iz omawiany tu mechanizm
odzyskiwania energii cieplnej iskier faktycznie musiat zostaé w niej zrealizowany
technicznie.

C6.3.1. Czy w komorze cate cieplo iskier bedzie odzyskiwalne

Jedng ze stereotypowych opinii panujgcych wsréd naukowcow jest, ze zamiana
energii cieplnej w jakgkolwiek inng forme energii zawsze musi wypetnia¢ zasade Cornot'a
dotyczacg termodynamicznej sprawnosci. Wyznawcy tego pogladu automatycznie
przenoszg go na komore oscylacyjng bez rozwazenia unikalnosci warunkéw wystepujacych
w jej wnetrzu. Takie zas mechaniczne zastosowanie praw termodynamicznych do tej
komory jest ogromnym uproszczeniem, przeaczajgcym nastepujace niezwykle istotne
czynniki:

1. Tzw. "prawa" termodynamiki nie sg wcale prawami, a statystycznymi prognozami
wynikowego efektu niezliczonych chaotycznych wydarzen.

2. Zachowanie sie czgsteczek gazu w obecnosci silnego pola magnetycznego
wykazuje porzadek, a nie chaos. Stad tez przebieg przemian energetycznych w obrebie
komory oscylacyjnej nie moze by¢ opisany prawami termodynamiki.

3. Nawet bez rozwazenia przysztego sposobu bezposredniej zamiany ciepta w
elektrycznos¢, opartego na wykorzystaniu efektu telekinetycznego, a $cislej jego dziatania
opisanego w podrozdziatach H6.1.3 i K2.4, na naszym obecnym poziomie techniki idealnie
sprawne metody konwersji energii cieplnej sg tez juz znane. Dla przyktadu, sama zasada
przemiany magneto-hydro-dynamicznej, zapewnia idealng sprawnos¢ w odzyskiwaniu
energii z ciepta (sprawnos¢ tg psuje jednak dzisiejsza realizacja techniczna tej zasady).
Stad tez, jedli zamiana energii pozbawiona zostanie chaotycznego charakteru
termodynamicznego, jak to stanie sie w przypadku komory oscylacyjnej, wtedy owa idealna
sprawnosc¢ odzysku energii moze by¢ osiggnieta.

Poniewaz dziatanie powyzszych trzech czynnikdw jest istotne dla komory
oscylacyjnej, zas niektorzy z czytelnikow moga nie by¢ dobrze z nimi obznajomieni, ponizej
wyjasniono ich znaczenie w bardziej szczegotowy sposob.

Ad 1. Statystyczny charakter praw termodynamicznych jest doskonale znany od
dtugiego juz czasu. James Clerk Maxwell (1831-1879), autor stynnych réwnan na fale
elektromagnetyczne, przedstawit kiedys dowdd bazujgcy na dziataniu tzw. "Demona
Maxwell'a". Dowdd ten wykazuje, iz w okreslonych sytuacjach wyjatkowych, waznosc¢ praw
termodynamicznych przestaje obowigzywaé. Ponizej zacytowane zostato co B.M.
Stableford napisat o Drugim Prawie Termodynamiki w swojej ksigzce [1C6.3.1] "The
Mysteries of Modern Science" (London 1977, ISBN 0-7100-8697-0, strona 18):

"Zostato wykazane iz owo prawo termodynamiki jest wynikiem statystycznego
zgrupowania duzej liczby wydarzen raczej niz nienaruszalna zasada jaka rzadzi Swiatem
zelazng reka. ... mozemy wiec dostrzec iz prawa termodynamiki, aczkolwiek dotychczas
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zawsze dziataty one w praktyce, w rzeczywistosci mogg kiedy$ zostaC wyeliminowane
poprzez rzadkg kombinacje warunkow - nie jest to wiec tak bardzo prawo jak statystyczna
prognoza."

(W oryginale angielskojezycznym: "The law of thermodynamics was shown to be a
result of the statistical aggregation of a large number of events rather than an inviolable
principle ruling the world with an iron hand. ... we can begin to see that although the law of
thermodynamics always works out in practice, it could, in fact, be subverted by an
extremely unlikely combination of chance happenings - it is not a law so much as a
statistical prediction.")

Ad. 2. Jest juz doskonale znanym zjawiskiem, iz silne pole magnetyczne zatrzymuje
chaotyczne zachowanie sie molekut i organizuje je w uporzadkowany wzér. Jednym z
zastosowan tego zjawiska jest wytwarzanie pojemnych pamieci komputerowych. Znajduje
ono tez bezposrednie wykorzystanie w celach eliminowania energii cieplnej podczas tzw.
"chtodzenia magnetycznego" ("magnetic cooling") - patrz ksigzka [2C6.3.1] pidra J.L.
Threlkeld, "Thermal Environmental Engineering" (Prentice-Hall, Inc., N.J. 1962, strona 152).
Stad tez pole magnetyczne jako takie niesie w sobie potencjat spetniania funkcji "Demona
Maxwell'a" zdolnego do obalenia waznosci praw termodynamicznych. Nalezy wiec sie
spodziewaé, ze w obecnosci poteznych pdl magnetycznych, takich jak pola panujace we
wnetrzu komory oscylacyjnej, zamiana energii nie bedzie podlegata zasadzie Carnot'a.

Ad. 3. Zasada magneto-hydro-dynamicznej zamiany energii nosi wlasnie w sobie
mozliwos$¢ petnego przetransformowania energii cieplnej w elektrycznosé. Mozliwos¢ ta jest
doskonale wyrazona ponizszym cytowaniem zaczerpnietym z ksigzki [3C6.3.1] piora J.P.
Holman "Thermodynamics" (McGraw-Hill, Inc., 1980, ISBN 0-07-029625-1, strona 700) a
referujgcym wtasnie do magneto-hydro-dynamicznej zamiany energii:

"Z energetycznego punktu widzenia, ruch sity o okreslong wartos¢ przemieszczenia
(mechaniczna praca) jest zamieniany na elektryczng prace (przeptyw pradu przeciwko
réznicy potencjatéw) za pomocq zasady elektromagnetycznej indukcji. Jest to praca-na-
prace zamiana energii i nie jest ona ograniczana przez zasade Carnot'a." (W oryginale
angielskojezycznym: "From an energy point of view, the movement of force through a
displacement (mechanical work) is converted to electrical work (current flow against
potential difference) by means of the electromagnetic induction principle. This is a
work-work energy conversion and is not limited by the Carnot principle.")

Unikalne warunki panujgce w komorze oscylacyjnej eliminujg termodynamiczny
(chaotyczny) czynnik jaki w normalnych przypadkach zmniejszatby sprawnosé
zachodzacych tam procesow, pozwalajgc na osiggniecie w niej idealnej efektywnosci
przemian energetycznych.

Rozwazania przytoczone w tym podrozdziale wykazujg, iz istniejg catkiem
realistyczne i dobrze podbudowane przestanki, jakie sygnalizujg mozliwos¢ catkowitego
odzysku energii traconej we wnetrzu komory oscylacyjnej. Wszystko wiec co jest
wymagane na obecnym etapie, to abysmy nie zamykali naszych umystéw przed takg
mozliwoscia, ale postarali sie zrealizowac jg technicznie w tym niezwyktym urzgadzeniu.

Eliminacja strat energii nie jest jedyng zaletq bezposredniej zamiany ciepta w
elektrycznos¢ jaka moze zostaé zrealizowana w komorze oscylacyjnej. Taka zamiana
oddaje nam takze do reki bardzo prostg metode dostarczania energii do tego urzadzenia.
Aby zwiekszy¢ jego zasoby energii, wystarczy wiec jedynie podgrzewaé jego gaz
dielektryczny. Takie podgrzanie moze zosta¢ uzyskane na drodze cyrkulowania tego gazu
przez jakis wymiennik ciepta, albo tez poprzez skierowanie na komore zwyktego
promieniowania stonecznego. Oczywiscie istniato tez bedzie wiele dalszych zastosowan
praktycznych tej zamiany. Jednym z ich przyktadéw zastugujgcych tutaj na szczegolne
uwypuklenie jest uzycie komér oscylacyjnych magnokraftu do utrzymywania w jego
pomieszczeniach statej i z géry zadanej temperatury. W ten sposob pedniki tego statku
wypetniaty w nim bedg rowniez dodatkowg funkcje klimatyzatoréw powietrza.
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Kombinacja braku strat energetycznych oraz niezaleznosci produkcji pola
magnetycznego od ciggtosci dostaw energii (patrz podrozdziat C6.2) nadaje komorze
oscylacyjnej wiasciwosci obecnie charakteryzujagcej jedynie magnesy state. Gdy bowiem
urzgdzenie to raz rozpocznie wytwarzanie swego pola magnetycznego, bedzie ono
kontynuowato produkcje tego pola przez cate wieki. Jedynym sposobem na zmniejszenie
lub wyeliminowanie tego pola bedzie wyczerpywanie sie energii komory na drodze
wykonywania przez nig jakiej§ pracy zewnetrznej. Oczywiscie wobec braku strat
wewnetrznych samo dziatanie komory nie bedzie nigdy w stanie spowodowac takiego
wyczerpywania sie jej zasobow energetycznych.

C6.4. Spozytkowanie niszczycielskiego pola elektrycznego

Wyrdzniajgcqg sie wtasnoscig komory oscylacyjnej jest, iz gromadzi ona na dwoch
przeciwlegtych elektrodach tadunki elektryczne o rownej wartosci ale za to przeciwstawnych
znakach (tj. takg samag liczbe pozytywdw co negatywow). W takich wiec warunkach linie sit
pola elektrycznego formowanego przez przeciwlegte elektrody wigzg sie z sobg nawzajem.
To z kolei wymusza aby tadunki elektryczne przeskakujace pomiedzy tymi elektrodami
wykazywaty tendencje do poruszania sie po najkrétszych drogach tgczacych obie elektrody.
Stad w komorze oscylacyjnej tendencja do naturalnego przebiegu tadunkéw elektrycznych
bedzie sie pokrywata z drogami tych tadunkéw wymaganymi tez i dla prawidtowego
dziatania owego urzgdzenia. Jako wiec wynik koncowy, materiat obudowy komory
uwolniony zostanie od niszczycielskiego dziatania potencjatow elektrycznych, podczas gdy
cata sita tych potencjatéw bedzie skierowana na wytwarzanie p6l magnetycznych (zamiast -
jak to jest w elektromagnesach - na niszczenie materiatdbw z jakich to urzadzenie zostato
zbudowane).

W opisanym powyzej ukierunkowywaniu przeptywu energii elektrycznej, komora
oscylacyjna catkowicie wiec rozni sie od elektromagneséw. W komorze bowiem owo
ukierunkowywanie odbywa sie przez wykorzystanie naturalnych mechanizmow
przyciggania elektrostatycznego. Natomiast w elektromagnesach wymuszane ono bylo
sztucznie poprzez odpowiednie uksztaltowanie warstewek izolacyjnych jakie wymuszaty
przeptyw pradu wzdtuz zwojow przewodnika, podczas gdy istniejgce w nim pole elektryczne
starato sie przepchng¢ ten prad w poprzek zwojoéw tego samego przewodnika i poprzez
warstwe izolacyjng. Stad nalezy sie spodziewac, iz komora oscylacyjna bedzie wykazywata
zywotnos¢ nieporéwnywalnie wiekszg od elektromagnesow, oraz ze czas jej uzywalnosci
nie bedzie ograniczany zuzyciem elektrycznym materiatéw z ktorych zostata ona wykonana.

Jak niszczace moze byc¢ takie zuzycie elektryczne izolacji elektromagnesu, daje sie
pozna¢ poprzez analizowanie czasu zycia cewek pracujgcych pod wysokim napieciem.
Dobrze znanym ich przyktadem jest cewka zaptonowa w samochodach. |zolacja jej zwojow
zwykle ulega uszkodzeniu elektrycznemu juz po jakichs 7 latach pracy, pomimo iz
mechanicznie nie mozna na niej sie dopatrze¢ zadnego sladu zuzycia. W
elektromagnesach niskiego napiecia proces ten jest wolniejszy dlatego czasami moze on
pozostawaC niezauwazalnym dla uzytkownikéw. Ale nawet tam sprawa jego wystgpienia
jest tylko kwestig czasu.

C6.5. Sterowanie amplifikujgce okresu pulsowan pola

Komora oscylacyjna bedzie wykazywata bardzo duzg sterowalnos¢. Jak to zostanie
szczegotowiej objasnione w podrozdziale C7.1, kluczem do manipulowania catym jej
dziataniem bedzie okres pulsowan "T" jej pola. Przez zmiane tego okresu przesterowaniu
tez ulegng wszystkie inne parametry pracy komory. Stad praktycznie cata dziatalnosc



C-42

sterowania komorg bedzie sie ograniczata do wptywania na wartos¢ jej okresu pulsowan
"T".

Jak tatwo w komorze oscylacyjnej daje sie sterowac wartoscig "T" ujawnia rownanie
(C7) juz dyskutowane w podrozdziale C5.6. Na etapie eksploatacji wszystkie czynnosci
sterujgce tym urzadzeniem mozna wiec ograniczy¢ jedynie do zmiany wartosci jej
wspotczynnika "s". Zmiane tego wspoétczynnika “"s" uzyskuje sie albo poprzez zmiane
ciSnienia gazu wypetniajgcego komore albo tez poprzez przesterowanie kompozycji tego
gazu. Z kolei zmiana "s" wprowadzi zmiane w okresie pulsowan "T" pola komory.

Aby zilustrowac¢ istote tej metody sterowania komorg, warto tu zaznaczy¢, ze w
elektromagnesie jej odpowiednikiem bytaby zmiana parametrow konfiguracyjnych, takich
jak opornosci obwoddw, liczby zwojow oraz geometrycznego wykonania przewodnika.
Gdyby te parametry elektromagnesu mogty zosta¢ tatwo zmienione, sterowanie wydatku
tego urzadzenia posiadatoby przebieg i efekty podobne do tych z komory oscylacyjne;.
Tylko wiec w takim nierzeczywistym wypadku sterowanie elektromagnesem osiggniete
zostatoby poprzez manipulowanie jego parametrami konfiguracyjnymi, oraz bez
koniecznosci zmiany mocy pradu dostarczanego do jego uzwojen. Oczywiscie w
rzeczywistosci nie jest mozliwym zbudowanie takiego elektromagnesu. To zas uzmystawia
jak nieporownywalnie lepsze jest sterowanie komory w poréwnaniu ze sterowaniem
elektromagnesow.

Efekty takiego sterowania komory sg zrddtem jej istotnej przewagi nad sposobem
sterowania uzytym w elektromagnesach. W komorze zmiany statych gazu dielektrycznego:
Q, € i y - wywotujgce z kolei zmiany w wspétczynniku "s", nie wymagajg manipulowania
ilosciami energii zawartej w jej polu elektrycznym i polu magnetycznym. Stad w owym
urzadzeniu wszystkie czynnosci sterujgce nie wymagajg wcale sitowania sie z mocg w niej
uczajong. Jako wynik moc urzgadzen sterujgcych nie jest w niej wiec zalezna od mocy
produkowanego pola (ij. stabe urzadzenia sterujgce sg w stanie zmieni¢ efektywnie
parametry poteznych pol magnetycznych). Jest to wiec wyraznym przeciwienstwem
elektromagneséw w ktérych zmiana pola wymagata zmiany w pradzie elektrycznym tej
samej mocy (w ten sposéb sterowanie elektromagnesami wymagato zaprzagniecia tych
samych mocy co wytwarzanie pola).

Oczywiscie kazda metoda sterowania wprowadza swoje wiasne ograniczenia i
niedogodnosci. Tak tez bedzie z systemem opisanym tutaj. Juz teraz mozna przewidzie¢, iz
bedg wystepowaty ograniczenia w zakresie sterowanych wartosci, oraz ze bedzie ono miato
wplyw na intensywnos¢ nagrzewania powodowang zmianami w opornosci gazu. Jednakze
te niedogodnosci mogg zosta¢ pokonane technicznie, a takze sg one nieistotne jesli
poréwna¢ je z zaletg uczynienia mocy urzadzen sterujgcych niezalezng od mocy
sterowanego przez nie pola.

C7. Dodatkowe zalety komory oscylacyjnej ponad elektromagnesami

Wyeliminowanie wszystkich wad wrodzonych elektromagneséw nie jest jedynym
osiggnieciem komory oscylacyjnej. Dodatkowo wprowadza ona bowiem kilka zalet
operacyjnych jakie nie cechowaly jeszcze Zzadnego innego dotychczas zbudowanego
urzadzenia. Dokonajmy wiec przegladu najwazniejszych z tych jej dodatkowych zalet.

C7.1. Formowanie "kapsuty dwukomorowej" zdolnej do sterowania swym wydatkiem
magnetycznym bez zmiany iloSci zawartej w niej enerqii

Dalsze mozliwosci sterowania wydatkiem komory oscylacyjnej otwierajg sie kiedy
dwa takie szesScienne urzadzenia zostajg ztozone razem w konfiguracje zwang "kapsuta
dwukomorowa" - patrz rysunek C5. Kapsuta taka sktada sie z jednej matej komory
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wewnetrznej "I" (tj. "inner" po angielsku) zawieszonej bezdotykowo przy uzyciu wytgcznie sit
magnetycznych we wnetrzu wiekszej komory zewnetrznej "O" (tj. "outer"). Aby zapewnié
bezdotykowe zawisniecie komory wewnetrznej bez niebezpieczenstwa iz dotknie ona i
uszkodzi komore wieksza, dtugos¢ boku "ao" komory zewnetrznej musi by¢ pierwiastek
kwadratowy z "3" razy wieksza od dtugosci boku "ai" komory wewnetrznej, {j.:

ao=ai 3 (C9)
(tj. bok "ao" réwna sie bok "ai" pomnozony przez pierwiastek kwadratowy z "3").

Réwnanie (C9) wyraza wymdg, iz najdtuzsza przekatna komory wewnetrznej nie
moze przekroczy¢ najmniejszej odlegtosci pomiedzy dwoma réwnolegtymi sciankami
komory zewnetrznej.

Obie komory zostajg zestawione w ten sposéb, ze ich osie centralne pokrywajg sie z
osig magnetyczng "m" wynikowej kapsuty. Jednakze ich biegunowo$¢ magnetyczna zostaje
nawzajem odwrocona, tj. okreslone bieguny magnetyczne komory wewnetrznej zostajg
zorientowane doktadnie w odwrotnym kierunku niz te same bieguny komory zewnetrzne;.
Dla przyktadu jesli komora wewnetrzna skierowywuje swaoj biegun "S" (south) ku gorze -
patrz rysunek C5, wtedy komora zewnetrzna skierowywuje ku gérze swoj biegun "N"
(north), i vice versa. Owa przeciwstawna polaryzacja obu komér powoduje, ze ich wydatki
magnetyczne nawzajem sie odejmujg (przechwytujg). Efektem tego odejmowania jest, iz
wszystkie linie sit pola magnetycznego wytwarzanego przez tg z komor ktdra posiada
mniejszy wydatek wcale nie opuszczajg kapsuty jako catosci, a sg przechwytywane przez
drugg z komor po czym cyrkulowane przez nig ponownie do komory o mniejszym wydatku.
Stad tez pole magnetyczne odprowadzane do otoczenia przez takg kapsute reprezentuje
jedynie algebraiczng réznice pomiedzy strumieniem magnetycznym produkowanym przez
komore o wiekszym wydatku i strumieniem produkowanym przez komore o mniejszym
wydatku.

W uformowanej w ten sposéb kapsule dwukomorowej, odpowiednie sterowanie
okresami pulsacji "T" pél magnetycznych wytwarzanych przez sktadowe komory, umozliwia
aby zawartos¢ energetyczna obu komoér albo pozostawata na niezmiennym poziomie, albo
tez przemieszczana byta z jednej komory do drugiej. Stad tez obie komory mogq albo
wytwarzac taki sam wydatek pola, albo tez jedna z nich moze produkowa¢ wydatek wiekszy
od drugiej. Wiekszy z wydatkbw moze by¢ przy tym dostarczany zaréwno przez komore
zewnetrzng "O" jak i wewnetrzng "I". Technicznie rzecz biorgc, zrownowazenie lub tez
przesyfanie energii pomiedzy oboma komorami zalezy jedynie od przesuniecia fazowego
pomiedzy okresami "To" i "Ti" ich pulsacji. (£ kolei, jak to zostato juz wyjasnione w
podrozdziale C6.5, owe okresy pulsacji sg sterowane wytgcznie poprzez zmiane
wspotczynnikow "s" gazow dielektrycznych wypetniajacych te komory - patrz rownanie C7.)
Generalnie rzecz biorgc, kiedy obie komory pulsujg w zgodzie z sobg, to znaczy kiedy ich
przesuniecie fazowe wynosi 0 stopni, 90 stopni, lub wielokrotno$¢ 90 stopni, wtedy ich
zawartosci energetyczne sg utrzymywane na tym samym poziomie bez zadnych zmian.
Jednakze kiedy wytworzone zostanie niezerowe przesuniecie fazowe pomiedzy ich
pulsacjami, wtedy energia magnetyczna zaczyna przeptywac¢ pomiedzy obu komorami. Im
owo przesuniecie fazowe bardziej odbiega od 0 stopni lub 90 stopni i stad bardziej zbliza
sie do 45 stopni, tym wiecej energii przeptywa z jednej komory do drugiej. Kierunek tego
przeptywu jest od komory ktorej pulsacje pola uzyskaty wyprzedzajgce przesuniecie fazowe
(tj. ktorej okres pulsacji "T" zostat przyspieszony w stosunku do okresu "T" drugiej z komor)
do komory ktérej pulsacje pozostajg w tyle.

Aby zilustrowa¢ powyzszg zasade przeptywu energii pomiedzy obu komorami za
pomocg przyktadu, wyobrazmy sobie dwoje ludzi na oddzielnych hustawkach, potagczonych
Z sobg za posrednictwem gumowego powroza (obie hustawki reprezentujg komory
oscylacyjne danej kapsuty, zas gumowy powrdz reprezentuje taczace je pole
magnetyczne). Kiedy oboje hustajg sie z zerowym przesunieciem fazowym (tj. gdy ich
ruchy sg identyczne), energia ich oscylacji pozostaje niezmieniona. Jednakze kiedy
uformujg oni przesuniecie fazowe pomiedzy oscylacjami swych hustawek, wtedy osoba
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ktdrej hustawka jest w przodzie zacznie pociggaC drugg za posrednictwem gumowego
powroza. W ten sposéb energia oscylacji bedzie przeptywa¢ od szybszego hustacza do
wolniejszego.

Kiedy obie komory danej kapsuty dwukomorowej wytwarzajg doktadnie takie same
wydatki, linie sit pola magnetycznego z komory wewnetrznej "I" formujg zamknietg petle z
liniami sit pola z komory zewnetrznej "O". Owa petla z linii sit obu komor jest zamknieta we
wnetrzu kapsuly. Stad tez w takim przypadku obie komory mogq produkowac¢ pole
magnetyczne o niezwykle wysokim wydatku, jednakze pole to w catosci "kragzy" w obrebie
kapsuty i zadna jego czes¢ nie wydostaje sie na zewnatrz do otoczenia. Pole magnetyczne
uwiezione w takiej petli i hermetycznie zamkniete w obrebie kapsuty jest nazywane
"strumieniem krgzacym". W ilustracjach z tego rozdziatu jest ono oznaczone jako "C" od
angielskiego "circulating flux". Strumiehn krazacy wypetnia niezwykle istotng role w
kapsutach dwukomorowych bowiem wigze on i zachowuje na potem energie magnetyczng
jaka moze stanowi¢ zrodto energii dla pdzniejszego jej dziatania. Stad strumien krazacy w
kapsutach dwukomorowych jest odpowiednikiem dla "paliwa" we wspotczesnych
urzadzeniach napedowych. Prawdopodobnie w przysziosci budowane wiec bedg kapsuty
ktérych gtéwna i jedyna funkcja polegaé¢ bedzie wtasnie na akumulowaniu energii. Cata
energia takich akumulatorow przysztosci zgromadzona bedzie w ich strumieniu krgzacym,
tak ze na zewnatrz tych kapsut nie pojawi sie zadne pole magnetyczne.

Jezeli jednak zawartos¢ energetyczna obu komér kapsuty dwukomorowej jest
nierowna (jak to wifasnie zilustrowano na rysunku C5), wtedy pole magnetyczne
produkowane przez komore o wiekszym wydatku podzielone zostanie na dwie czesci: "C" i
"R". Czes¢ "R", jaka nazywali tu bedziemy "strumieniem wynikowym" (po angielsku
"resultant flux"), odprowadzana zostaje na zewnatrz kapsuty do otoczenia. Natomiast czes¢
"C", nazwana juz uprzednio strumieniem krgzacym, nadal zamknieta bedzie wewnatrz
kapsuty. W strumieniu krgzgcym "C" zawsze wieziony bedzie caty wydatek komory o
mniejszej zawartosci energetycznej. Natomiast strumien wynikowy "R" stanowit bedzie
réznice algebraiczng wartosci wydatkbw z komory o wiekszej zawartosci i komory o
mniejszej zawartosci energetycznej. Na rysunku C5 wiekszy wydatek jest wytwarzany przez
komore zewnetrzng "O". Stad to wtasnie jej wydatek rozszczepia sie na dwa strumienie "C"
i "R". Natomiast caty wydatek komory wewnetrznej "I" z tego rysunku jest zaangazowany w
strumien krazacy "C". Oczywiscie w rzeczywistych kapsutach, zaleznie od chwilowej
potrzeby, mozliwe jest takie nasterowanie ich komor, ze dowolna z nich moze wytwarzac
wiekszy wydatek, tj. zarbwno zewnetrzna "O" jak i wewnetrzna "I". Stad rowniez dowolna z
tych komor moze dostarczac strumienia wynikowego.

Z uwagi na mozliwosc iz wiekszy z wydatkow moze by¢ wytwarzany zarowno przez
zewnetrzng jak i wewnetrzng komore, kapsuty dwukomorowe mogg sie znajdowac¢ w dwoch
odmiennych trybach pracy jakie tu nazwiemy: (1) 2z dominacjg strumienia
WEWNETRZNEGO, oraz (2) z dominacjg strumienia ZEWNETRZNEGO. W trybie
dominacji strumienia WEWNETRZNEGO, strumien wynikowy "R" wytworzony zostaje
wiasnie przez komore wewnetrzng "I", podczas gdy caty wydatek komory zewnetrznej "O"
zamkniety zostaje w strumieniu krgzacym "C". Natomiast w trybie dominacji strumienia
ZEWNETRZNEGO, strumien wynikowy "R" jest produkowany przez komore zewnetrzng
"O", natomiast wydatek komory wewnetrznej "I" jest w catosSci zamkniety w obrebie
strumienia krgzgcego "C". Wzrokowe roznice w wygladzie kapsut pracujgcych w obu tych
trybach zilustrowano w sposob teoretycznny na rysunku C6. Réznice te wynikajg z faktu, iz
pulsujgce pole magnetyczne o ogromnych gestosciach jest przezroczyste jedynie dla
obserwatora ktory patrzy na nie wzdtuz linii sit. Dla obserwatora patrzacego z dowolnego
innego kierunku pole takie jest nieprzezroczyste i wyglagdem przypomina czarny dym. Stad
obserwator patrzacy na wylot kapsuty dwukomorowej powinien jedynie zobaczy¢ wnetrze
tej komory ktora produkuje strumien wynikowy rozprzestrzeniajgcy sie w kierunku jego
oczu. Natomiast zarys drugiej z komor, ktéra produkuje strumien krazacy, przyjmowat
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bedzie dla niego wyglad optycznej "czarnej dziury" - po wiecej szczegdtdw na temat tego
zjawiska patrz podrozdziat F10.4.

Teoretyczny wyglad wylotow kapsut dwukomorowych pierwszej generacji jak je
zilustrowano na rysunku C6 wystgpic moze jedynie podczas idealnych warunkéw
obserwacyjnych. W rzeczywistosci wyglad ten bedzie jednak wypaczony najrézniejszymi
czynnikami zakitdécajgcymi, najwazniejszym z ktérych bedzie dziatanie soczewki
magnetycznej objasnionej na rysunku F32. Stad jak w rzeczywistosci wyglada¢ bedg wyloty
tych kapsut dwukomorowych pokazano na rysunku S5.

Kapsuta dwukomorowa odprowadza do otoczenia jedynie swoj strumien wynikowy
jaki reprezentuje algebraiczng réznice z wydatkdéw obu jej komor. Natomiast strumien
krazacy zawsze pozostaje zamkniety w tej kapsule i nigdy nie osigga otoczenia. Stad tez
owa konfiguracja komoér umozliwia niezwykle szybkie i efektywne sterowanie strumieniem
wynikowym odprowadzanym do otoczenia. Sterowanie to osiggane zostaje bez zadnej
zmiany w catkowitej ilosci energii zawartej w kapsule. Energia ta jest jedynie szybko
przerzucana z komory zewnetrznej do wewnetrznej lub vice versa. Powyzsze praktycznie
oznacza, iz wydatek pola odprowadzanego z kapsuty do otoczenia mozna tatwo zmienic,
podczas gdy ilos¢ energii zawartej w kapsule caty czas pozostaje na tym samym poziomie.
Aby zdac sobie sprawe z ogromnych mozliwosci tego typu sterowania, ponizej opisane
zostaty najwazniejsze stany/atrybuty pola magnetycznego odprowadzanego do otoczenia
przez takg kapsute.

(1) Catkowite wygaszenie wydatku kapsuty. Jesli wewnetrzna i zewnetrzna komora
zawierajg te same ilosci energii magnetycznej i stad produkujg takie same strumienie
magnetyczne, ich caly wydatek obiega wewnatrz kapsulty dwukomorowej w postaci
strumienia krgzacego "C" i nic z ich pola nie wydostaje sie do otoczenia. Oczywiscie w
takim przypadku ogromna energia kapsuty nadal pozostaje uwieziona w jej wnetrzu i w
kazdej chwili moze ona zostac przerzucona na jej zewnatrz poprzez proste przesterowanie
okresow pulsowan pola "T" w obu komorach sktadowych.

(2) Ptynna lub skokowa zmiana wydatku magnetycznego kapsuty dokonywana w
obrebie zakresu od jej minimalnej (ij. zera) do maksymalnej wartosci. Taka zmiana w polu
wynikowym "R" odprowadzanym z kapsuty do otoczenia wymaga jedynie odpowiedniego
przemieszczenia energii magnetycznej z jednej komory do drugiej. Maksymalny wydatek
kapsuty uzyskiwany zostaje kiedy jedna z jej komor koncentruje w sobie prawie catg
energie, podczas gdy zawartos¢ pozostatej komory jest prawie zerowa.

(3) Wytwarzanie pola magnetycznego jakie zwraca okreslony biegun magnetyczny
ku wybranemu koncu kapsuty. Zaleznie ktéra z obu komér (zewnetrzna czy wewnetrzna)
osigga dominujacy wydatek, biegunowos¢ strumienia wynikowego "R" bedzie
odzwierciedlata biegunowos¢ owej dominujgcej komory.

(4) Niemal natychmiastowe odwrécenie biegunowosci wydatku danej kapsuty (1.
zmiana jej bieguna pétnocnego N na potudniowy S i vice versa). To odwrécenie moze
zosta¢ zrealizowane za pomocg sterowania kapsutg i poprzez zwykite przemieszczenie
energii magnetycznej pomiedzy komorami (ij. bez potrzeby mechanicznego obrécenia catej
kapsuty).

Kolejng zaletg kapsuty dwukomorowej jest jej zdolnos¢ do Scistego sterowania zmian
w czasie (tj. krzywej) strumienia wynikowego. Na rysunku C7 pokazano przyktad takiego
sterowania, ilustrujgcy uzyskiwanie strumienia wynikowego jakiego zmiany w czasie
posiadajg przebieg tzw. "krzywej dudnienia”. Jesli czestosci pulsowan pola w obu komorach
kapsuty réznig sie od siebie (np. kiedy komora wewnetrzna wytwarza strumien "F|" jakiego
czestos¢ pulsowan jest dwukrotnie wyzsza od czestosci pulsowan strumienia "Fo"
produkowanego przez komore zewnetrzng), wtedy algebraiczne odejmowanie sie obu tych
strumieni wytwarza strumien wynikowy "R" (tj. "Fr" na rysunku C7) jakiego zmiany w czasie
nastepujg zgodnie z krzywg dudnienia. W ten sposdb mozna uzyskac¢ szerokg game zmian
strumienia wynikowego "R" poprzez zwykte przesterowanie czestosci pulsowan pola w
komorze zewnetrznej i wewnetrznej (a Scislej ich okreséw "T" ktére powigzane sg z
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czestosciami "' poprzez roéwnanie (C8): f=1/T). Roéwnie prostym staje sie wiec
wyprodukowanie pulsujgcego strumienia wynikowego przyjmujacego ksztait dowolnej z
krzywych dudnienia, jak strumienia przemiennego o dowolnym przebiegu. W kazdym z tych
przypadkow okres pulsowan pola wynikowego moze by¢ sterowany z wymagang
doktadnoscia.

Prawdopodobnie najbardziej jednak istothg z opisywanych tu zalet sterowniczych
kapsuty dwukomorowej jest uzyskanie przez nig zdolnosci zezwalajgcej na wytwarzanie
statego pola magnetycznego. Kiedy bowiem czestosci oscylacji w obu jej komorach sg takie
same zas przesuniecie fazowe pomiedzy nimi wynosi zero, wtedy wytwarzane przez nie
dwa przeciwstawnie zorientowane strumienie magnetyczne nawzajem eliminujg swoje
sktadowe zmienne. Jesli to zbiega sie z identycznoscig aplitud tych strumieni, wtedy
strumien wynikowy "R" staje sie nie-oscylujacy (czyli staty w czasie), identyczny w
charakterze do pola wytwarzanego przez dzisiejsze magnesy state. Zdolnos¢ do
wytwarzania statego pola magnetycznego niepomiernie powiekszy i tak juz ogromny zakres
zastosowan tej konfiguracji komér oscylacyjnych.

Z uwagi na bezposrednig zaleznos¢ pomiedzy czestoscig "f" i okresem "T" pulsowan
pola wyrazong rownaniem (C8), catos¢ opisywanych tutaj czynnosci sterowania wydatkiem,
krzywa i biegunowoscig strumienia wynikowego uzyskiwana jest poprzez prostg zmiane
wspotczynnika "s" obu komor, jak to juz zostato opisane w podrozdziale C6.5.

Powyzsze wyjasnienia ukazujg jak tatwe i réznorodne sg zdolnosci sterownicze
kapsuty dwukomorowej. Oczywiscie, ta fatwos¢ i uniwersalnos¢ sterowania bedzie
posiadata ogromne znaczenie dla przysztych zastosowan tych zestawow komor. Jest juz
obecnie mozliwe do przewidzenia, ze niemal wszystkie systemy napedowe przysztosci
beda wykorzystywaty kapsuty dwukomorowe zamiast pojedynczych komoér. Ze wszystkich
urzadzeh napedowych opisanych w niniejszej monografii, takie kapsuly bedag
wykorzystywane w napedzie magnokraftu (patrz opisy z rozdziatu F), oraz w
magnetycznym napedzie osobistym (patrz opisy z rozdziatu E).

C7.1.1. Kapsuly dwukomorowe drugiej i trzeciej generacii

Jak to wyjasniono w podrozdziale C4.1, oraz podkreslono w podrozdziatach B1 i M6,
komory oscylacyjne pierwszej generacji w ksztatcie kostki szesciennej budowane bedg
jedynie w pierwszym okresie rozwoju napedu magnetycznego wehikutow latajgcych. W
okresach drugim i trzecim opracowana bedzie konstrukcja komoér jeszcze bardziej
zaawansowanych, ktére nazywam komorami drugiej i trzeciej generacji. Z tych komor
wyzszych generacji, m.in. réwniez kapsulty dwukomorowe bedg tez formowane. Dla
zewnetrznego obserwatora kapsuty takie przyjmag inny wyglad od kapsut pierwszej
generacji. Na obecnym etapie naszego rozwoju, my sami nie jestesmy jeszcze w stanie
zbudowac zadnej z owych komor oscylacyjnych. Jednak wystawieni jestesmy na dziatania
cywilizacji szatanskich pasozytow z UFO, ktore juz je zbudowaly i uzytkujg na Ziemi (patrz
podrozdziat A3 i rozdziaty O do W tej monografii). Stad jest niezwykle istotne abysmy
potrafili odrézni¢ po ich wygladzie zewnetrznym te trzy generacje komér oscylacyjnych,
oraz odrozni¢ kapsuty dwukomorowe z nich formowane. Dla umozliwienia takiego
odréznienia, w niniejszym podrozdziale przytoczony zostanie ich petniejszy opis.

Kapsuty dwukomorowe ztozone z komér drugiej i trzeciej generacji pokazane zostaty
na rysunku C8. Ich cechg jest, ze podobnie jak kapsuly dwukomorowe pierwszej generaciji
one réwniez sktadajg sie z jednej duzej komory zewnetrznej (O), oraz z jednej matej
komory wewnetrznej (I). Owa duza komora zewnetrzna (O) na rysunku C8 zwymiarowana
jest srednicg "D" okregu opisanego na wieloboku ich $cianki czotowej. Natomiast owa mata
komora wewnetrzna (l) na rysunku C8 zwymiarowanych srednicg "d" okregu opisanego na
wieloboku ich Scianki czotowej. (Poréwnaj takze rysunki C5 i C8.) W przypadku kapsut
dwukomorowych drugiej generacji zaréwno komora zewnetrzna (O), jak i komora
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wewnetrzna (l) budowane bedg w ksztalcie preta oSmiobocznego - patrz czes¢ (2s) rysunku
C8. Stad jesli ktos bedzie ogladat je w widoku od czota (patrz czesci (2i) i (20) rysunku C8)
wtedy wyraznie odnotuje ze ich Scianki czotowe posiadajg ksztatt osmioboku
rownoramiennego. Natomiast w przypadku kapsut dwukomorowych trzeciej generacji
zaréwno komora zewnetrzna (O), jak i komora wewnetrzna (I) budowane bedg w ksztatcie
preta szesnastobocznego - patrz czes$¢ (3s) rysunku C8. Przy tak duzej ilosci bokow, kiedy
ogladane bedg z odpowiedniego dystansu wtedy obserwatorowi przypomng odcinek niemal
okragtego preta (patrz czesci (3s), (3i) i (30) rysunku C8).

W konstrukcji kapsut dwukomorowych drugiej i trzeciej generacji spetnionych musi
zostac kilka warunkéw konstrukcyjnych. Warunki te powodujg, ze wyglad tych kapsut musi
by¢ scisle okreslony. Najwazniejszym z nich, jakiego znaczenie wyjasnione jest w
podrozdziale C7.1.2, jest tzw. "stopniem upakowania". Stwierdza on, Ze proporcje
wysokosci H (h) komor sktadowych danej kapsuty do $rednicy D (d) okregu opisanego na
ich $ciance czotowej muszg by¢ Scisle zdefiniowane. Te proporcje muszg bowiem zapewnié
mozliwie najwyzszg objetos¢ kapsuty przy mozliwie najmniejszym zapotrzebowaniu przez
nig na cenng przestrzen statku. Z moich dotychczasowych dociekan wynika, Zze dla kapsut
drugiej i trzeciej generaciji, proporcje te wyniosg D/H=1 oraz d/h=1. Aby lepiej uswiadomic
czytelnikowi ich interpretacje, proporcje te zilustrowano w czesci (3s) rysunku C8 poprzez
rzadkie zakreskowanie kwadratu o wymiarach D i H oraz podwdjnie geste zakreskowanie
kwadratu o wymiarach d i h. Z kolei wymiary komory zewnetrznej (O) i wewnetrznej (1) beda
tak dobrane aby wypetni¢ warunek swobodnego obracania sie komory wewnetrznej (1) w
komorze zewnetrznej (O) bez powodowania uszkodzenia ktérejkolwiek z nich. Stad ich
wymiary D i H oraz d i h - patrz czesci (20) i (30) rysunku C8, spetnia¢ rowniez muszg
nastepujace dwa warunki (zauwaz ze zapozyczony z programowania komputeréw symbol
"sqgrt" oznacza "pierwiastek kwadratowy z argumentu podanego w nawiasie"):

A > sqgrt(h® + d?) oraz H > sqrt(h? + d?) (C10)

Podobnie jak to ma sie z kapsutami dwukomorowymi pierwszej generacji, rowniez
kapsuty dwukomorowe drugiej i trzeciej generacji pracowaé moga w trybie dominacji
strumienia wewnetrznego (patrz czesci (2i) i (3i) rysunku C8), oraz w trybie dominac;ji
strumienia zewnetrznego (patrz czesci (20) i (30) rysunku C8). Odnotuj, ze w magnetycznej
konwencji dziatania, wylot komory ktorej wydatek catkowicie zamykat sie bedzie w postaci
strumienia krgzacego przyjmie forme optycznej "czarnej dziury". W zaleznosci wiec od tego
ktory z dwoch mozliwych trybdw dominacii zostat wigczony, wyglad czotowy kapsuty bedzie
réznit sie w sposob charakterystyczny - poréwnaj czesci (2i) i (3i) na rysunku C8 z
czesciami (20) i (30) tego samego rysunku.

Oczywiscie, rysunek C8 pokazuje teoretyczny wyglad wylotow kapsut
dwukomorowych w magnetycznej konwencji dziatania. Wyglad ten moze jednak wystgpic
tylko w niemal idealnych warunkach obserwacyjnych. W rzeczywistosci jednak wyglad ten
bedzie wypaczony faktem wirowania wydatku pednikéw statku, dziataniem soczewki
magnetycznej, jonizacjg otaczajgcego statek powietrza, oraz kilkoma innymi czynnikami
znieksztatcajgcymi - po wiecej szczegotdw na temat owych czynnikow znieksztatcajgcych
patrz podrozdziaty F9 i P2.1.1. Stad rzeczywisty wyglad tych wylotéw bedzie nieco odbiegat
od teoretycznego. Przyktadowo w czesci D rysunku P19, a takze na rysunku P29, pokazany
jest rzeczywisty wyglad wylotow kapsut dwukomorowych drugiej generacji, kiedy pracujgq
one w konwencji magnetycznej. Z fotografii pokazanych na owych rysunkach wynika, ze w
rzeczywistych ksztattach tych kapsut wprawdzie z tatwoscig dopatrze¢ sie mozna
charakterystycznego dla nich osmioboku. Jednak poszczegdlne boki tego osmioboku sg
nieco zdeformowane.

Warto tez odnotowac, ze niezaleznie od magnetycznej konwenciji dziatania, w ktorej
wydatek kapsut drugiej i trzeciej generacji wytworzy efekty wizualne podobne do
formowanych przez wydatek kapsut pierwszej generacji, kapsuty drugiej generacji
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pracowac tez mogq w konwencji telekinetycznej, zas kapsuty trzeciej generacji w konwenc;ji
telekinetycznej i konwencji czasu. Efekty wizualne wzbudzane przez nie w tych odmiennych
konwencjach dziatania bedg sie roéznity od efektdow wzbudzanych w konwenc;ji
magnetycznej. Przyktadowo w konwenciji telekinetycznej kapsuty te beda wydzielaty albo
biate "Swiatto pochtaniania”, albo tez zielonkawe "swiatto wydzielania" - patrz tez
podrozdziaty H6.1 i H6.1.3. Natomiast w konwencji czasu, kapsuta dwukomorowa trzeciej
generacji nie tylko wytwarza¢ bedzie w swoim wnetrzu odmienne efekty kolorystyczne, ale
takze swoiste dla manipulacji czasem efekty ruchowe. Dla przyktadu, zewnetrzny
obserwator moze odebrac jej dziatanie jakby pokazywane ono byto na zwolnionym filmie
(patrz zjawisko zawieszonej animacji oméwione w podrozdziale M1).

C7.1.2. Stopien wymiarowego upakowania komor oscylacyjnych i jego wplyw
na wyqlad kapsut dwukomorowych i konfiquraciji krzyzowych

We wszystkich kapsutgch dwukomorowych uformowanych z komor oscylacyjnych,
parametrem konstrukcyjnym o ogromnej istotnosci bedzie tzw. stopien wymiarowego
upakowania "u". Zdefiniowany on moze zosta¢ jako: "stopien wymiarowego upakowania (u)
kapsuty dwukomorowej, jest to stosunek objetosci dwdch proporcjonalnie sie kopiujacych
modeli tej samej komory oscylacyjnej, z ktérych mniejszy o objetosci (Vi) catkowicie
wpisany zostaje w objetos¢ jakiejs kuli, natomiast wiekszy o objetosci (Vo) catkowicie
opisany zostaje na powierzchni tej samej kuli", tj.:

u = VilVo (C11)

W powyzszej definicji przez "komory proporcjonalnie sie kopiujace" rozumiem dwie komory
o identycznych ksztattach a jedynie odmiennej skali wymiarowej; czyli takie ktérych
wszystkie powierzchnie i krawedzie sg do siebie rownolegte, zas wszystkie podobne
wymiary liniowe majq sie do siebie w doktadnie tej samej proporcji. Warto w tym miejscu
podkresli¢, ze niemal wszystkie komory budowane przez dang cywilizacje bedg komorami
proporcjonalnie sie kopiujgcymi. Powodem tego jest, ze aby zbudowa¢ komore ktérej
proporcje wymiarowe bedg sie réznity od komor juz budowanych, wszystkie badania
rozwojowe i konstrukcyjne musiatyby zosta¢ powtérzone od samego poczatku. Réwniez
ponownego rozpracowania dla niej wymagaty tez bedg metody jej sterowania, urzadzenia i
czynniki sterujgce, a takze wszystkie komputery i programy sterujgce. To za$ jest
przedsiewzieciem bardzo kosztownym i czasochtonnym. Z tego wtasnie powodu komora
"M" ze standardowej konfiguracji krzyzowej pierwszej generacji pokazanej na rysunku C9
bedzie musiata odczekaé dosy¢ diugo na swoje zbudowanie. (Jej ksztatt i wymiary
odbiegajg wszakze od typowej komory szesciennej.) Zanim wiec ta nieproporcjonalna
komora "M" z rysunku C9 zostanie zbudowana, nasza cywilizacja uzywata bedzie
konfiguracji krzyzowej pokazanej na rysunku C10, ktéra zawiera wytgcznie komory
szescienne (tj. wytgcznie komory proporcjonalnie sie kopiujace).

Geometryczne wymiary danej komory sg tym lepiej dobrane, im wartosc¢ jej stopnia
wymiarowego upakowania jest blizsza u=1. Wiasnie z uwagi na wartos¢ owego parametru,
typowe komory oscylacyjne pierwszej generacji budowane bedg w formie szescianu. (Dla
szescianu doktadna wartos¢ omawianego tutaj stopnia upakowania osigga u=0.19245, albo
niemal 20%.) W przypadku komér oscylacyjnych drugiej i trzeciej generacji wartos¢ stopnia
wymiarowego upakowania zaleze¢ bedzie od stosunku ich wymiaréw "D" do "H" lub "A" do
"H". To oznacza, ze zalezat on bedzie od stosunku wzajemnej odlegtosci "A" dwdch
przeciwlegtych scianek bocznych komory do jej wysokosci "H" (lub od stosunku s$rednicy
"D" okregu opisanego na czole komory do wysokosci "H" tej komory). Stad dla komoér
gtéwnych (M) lub zewnetrznych (O) zalezat on bedzie od stosunku "D/H" lub stosunku "A/H"
ich wymiardéw. Natomiast dla komér bocznych (U,V,W,X) lub wewnetrznych (I) od stosunku
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ich wymiarow "d/h" lub "a/h" - patrz interpretacja owych wymiaréw pokazana na rysunku
C8.

Szczegodlne znaczenie stopnia upakowania "u" dla konstrukcji kapsut
dwukomorowych z komor oscylacyjnych wszystkich generacji wynika ze sposobu na jaki
kapsuty te bedg uzytkowane w magnokraftach. Komory zewnetrzne (O) kapsut
dwukomorowych bedg bowiem obracaty sie bezdotykowo w kulistych obudowach pednikéw
magnokraftu (patrz objasnienia do rysunku F2). Z kolei we wnetrzu komor zewnetrznych
(O) bezdotykowo obracaty sie bedg komory wewnetrzne (I). Stad obie te komory bedg tym
przydatniejsze dla magnokraftu, im ich proporcje wymiarowe umozliwiag na wymiarowe
upakowanie mozliwie najwiekszej ich objetosci przy mozliwie najmniejszej Srednicy
obudowy pednika do ktérej zostang one zabudowane. Wszakze gdy upakowanie takie
wzrasta, moc pednika bedzie rosta podczas gdy zajmowat on bedzie coraz mniej miejsca w
konstrukcji statku. Stad wiec stopien upakowania "u" komory definiuje sobg wymiarowg
doskonatos¢ pednika bazujgcego na tej komorze.

W przypadku komér oscylacyjnych pierwszej generacji wiadomo ze stopien
wymiarowego upakowania bedzie najwyzszy jesli przyjmg one ksztatt kostki szescienne;j.
Stad typowa komora pierwszej generacji bedzie miata ksztalt szescianu oboku "A" lub "a",
oraz stosunku A/H=1 (a/h=1). W przypadku komor oscylacyjnych drugiej generaciji,
analityczne rozwigzanie problemu upakowania nie jest juz tak proste i oczywiste. Ja
dokonatem wiec przyblizonego jego rozwigzania metodami graficznymi. Rozwigzanie to
wskazuje, ze komora o najwyzszej wartosci statej upakowania (u) bedzie posiadata
stosunek D/H bliski jednoéci, tj. D/H=1. Réwniez w przypadku komor oscylacyjnych trzeciej
generacijji, rozwigzanie problemu upakowania jakie znalaztem wskazuje, ze ich stosunek
D/H bedzie bliski jednosci, tj. D/H=1. Oczywiscie w tym miejscu zachecam czytelnikow aby
sprobowali zweryfikowa¢ moje ustalenia i rozwigza¢c w sposéb Scisty (analityczny) ten
istotny problem konstrukcyjny komér oscylacyjnych drugiej i trzeciej generacji.

Bliski jednosci stosunek D/H wymiaréw komor oznacza, ze figura geometryczna
otrzymana po przecieciu typowej komory drugiej i trzeciej generacji ptaszczyzng pionowg
przechodzacg przez jej o§ magnetyczng "m" i narozniki dotykajgce kota o Srednicy D,
bedzie kwadratem o bokach D i H (w kwadracie tym wiec D=H). Aby wizualnie zilustrowaé
ten kwadrat, zakreskowatem go w czesci (3s) rysunku C8 (zakreskowanie to jest rzadsze w
obrebie komory zewnetrznej oraz dwa razy gestrze w obrebie komory wewnetrznej).
Typowe komory oscylacyjne drugiej i trzeciej generacji bedg wiec posiadaty dosyc
rzucajacy sie w oczy ksztatt zewnetrzny, jaki fatwo da sie odrozni¢ od komor szesciennych
pierwszej generacji pokazanych na rysunkach C5 i C6. W ksztalcie tym stosunek
szerokosci "A" tych komor (lub Srednicy "D" okregu opisanego na ich czole) do ich
wysokosci "H" bedzie przyjmowat proporcje takie jak to zilustrowano na rysunku C8.

Podsumowujac powyzsze rozwazania, kapsuty dwukomorowe drugiej i trzeciej
generacji, a takze wszystkie typowe komory oscylacyjne drugiej i trzeciej generaciji,
budowane bedg w proporcjach wymiarowych jak to zilustrowano na rysunku C8. Z tego
wzgledu, po zapoznaniu sie z tymi rysunkami ewentualni obserwatorzy tych konfigurac;ji i
komor powinni by¢ w stanie fatwo okresli¢ z ktérg komorg mieli do czynienia. To zas
posiadato bedzie swoje nastepstwo w mozliwosciach zdefiniowania tez i generacji statku
kosmicznego w jakim komory te zostaty uzyte - patrz rozdziaty L i M oraz T.

C7.2. Formowanie "konfiquraciji krzyzowej"

Kapsuty dwukomorowe nie sg jedynymi konfiguracjami w jakie mozna uformowac
kilkka komér oscylacyjnych w celu zwiekszenia sterowalnosci ich strumienia wynikowego
"R". Innym zestawem tych komor, posiadajacym nawet jedng wiecej mozliwos¢ operacyjng
niz kapsuty, jest tzw. "konfiguracja krzyzowa". Jej budowa i dziatanie omdwione tutaj
zostang na przyktadzie konfiguracji pierwszej generacji pokazanej na rysunku C9. (Zauwaz,
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ze konfiguracjg krzyzowg pierwszej generacji nazywana jest konfiguracja uformowana w
catosci z komér oscylacyjnych pierwszej generacji posiadajgcych kwadratowy przekroj
poprzeczny - patrz podrozdziat C4.1.) W konfiguracji krzyzowej poszczegdlne komory
zestawione zostaty w ten sposéb, ze jedna z nich, zwana komorg gtéwng (M), otoczona jest
przez szereg komor bocznych oznaczonych literami (U), (V), (W) i (X). Komory boczne
przylegajg do kazdej ze scianek bocznych komory gtéwnej w $rodku dtugosci tych Scianek.
W konfiguracjach krzyzowych pierwszej generacji, ktérych przykiad pokazany zostat na
rysunku C9, uzyte sg cztery komory boczne (U), (V), (W) i (X), poniewaz komora gtdwna
posiada tylko cztery boki. Natomiast w konfiguracjach krzyzowych ztozonych z
osmiobocznych komor oscylacyjnych drugiej generacji - patrz podrozdziat C4.1, komore
gtbwng otaczato bedzie az osiem komodr bocznych - tj. jedna komora boczna przylegata
bedzie do kazdego z osmiu bokdéw komory gtownej. Na podobnej zasadzie przy
szesnastobocznych komorach trzeciej generaji konfiguracje takie posiadaly bedg az
szesnascie komor bocznych. Bieguny magnetyczne kazdej z komor bocznych zwrdcone sg
w tym samym kierunku, podczas gdy komora gtdwna posiada swoje bieguny magnetyczne
ukierunkowane odwrotnie w stosunku do biegunéw komor bocznych. Wymiary i objeto$é
poszczegolnych komér konfiguracji krzyzowej muszg wypetniaé okreslone warunki
konstrukcyjne, ktérych ztozona teoria pominieta zostanie w tym miejscu, ale zainteresowani
czytelnicy moga jg znalezé w podrozdziale F4.1. Mianowicie sumaryczna objetosc
wszystkich komér bocznych musi by¢ réwna objeto$ci komory gtéwnej. Stad w
konfiguracjach krzyzowych pierwszej generacji przekrdj poprzeczny kazdej z ich pieciu
komor, poprowadzony w pfaszczyznie prostopaditej do ich osi magnetycznej, musi byé
kwadratem o dtugosci boku identycznej jak dlugos¢ boku pozostatych komér. Objetosci
oraz wymiary wszystkich komér bocznych (U), (V), (W) i (X) muszg byé takie same.
Poniewaz objeto$¢ komory gtéwnej (M) musi by¢ réwna sumie objetosci wszystkich
czterech komér bocznych, stad dla konfiguracji krzyzowych pierwszej generacji rowniez i
dtugos¢ komory gtébwnej musi by¢ réwna sumie dlugosci komoér bocznych (wszakze
szerokosci komory gtownej i komér bocznych sg takie same).

Konfiguracja krzyzowa stanowi uproszczony model uktadu napedowego
magnokraftu, ktorego krotki opis zawarty jest w rozdziale F tej monografii. Rowniez
dziatanie tej konfiguracji imituje dziatanie napedu magnokraftu. Stad tez reprezentuje ona
swoistg miniaturke magnokraftu. Podobnie jak naped magnokraftu, jest ona zdolna do
wytwarzania nie tylko wszystkich rodzajow pdl magnetycznych produkowanych przez
kapsuty dwukomorowe, ale takze ro6znych rodzajéw pdl wirujacych ktérych takie pojedyncze
kapsuty nie byly w stanie wytworzy¢. Z tego tez wzgledu konfiguracja krzyzowa bedzie
jedynym zestawem komér mozliwym do zastosowania w tzw. magnokrafcie
czteropednikowym (opisanym w rozdziale D) jakiego naped wymaga wiasnie uzycia
pednikéw wytwarzajacych pole wirujace.

W sensie technologii wytwarzania, konfiguracja krzyzowa jest tatwiejsza do
zbudowania od kapsuty dwukomorowej. Przyczyng tego faktu jest, iz w kapsule
dwukomorowej istniejg techniczne trudnosci ze sterowaniem komory wewnetrznej, do ktorej
wszystkie sygnaty sterujgce muszg sie przedostaé poprzez potezne iskry i pole
magnetyczne komory zewnetrznej. Trudnosci te nie wystepujg w konfiguracji krzyzowej w
ktorej dostep z uktadami sterujgcymi jest rownie tatwy dla kazdej z jej komér. Stgd w
pierwszym okresie po zbudowaniu komor oscylacyjnych przez spory okres czasu
najprawdopodobniej bedziemy w stanie formowac¢ z nich jedynie konfiguracje krzyzowe.
Aczkolwiek wiec naped magnokraftu jest znacznie efektywniejszy jesli wykorzystuje on
kapsuty dwukomorowe w swych pednikach, owe trudnosci technologiczne ze sterowaniem
takich kapsut moga powodowag, iz pierwsze dyskoidalne magnokrafty zbudowane na Ziemi
bedg zawieraty wiasnie konfiguracje krzyzowe w swoich pednikach (patrz szczebel
rozwojowy 1A w podrozdziale M6). Oczywiscie konfiguracje krzyzowe uzywane w owych
pierwszych dyskoidalnych magnokraftach te nie bedg jeszcze konfiguracjg z rysunku C9, a
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specjalnie dla nich opracowang konfiguracja pokazang na rysunku C10 i objasniong w
podrozdziale C7.2.1.

Powyzsze rowniez odnosi sie do innych cywilizacji juz dysponujgcych
magnokraftami. Po tym jakg konfiguracje komér wykorzystuja one w pednikach swoich
dyskoidalnych wehikutbw magnokrafto-podobnych mozna wiec bedzie ocenia¢ jak
technologicznie zaawansowana jest dana cywilizacja. W pierwszym okresie bowiem po
zbudowaniu komér oscylacyjnych najprawdopodobniej kazda cywilizacja bedzie uzywata w
pednikach swoich dyskoidalnych magnokraftow nie bardzo tam pasujgce konfiguracje
krzyzowe, a dopiero potem przerzuci sie na trudniejsze technologicznie aczkolwiek bardziej
odpowiadajgce magnokraftom kapsuty dwukomorowe. Podobnie w pierwszym okresie po
zbudowaniu komor oscylacyjnych drugiej generacji rowniez najprawdopodobniej cywilizacja
ta uzywata bedzie w swoich dyskoidalnych magnokraftach najpierw konfiguracje krzyzowe,
a dopiero potem do uzycia wprowadzi trudniejsze technologicznie kapsuty dwukomorowe
drugiej generacji bazujgce na komorach o przekroju osmiosciennym (ktére zastapig u niej
latwiejsze do wytwarzania i sterowania komory o przekroju kwadratowym). Dopiero w
koncowym okresie swego rozwoju cywilizacja ta przerzuci sie na szesnastoboczne komory
trzeciej generacji - patrz podrozdziat M6.

Zasada sterowania polem wytwarzanym przez konfiguracje krzyzowg jest prawie
identyczna do zasady sterowania tego pola uzytej w kapsule dwukomorowej. W podobny
wiec sposob konfiguracja ta wytwarza dwa strumienie: krazacy (C) i wynikowy (R). Tyle
tylko iz oba te strumienie cyrkulowane sg poprzez otoczenie, zas jedyna rdéznica pomiedzy
nimi polega na dtugosci drogi jaka ich linie sit zakreslajg w swojej cyrkulacji, oraz na liczbie
komor przez jakie te linie sie domykajg (strumien krgzacy domyka swoj obieg przez dwie
komory tej samej konfiguracji krzyzowej, natomiast strumien wynikowy tylko przez jedna).
Stad tez pole magnetyczne wytwarzane przez konfiguracje krzyzowa moze odznaczac sie
wszystkimi parametrami jakie opisano juz dla kapsuty dwukomorowej. Jedyng dodatkowg
mozliwoscig konfiguracji krzyzowej nie wystepujacg w kapsule dwukomorowej jest
wytwarzanie wirow magnetycznych (tj. pola magnetycznego jakiego linie sit wirujg wokoto
osi magnetycznej "m" tej konfiguracji). Poniewaz wiry takie stanowig niezwykle istotny
atrybut napedu magnokraftu i stad bardziej szczegdétowo musiaty one byC¢ objasnione w
podrozdziale F7, powtdrne ich omdwienie tutaj zostanie pominiete.

Podobnie jak kapsuta dwukomorowa, réwniez konfiguracja krzyzowa moze pracowac
w dwoch odmiennych trybach pracy jakie nazwiemy "z dominacjg strumienia
wewnetrznego" (tryb ten pokazany zostat na rysunku C9 - patrz tez rysunek C6 "a") oraz "z
dominacjg strumienia zewnetrznego" (poréwnaj czesci "a" i "b" rysunku C6). W przypadku
dominacji strumienia wewnetrznego strumien wynikowy (R) catej konfiguracji produkowany
jest przez komore gtéwng (M). Natomiast w trybie dominacji strumienia zewnetrznego
strumien wynikowy (R) catej konfiguracji wytwarzany jest przez komory boczne (U, V, W i
X).

Konfiguracja krzyzowa posiada jednak jedng powazng wade jaka bedzie decydowata
0 jej mniejszym upowszechnieniu od kapsut dwukomorowych. Wada tg jest, iz nie daje sie
w niej catkowicie "wygasi¢" pola magnetycznego odprowadzanego do otoczenia (chyba ze
zamiast z komoér oscylacyjnych konfiguracja ta zbudowana bylaby z pieciu kapsut
dwukomorowych - co jednak eliminowatoby uzasadnienie dla podejmowania jej budowy
poniewaz kazda kapsuta dwukomorowa zapewnia niemal te same mozliwosci sterownicze
jak cata konfiguracja krzyzowa). Stad nawet jesli caly wydatek konfiguracji krzyzowej
cyrkulowany jest w postaci strumienia krgzgcego "C", ciagle éw strumien krgzacy wydostaje
sie na zewnatrz konfiguracji (nie jest wiec zamkniety w jej obrebie tak jak to ma miejsce w
kapsutach dwukomorowych). Z tego tez wzgledu konfiguracje te nie bedq sie nadawaty do
wielu zastosowan w ktorych obecnos¢ pola magnetycznego jest niewskazana (np. do
uzytku jako akumulatory energii). Dlatego tez, poza krétkim poczatkowym okresem kiedy to
nie potrafili jeszcze bedziemy budowac¢ kapsut dwukomorowych, w wiekszos$ci przypadkow
wykorzystanie konfiguracji krzyzowych ograniczone bedzie tylko do urzadzen w ktérych
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koniecznym jest wytworzenie wirujgcego pola magnetycznego (np. do napedu magnokraftu
czteropednikowego opisanego w rozdziale D).

C7.2.1. Prototypowa konfiguracja krzyzowa pierwszej generacji

Konfiguracja krzyzowa posiada tg zalete nad kapsutg dwukomorowa, ze jej
zbudowanie nie wymaga uprzedniego rozwigzania ztozonego problemu sterowania komorg
wewnetrzng (I). Wszakze w kapsule dwukomorowej owa wewnetrzna komora (l) ptywa
swobodnie w $rodku wnetrza komory zewnetrznej (O). Stad nie ma do niej bezposredniego
dostepu. Nie daje sie tez do niej podiaczy¢ zadnych kabli sterujgcych. Z tych powoddéw
konfiguracje krzyzowe bedziemy w stanie budowac¢ na dtugo przedtem zanim opracujemy
pierwsze kapsuty dwukomorowe. Wszakze w takich konfiguracjach istnieje dostep kablowy
do kazdej z komér. Jednak ze standardowg konfiguracjg krzyzowa pierwszej generacji
pokazang na rysunku C9 i sktadajaca sie z czterech szesciennych komér bocznych (U, V,
W i X), oraz z jednej wydtuzonej komory gtéwnej (M), ciagle zwigzany jest dodatkowy
problem konstrukcyjny. Mianowicie komora gtéwna jest w niej cztery razy diuzsza od komor
bocznych. Problem ten réwniez jest dosy¢ trudny do technicznego rozwigzania, bowiem
przy stosunku wymiarow odmiennym od typowego szescianu, od razu zaczynajg
komplikowaé sie warunki brzegowe panujgce na elektrodach komory. Stad rowniez i
przebieg wszelkich zjawisk w jej wnetrzu jest inny. Z kolei te warunki i zjawiska wptywajg na
uktad warunkéw konstrukcyjnych definiujgcych stabilng prace komory, na sposéb jej
sterowania, na programy sterujgce, na prace komputera sterujgcego, itd., itp. Praktycznie
wiec, jesli niezaleznie od komor szesciennych (U, V, W, X) kto$ zechce zbudowac rowniez i
takg prostopadtoscienng komore gtowng (M), wtedy niemal caty przebieg badan i rozwoju
musi przeprowadzi¢c on od samego poczatku i to w =zakresie znacznie bardziej
skomplikowanym. Stad zapewne zajmie kilka dalszych fadnych lat zanim komora
prostopadtoscienna (M) bedzie gotowa do uzytku. Z drugiej za$ strony, niemal natychmiast
po opracowaniu pierwszej dziatajgcej komory oscylacyjnej, zapewne rzad i spoteczenstwo
beda naciskaty aby badacze ruszyli z rozwojem magnokraftu. W tej sytuacji bedg oni
zmuszeni do rozpracowania jakiejs sterowalnej konfiguracji komér oscylacyjnych ktéra
bedzie nadawata sie do uzycia w pednikach magnokraftu, a ktéra jednoczesnie zawierata
bedzie jedynie typowe komory w ksztatcie szesciandéw. Konfiguracjg tg jest prototypowa
konfiguracja krzyzowa pokazana na rysunku C10. Uzywa ona bowiem wylgcznie komor
oscylacyjnych w ksztatcie szescianiu, a wiec komor jakie zbudowane bedg najwczesniej na
naszej planecie.

Rysunek C10 ilustruje owag prototypowg konfiguracje, pokazujac jg z dwodch
kierunkow. U gory rysunku, tj. w jego czesci (1s) pokazana jest ona w widoku z boku (side
view). Natomiast u dotu rysunku, w jego czesci (1t) pokazana jest ona w widoku z géry (top
view). Dla lepszej informatywnosci w obu cze$ciach rysunku zaczerniono tworzywo
wypetniajgce ktére mocuje poszczegolne komory i utrzymuje je w wymaganym potozeniu i
odlegtosci od siebie. Prototypowa konfiguracja krzyzowa sktada sie z jednej szesSciennej
komory gtéwnej (M) ktérej bok ma wymiar "A", oraz z o$miu szesciennych komor bocznych
(U, V, W, X) ktorych bok posiada wymiar "a". Przy spetnieniu warunku, wymiarowego ze
A=2a, objetos¢ komory gtownej (M) jest rbwna sumie objetosci wszystkich oSmiu komor
bocznych (U, V, W, X). Tak dobrana liczba komor prototypowej konfiguracji krzyzowej, ich
ksztatt szeScienny, oraz podane powyzej proporcje wymiarowe powodujg, ze konfiguracja
ta posiada bardzo charakterystyczny wyglad ptaskiego dysku o szerokosci G=2A i
wysokosci w swym centrum réwnej H=A za$ na bokach réwnej h=a=("/,)A. Stad bez trudu
da sie jg wzrokowo odrézni¢ od standardowej konfiguracji krzyzowej komoér oscylacyjnych
pokazanej na rysunku C9, jakie zbudowana bedzie dopiero w znacznie pozniejszym
okresie.
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Prototypowa konfiguracja krzyzowa z rysunku C10 bedzie pierwszg catkowicie
sterowalng konfiguracjg komér oscylacyjnych jaka poczatkowo uzyta zostanie w wehikutach
(typu magnokraft) kazdej cywilizacji wkraczajgcej w swoj okres podrézy miedzygwiezdnych.
Jej gtdbwng zaletg operacyjng jest, ze bardzo podobne programy sterujgce jakie sg uzywane
dla sterowania calym magnokraftem typu K3, sg tez uzywane do sterowania tej kontroli
(wszakze caty magnokraft typu K3 ma takg sama liczbe i takie samo roztozenie pednikow,
jak owa kapsuta ma poszczegoélnych komér). Konfiguracja ta stosowana bedzie przez
dtugos¢ okresu przejsciowego, tj. poczgwszy od chwili opracowania przez dang cywilizacje
jej pierwszego magnokraftu, az do chwili gdy cywilizacja ta opracuje pierwsze kapsuty
dwukomorowe. Odnotowanie jej uzycia w pednikach dyskoidalnego magnokraftu bedzie
wiec zawsze oznaka, ze cywilizacja ktdra zbudowata dany statek znajduje sie dopiero na
samiutkim poczatku swej drogi w kosmos - patrz etap (1A) w klasyfikacji omowionej w
podrozdziale M6. Owa prototypowa konfiguracja krzyzowa bedzie bowiem wymieniona na
przynalezng w tym pedniku i bardziej od niej efektywng kapsute dwukomorowg (pokazang
na rysunku C5) natychmiast po tym jak cywilizacja ta zdota opracowaé pierwszg
niezawodng takg kapsute.

W Polsce osobg ktdéra na wiasne oczy zaobserwowata takg prototypowag konfiguracje
krzyzowg w pedniku gtdbwnym dyskoidalnego wehikutu magnokrafto-podobnego (UFO), jest
Pan Andrzej Domata - wspdtautor traktatu [3B]. Wobec braku znajomosci teorii
wyjasnionych w niniejszej monografii, opisuje on tg konfiguracje jako pas ztozony z o$miu
kostek szesciennych zawieszony na wirujgcym stupie stojacym w centrum wehikutu. Ow
wirujgcy stup to po prostu kolumna wirujgcego pola magnetycznego wytwarzanego przez
takg konfiguracje i rozprzestrzeniajgcego sie od komory gtéwnej (M) w obu kierunkach. (W
momencie ogladania pednik gtéwny tego statku pracowat wida¢ z dominacjg strumienia
wewnetrznego odprowadzanego z jego komory gtéwnej.) Podczas ogladania z boku taka
kolumna wirujgcego pola widoczna wszakze jest wtasnie jako stup czerni - po szczegoty
patrz podrozdziat F10.4.

C7.2.2. Konfiguracje krzyzowe drugiej generacji

Jak to wyjasniono w podrozdziale C4.1, oraz podkreslono w podrozdziatach B1, M6 i
C7.2.1 komory oscylacyjne pierwszej generacji w ksztaicie kostki szesciennej budowane
beda jedynie w pierwszym okresie rozwoju napedu magnetycznego wehikutéw latajgcych.
W okresach drugim i trzecim opracowana bedzie konstrukcja komér jeszcze bardziej
zaawansowanych, ktére nazywane tutaj sg komorami drugiej i trzeciej generacji. Z komor
tych m.in. formowane bedg roéwniez konfiguracje krzyzowe. Konfiguracje takie dla
zewnetrznego obserwatora przyjmg inny wyglad od konfiguracji pierwszej generacji. Na
obecnym etapie naszego rozwoju, my sami nie jestesmy jeszcze w stanie zbudowac¢ owych
komor oscylacyjnych, jednak wystawieni jesteSmy na dziatania cywilizacji, ktére juz je
zbudowaly i uzytkujg na Ziemi (patrz rozdziaty O do W). Stad jest niezykle istotne abysmy
potrafili odréznié¢ te konfiguracje po ich wygladzie. Dla umozliwienia takiego odréznienia w
niniejszym i nastepnym podrozdziale przytoczony zostanie ich petniejszy opis.

Konfiguracje krzyzowe drugiej generacji ktére ztozone sg z osmiobocznych komor
drugiej generacji pokazane zostaty w czesciach (2t) i (2s) rysunku C11. Ich cechg jest, ze
sktadajg sie one z jednej oSmiobocznej komory gtéwnej, na rysunku C11 oznaczonej
symbolem "M", oraz o$miu podobnych do niej w ksztatcie komor bocznych otaczajacych jg
naokoto, na rysunku C11 oznaczonych symbolami "U, V, Wi X".

W konstrukgcji tych konfiguracji spetnionych musi by¢ kilka warunkéw konstrukcyjnych
i operacyjnych jakie wyjasnione zostang w tym podrozdziale. Pierwszym z nich jest wymaog
konstrukcyjny i operacyjny aby zestawione ze sobg w tg konfiguracje komora gtéwna (M) i
komory boczne (U, V, W, X) dotykaty sie bokami, za$ sgsiadujgce ze sobg komory boczne
(U, V, W, X) dotykaty sie naroznikami. Aby go wypeti¢ wymiary "A" i "D" oraz "a" i "d"
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poszczegodlnych komor sktadowych muszg zosta¢ odpowiednio dobrane. Zgodnie z moimi
obliczeniami, wymiary te muszg by¢ tak dobrane, aby D=1.83d, oraz A=1.82a. To
powoduje, ze w widoku z gory (top view) ta konfiguracja krzyzowa przyjmie dokfadnie
wyglad pokazany w czesci (2t) rysunku C11. Stad jesli kto$ bedzie ogladat ja w widoku od
czota (patrz czes$¢ (2t) rysunku C11) wtedy wyraznie odnotuje ksztatt osmioboku
rownoramiennego wylotow czotowych ich wszystkich dziewieciu komér sktadowych.
Zauwaz, ze aby poszczegolne komory utrzymywane byty w doktadnie przynaleznym im
wzajemnym potozeniu, wolne przestrzenie pomiedzy nimi zalane bedg tworzywem
wypetniajgcym, jakie na rysunku C10 i C11 wyrdznione zostato poprzez jego zaczernienie.

Jak to juz wyjasniano w podrozdziale C7.2, wymiary poszczegdlnych komor
oscylacyjnych kazdej konfiguracji krzyzowej musza rowniez tak zosta¢ dobrane, aby
wypetni¢ podstawowy warunek rownowagi ich wydatkéw (patrz podrozdziat F4.1). Warunek
ten stwierdza, ze "objetos¢ przestrzenna "Vy" komory gtéwnej (M) musi by¢ réwna sumie
objetosci przestrzennej "Vs" wszystkich odmiu komér bocznych (V, V, W, X)". Dla
konfiguracji krzyzowej drugiej generacji posiadajgcych osiem jednakowych komor bocznych
warunek ten moze wiec zosta¢ wyrazony matematycznie jako

Vm = 8Vs (C12)
Teoretycznie rzecz biorgc rozwazy¢ nalezy dwa sposoby spetnienia warunku (C12), tj. (1)
kiedy komora gtdbwna przyjmie typowe proporcije wymiarowe (tj. ksztatt komory
proporcjonalnie sie kopiujgcej - patrz podrozdziat C7.1.2), natomiast komory boczne
otrzymajq proporcje wymiarowe wynikajace z warunku (C12), lub (2) kiedy komory boczne
przyjma typowe proporcje wymiarowe (tj. ksztatt komory proporcjonalnie sie kopiujacej -
patrz podrozdziat C7.1.2), natomiast komora gtdwna nabierze nietypowych wymiarow
wynikajgcych dla niej z konieczno$ci spetnienia warunku (C12). Pierwszy (1) z tych dwoch
sposobow moze jednak zosta¢ odrzucony z powodow praktycznych, poniewaz dla jego
wypetnienia komory boczne musiatyby posiada¢ wysokosc "h" takg ze dla nich h<a. To za$
z powodu niepozgdanych warunkéw brzegowych pojawiajacych sie wowczas na
elektrodach tych komor bytoby wysoce niekorzystne. Stad ze wzgledéw praktycznych
konfiguracje krzyzowe drugiej generacji budowane bedg na sposob (2), tj. kiedy ich komory
boczne (U, V, W, X) przyjmowac bedg typowe proporcje wymiarowe (tj. ich h/d=1) - jak to
omoéwiono w podrozdziale C7.1.2, natomiast komora gtéwna (M) przymowaé bedzie
proporcje wymiarowe (H/D=1.28) wynikajgce z koniecznosci spetnienia warunku (C12).
Takie skonstruowanie konfiguracji krzyzowych drugiej generacji spowoduje ze w widoku z
boku (side view) przyjmg one dosy¢ charakterystyczny wyglad. Wyglad ten pokazano w
czesci (2s) rysunku C11. Jego istotng cechg odrdzniajgcg od np. wygladu konfiguracii
pokazanej na rysunku C10 czy C9 jest, ze w ogdlnym ksztatcie konfiguracja drugiej
generacji bedzie przyjmowata wyglad niemal sptaszczonej kuli o stosunku szerokosci G do
wysokosci H rownej G/H=1.5. Faktycznie tez, jesli w celu uzycia w pedniku wehikutu
czteropednikowego drugiej generacji konfiguracja ta umieszczona bedzie w owiewce
aerodynamicznej podobnej do owiewek pokazanych na rysunku D1, owiewka ta
najprawdopodobniej bedzie wiasnie w ksztatcie sptaszczonej kuli albo "dyni", a jedynie w
wyjatkowych przypadkach w ksztaicie catkowicie nieostonietej "zebatki" natozonej na
krotkim osmiobocznym watku.

Podobnie jak to ma sie z konfiguracjami krzyzowymi pierwszej generacji, réwniez
konfiguracje drugiej generacji pracowa¢ mogq w trybie dominacji strumienia zewnetrznego,
oraz w trybie dominacji strumienia wewnetrznego. Poniewaz wyloty komor ktérych wydatek
catkowicie zamykat sie bedzie w postaci strumienia krgzacego przyjmag zaczerniony wyglad,
w zaleznosci od tego ktory z owych trybow pracy zostat wigczony wyglad czotowy tej
konfiguracji bedzie réznit sie w sposéb charakterystyczny. Warto jednak zauwazyc, ze
podczas trybu pracy z dominacjg strumienia wewnetrznego nie wszystkie komory boczne
bedg rownoczesnie posiadaty catkowicie zaczernione wyloty, a dwie z nich - ktorych
wydatek w danym momencie czasu bedzie bliski zera - bedg wykazywaty nieco jasniejsze
wyloty jakie wirowaty bedg po obwodzie tej konfiguraciji.
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Warto tez odnotowac, ze niezaleznie od magnetycznej konwenciji dziatania, w ktorej
wydatek konfiguracji krzyzowych drugiej generacji wytworzy efekty wizualne podobne do
formowanych przez wydatek konfiguracji pierwszej generacji, konfiguracje drugiej generacji
pracowac tez mogg w konwencji telekinetycznej. Efekty wizualne wzbudzane przez nie w
tej odmiennej konwenciji dziatania bedg sie roznity od efektéw wzbudzanych w konwencji
magnetycznej. Przyktadowo w konwencji telekinetycznej konfiguracje te beda wydzielaty
albo biate swiatlo pochtaniania, albo tez zielonkawe Swiatto wydzielania - patrz tez
podrozdziaty H6.1 i H6.1.3.

C7.2.3. Konfiguracje krzyzowe trzeciej generagiji

Réwniez i konfiguracje krzyzowe trzeciej generacji przyjmowac¢ bedg odmienny i
bardzo dla nich charakterystyczny wyglad. Wyglad ten pokazano w czesciach (3t) i (3s)
rysunku C11. Dla umozliwienia czytelnikom jego odréznienia od wygladu wszelkich innych
konfiguracji komor oscylacyjnych, w niniejszym podrozdziale przytoczony zostanie jego opis
i objasnienie pochodzenia.

Konfiguracje krzyzowe trzeciej generacji ztozone sg z szesnastobocznych komoér
trzeciej generacji pokazanych w czesci (c), rysunku C3, w czesciach (3s), (30) i (3i) rysunku
C8 oraz w czesciach (3t) i (3s) rysunku C11. Ich cechg jest, ze sktadajg sie one z jednej
szesnastobocznej komory gtéwnej, na rysunku C11 oznaczonej symbolem "M", oraz
szesnastu podobnych do niej w przekroju czotowym szesnastobocznych komoér bocznych
otaczajacych jg naokoto, na rysunku C11 (3t) oznaczonych symbolami U, V, Wi X.

W konstrukcji tych konfiguracji spetnionych musi by¢ kilka warunkéw konstrukcyjnych
i operacyjnych jakie wyjasnione zostang w tym podrozdziale. Pierwszym z nich jest wymadg
konstrukcyjny i operacyjny aby komora gtéwna (M) i komory boczne (U, V, W, X) dotykaty
sie bokami, zas sgsiadujgce ze sobg komory boczne (U, V, W, X) dotykaty sie naroznikami.
Aby spemi¢ ten warunek wymiary "D" i "A" oraz "d" i "a" poszczegolnych komér sktadowych
muszg wiec zosta¢ odpowiednio dobrane. Zgodnie z moimi obliczeniami, wymiary te muszg,
by¢ tak dobrane, aby D=4d oraz A=4.143a. To powoduje, ze w widoku z gory (top view) ta
konfiguracja krzyzowa przyjmie bardzo charakterystyczny wyglad pokazany w czesci (3t)
rysunku C11. Stad jesli ktos bedzie ogladat ja w widoku od czota (patrz czes¢ (3t) rysunku
C11) wtedy odnotuje ksztatt szesnastoboku réwnoramiennego wylotéw czotowych ich
wszystkich siedemnastu komér sktadowych. Ksztatt ten ogladany w pewnej odlegtosci przy
ktdrej poszczegolne krawedzie bokow zaczng sie zlewac ze sobg sprawiat bedzie wrazenie
okragtego kota o ciggtym obwodzie. (Np. ksztatt okragtej wyrzutni pociskow rakietowych.)

Jak to juz podkreslano w podrozdziatach C7.2 i C7.2.2, wymiary poszczegolnych
komor oscylacyjnych kazdej konfiguracji krzyzowej muszg tak zosta¢ dobrane, aby wypetnié
rowniez podstawowy warunek réwnowagi ich wydatkéw (patrz podrozdziat F4.1).
Przypominajac ponownie ten warunek, dla konfiguracji krzyzowych trzeciej generacji bedzie
on stwierdzat, ze "objetos¢ przestrzenna "V\" komory gtéwnej (M) musi by¢ rowna sumie
objetosci przestrzennej "Vs" wszystkich szesnastu komoér bocznych (V, V, W, X)". Dla
konfiguracji krzyzowej trzeciej generacji po matematycznym wyrazeniu warunek ten
przyjmie wiec postac, ze:

Vm = 16Vs (C13)
Teoretycznie rzecz biorac takze i dla konfiguracji trzeciej generacji rozwazy¢ réwniez nalezy
dwa sposoby spetnienia warunku (C13), tj. (1) kiedy komora gtdbwna przyjmie typowe
proporcje wymiarowe (wynikajagce z warunku maksymalizacji stopnia wymiarowego
upakowania - patrz podrozdziat C7.1.2), natomiast komory boczne nabiorg proporcje
wymiarowe wynikajgce z warunku (C13), lub (2) kiedy komory boczne przyjmg typowe
proporcje wymiarowe, natomiast komora gtébwna nabierze nietypowych wymiarow
wynikajgcych ze spetnienia warunku (C13). Drugi (2) z tych sposobdw musi jednak zostac
odrzucony z powoddw praktycznych, poniewaz dla jego wypetnienia komora gtowna
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musiataby posiada¢ wysokos¢ "H" takg ze dla niej H<A. To zas$ z powodu niepozgdanych
warunkéw brzegowych pojawiajagcych sie wowczas na elektrodach tej komory bytoby
wysoce niekorzystne. Stad ze wzgledéow praktycznych konfiguracje krzyzowe trzeciej
generacji budowane bedg na sposéb (1), tj. kiedy ich komora gtéwna (M) przyjmowac
bedzie typowe proporcje wymiarowe (ij. dla niej H/D=1) - jak to omdéwiono w podrozdziale
C7.1.2, natomiast komory boczne (U, V, W, X) przymowac beda proporcje wymiarowe
(h/d=4) wynikajace z koniecznosci spetnienia warunku (C13). Takie skonstruowanie
konfiguracji krzyzowych trzeciej generacji powoduje ze w widoku z boku (side view) przyjma
one bardzo charakterystyczny i rzucajgcy sie w oczy wyglad. Wyglad ten pokazano w
czesci (3s) rysunku C11. (Mi osobiscie przypomina on zgrubnie okragta wyrzutnie pociskow
rakietowych.) Jego istotng cechg odrdzniajgcg od np. wygladu konfiguracji drugiej generaciji
pokazanej w czesci (2s) rysunku C11 jest ze w ogdlnym ksztatcie konfiguracja trzeciej
generacji bedzie przyjmowata wyglad walca w ktorym wszystkie komory majg tg samg
dtugos¢. Szerokos¢ G tego walca bedzie wieksza od jego wysokosci H, tj. G=1.42H, gdzie
H = D. W walcu tym wyrézni¢ sie da komore gtéwng (M) posiadajagcg czoto o duzej srednicy
D oraz otaczajgce jg szesnascie komér bocznych (U, V, W, X) posiadajgce czofta o
czterokrotnie mniejszych od niej srednicach d (D = 4d).

Podobnie jak to ma sie z konfiguracjami krzyzowymi pierwszej i drugiej generacji,
rowniez konfiguracje trzeciej generacji pracowa¢ mogg w trybie dominacji strumienia
zewnetrznego, oraz w trybie dominacji strumienia wewnetrznego. Poniewaz wyloty komor
ktorych wydatek catkowicie zamykat sie bedzie w postaci strumienia krgzgcego przyjma
zaczerniony wyglad, zaleznosci od tego ktory z owych trybow pracy zostat wtgczony wyglad
czotowy tej konfiguracji bedzie réznit sie w sposéb charakterystyczny. Warto jednak
zauwazy¢, ze podczas trybu pracy z dominacjg strumienia wewnetrznego nie wszystkie
komory boczne bedg réwnoczesnie posiadaty catkowicie zaczernione wyloty, a cztery z
nich - ktérych wydatek w danym momencie czasu bedzie bliski zera - bedg posiadaty
jasniejsze wyloty zas ich potozenia bedg wirowaty po obwodzie tej konfigurac;ji.

Warto tez odnotowac, ze niezaleznie od magnetycznej konwenciji dziatania, w ktérej
wydatek konfiguracji trzeciej generacji wytworzy efekty wizualne podobne do formowanych
przez wydatek konfiguracji pierwszej generacji, konfiguracje trzeciej generacji pracowac tez
mogg w konwencji telekinetycznej lub w konwencji czasu. Efekty wizualne wzbudzane
przez nie w tych odmiennych konwencjach dziatania beda sie roznity od efektow
wzbudzanych w konwencji magnetycznej. Przyktadowo w konwencji telekinetycznej
konfiguracje te wydzielaty bedg albo biate swiatto pochtaniania, albo tez zielonkawe swiatto
wydzielania - patrz tez podrozdziaty H6.1 i H6.1.3. Natomiast w konwencji czasu,
konfiguracje krzyzowe trzeciej generacji nie tylko wytwarza¢ bedg w swoim wnetrzu
odmienne efekty kolorystyczne, ale takze swoiste dla manipulacji czasem efekty ruchowe -
np. ich dziatanie obserwator moze odebra¢ jakby pokazywane ono byto na zwolnionym
filmie (patrz zjawisko zawieszonej animacji oméwione w podrozdziale M1).

C7.3. Nieprzyciaganie przedmiotoéw ferromagnetycznych

Przywyklismy juz do faktu, iz kazde zrédto pola magnetycznego przycigga do siebie
rézne obiekty ferromagnetyczne. Stad tez jesli uswiadomimy sobie moc pola wytwarzanego
przez kazdg komore oscylacyjng natychmiast przychodzi nam do gtowy obraz naszych
przysztych nozy, widelcow i maszynek do golenia ulatujgcych w powietrzu do sgsiada tylko
poniewaz wigczyt on wiasnie zakupiong przez siebie potezng komore. W tym miejscu
nadszedt wiec czas na uspokojenie naszych obaw; jednym z bardziej niezwyktych
atrybutéw kapsuty dwukomorowej i konfiguracji krzyzowej jest, iz wytwarzaty one bedg pole
jakie wcale nie przycigga przedmiotéw ferromagnetycznych. W sensie wiec swojego
oddziatywania na otoczenie pole to przypominac bedzie rodzaj "antygrawitacji" opisywane;
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przez autorow "science fiction", nie zas zwykiego pola magnetycznego. Niniejszy
podrozdziat opisuje dlaczego i jak to jest osiggane.

W obwiedzionej czesci rysunku C12 pokazano przyblizony przebieg krzywej
pulsowan typowego pola wytwarzanego przez kapsute dwukomorowg. Pole to zwykle
przyjmuje postac tzw. "krzywej dudnienia" (po angielsku "beat-type curve") skfadajacej sie
ze sktadowej statej "Fo" oraz sktadowej zmiennej "AF" (poréwnaj obramowang czesc
rysunku C12 z rysunkiem C7). Jest powszechnie wiadomym, ze kazde zrodto statego pola
magnetycznego przycigga do siebie przedmioty ferromagnetyczne znajdujgce sie w jego
poblizu. Stad tez jest oczywistym, iz skiadowa stata "Fo" pola kazdej kapsuty bedzie
powodowata takie wtasnie przycigganie. Niewiele jednakze o0sOb jest wystarczajgco
obznajomionych z magnetodynamikg aby takze wiedziec€, iz pulsujgce pole magnetyczne
jakiego przebieg w czasie zmienia sie z odpowiednio wysokg czestoscig "' indukuje we
wszystkich przewodnikach elektrycznosci tzw. prady wirowe (eddy currents). Prady te
wytwarzajg swoje wtasne pola magnetyczne, jakie - zgodnie z regutg przekory
(kontradykciji) obowigzujacg w magnetyzmie - odpychajg sie od pola ktére spowodowato ich
wytworzenie. W wyniku koncowym, pulsujgce pola o odpowiednio wysokich czestosciach
swych zmian w czasie powodujg wiec odpychanie przedmiotéw ferromagnetycznych. Z
tego tez powodu, zmienna skfadowa "AF" wydatku pola kapsuly bedzie powodowac
odpychanie takich przedmiotéw znajdujacych sie w jej poblizu. Sita tego odpychania
wzrasta ze wzrostem aplitudy "AF" a takze i ze wzrostem czestosci "f" pulsacji danego pola.
Stad tez jesli tak wysterujemy dziatanie kapsuty dwukomorowej, ze bedzie ona zmieniata
stosunek "AF/Fo" wytwarzanego przez siebie pola, jednakze w tym samym czasie utrzyma
ona jego czesto$¢ "f' na niezmiennym poziomie, wtedy moga wystapi¢ az trzy rozne
rodzaje oddziatywanh sitowych pomiedzy tg kapsutg a przedmiotami ferromagnetycznymi z
jej otoczenia. Oddziatywania te zilustrowane sg na rysunku C12 w formie trzech réznych
obszaroéw wartosci przyjmowanych dla danego "f" przez parametry "AF/Fo", .

(1) Jesli sktadowa zmienna "AF" pola wytwarzanego przez kapsute przewaza nad
sktadowg statg "Fo" tego pola, wtedy sumaryczne oddziatywanie pomiedzy kapsutg i
przedmiotami ferromagnetycznymi z otoczenia jest odpychajgce. Na wykresie z rysunku
C12 zakres owych oddziatywan odpychajgcych stanowi caty obszar zawarty powyzej
"krzywej rownowagi".

(2) Jesli jednak sktadowa stata "Fo" dominuje nad sktadowg zmienng "AF", wtedy
sumaryczne oddziatywanie pomiedzy dang kapsutg i jej otoczeniem jest przyciagajace. Na
wykresie z rysunku C12 zakres tych oddziatywan przyciggajacych stanowi cate pole
zawarte ponizej "krzywej rownowagi".

(3) W koncu jesli pole wytwarzane przez kapsute tak wysterowac, iz uzyskana jest
rownowaga pomiedzy sktadowg statg "Fo" i skladowg pulsujacg "AF", wtedy przycigganie
catkowicie zneutralizuje odpychanie i vice versa. W takim wiec przypadku przedmioty
ferromagnetyczne z otoczenia nie bedg przez kapsute ani przyciggane ani tez odpychane.
Na wykresie z rysunku C12 parametry "AF", "Fo" i "f* pola magnetycznego dla ktérego
nastgpi takie wtasnie zneutralizowanie oddziatywan magnetycznych lezg doktadnie na
pokazanej tam krzywej. Stad krzywag tg nazywali bedziemy "krzywg réwnowagi"
przyciggajgcych i odpychajgcych oddziatywan magnetycznych.

Krzywa réwnowagi pomiedzy przycigganiem i odpychaniem pokazana na rysunku
C12 definiuje wiec parametry pola magnetycznego jakie w normalnym przypadku
wytwarzaC¢ bedzie kazda kapsuta dwukomorowa i konfiguracja krzyzowa. Nalezy sie
spodziewacd, iz wobec nieszkodliwosci tego pola, bedzie ono prawie zawsze wytwarzane
przez napedy wszystkich wehikutdw magnokrafto-podobnych. Pole takie bowiem nie bedzie
oddziatywac¢ w widoczny sposéb na przedmioty ferromagnetyczne zawarte w otoczeniu tych
wehikutow, a jednoczesnie bedzie ono doskonale wypetniato natozone na nie funkcje
napedowe. Z uwagi wiec na owg niezwyktg wlasnosc tego pola, osoby nieobznajomione z
moimi teoriami moga btednie posadzac, iz pole to jest innego typu niz magnetycznego, np.
ze stanowi jakies nieznane nam jeszcze pole "antygrawitacyjne".



C-58

W szczegdlnych jednakze okolicznosciach zatoga wehikutdbw magnokrafto-
podobnych bedzie mogta przesterowaé witasnosci wytwarzanego przez siebie pola,
witgczajgc wybrany rodzaj oddziatywan na przedmioty z otocznia. Dla przykfadu, jesli
militarnie nastawiony magnokraft bedzie $cigat jaki§ samolot czy rakiete w celu jego
przechwycenia, wtedy zmieni on swoje pole z neutralnego na przyciggajace. W ten sposob
z tatwoscig bedzie on mégt zatrzymac, obezwiadni¢ i uprowadzi¢ Scigany przez siebie
obiekt. Podobnie, jesli taki magnetycznie napedzany wehikut bedzie zamierzat uprowadzic
np. samochdd wraz z jego zawartoscia, wtedy po prostu zawisnie on nad wybranym przez
siebie obiektem i zwolna przeniesie go na swoj poktad poprzez odpowiednie sterowanie
przyciagajacymi oddziatywaniami swoich pednikéw. W takich przypadkach pedniki
magnokraftu oprécz swych normalnych funkcji napedowych wypetniaty tez bedg dodatkowg
funkcje urzadzen zdalnego oddziatywania - patrz etap 1E w podrozdziale M6 (ij. funkcje
bardzo podobne jak promien podnoszacy opisany w podrozdziale H6.2.1). Oczywiscie
wystgpig réwniez rézne sytuacje kiedy witgczenie odpychajgcych oddziatywan okaze sie
uzyteczne. Dla przyktadu podczas lotow tych wehikutow w przestrzeni kosmicznej wigczane
bedzie takie odpychanie. W ten sposob wszystkie niebezpieczne obiekty, takie jak
meteoryty (w wiekszosci przypadkéw zawierajgce zelazo), pyt kosmiczny, pociski czy
satelity, zostang odepchniete i odrzucone z drogi owych wehikutéw. Takze gdy wehikut taki
przelatywat bedzie ponad nieznang czy wrogq sobie planeta, jakiej mieszkancy bedg znani
ze strzelania i wysytania pociskéw do wszystkiego czego nie potrafig rozpoznac¢, wtedy dla
witasnego bezpieczenstwa zatoga takich wehikutow magnetycznych wigczy zapewne
wiasnie owo pole odpychajgce. Ostonieci nim bedg wiec mogli Smiaé sie z pociskow i rakiet
lokalnych istot, jakie nie potrafiag nawet zblizy¢é sie do ich technicznie wysoko
zaawansowanego wehikutu.

Opisana powyzej mozliwos¢ uzycia odpowiednio nasterowanych komor
oscylacyjnych do formowania "pola podnoszacego" zdolnego do pochwytywania,
wynoszenia, oraz manipulowania (np. obracania) wybranych przedmiotéw metalowych, z
czasem prowadzita bedzie do budowania wyspecjalizowanych "urzgdzen zdalnego
oddziatywania" - patrz etap 1E w podrozdziale M6. Urzadzenia te przejmg funkcje
wspotczesnych wind, dzwigéw i podajnikdow w przenoszeniu wybranych obiektéw z
przyktadowo Ziemi na poktady wehikutow typu magnokraft, czy zatadowywania czesci i
narzedzi przyktadowo ze skrzynek do uchytdw maszyn obrébkowych. W przypadku
magnokraftow i komor oscylacyjnych pierwszej generacji zasada dziatania takich
magnetycznych urzgdzen zdalnego oddziatywania oparta bedzie na opisanej w tym
podrozdziale zdolnosci produkowanego przez nie magnetycznego "pola podnoszacego" do
formowania wybranego rodzaju oddziatywania sitowego, zmieniajgcego sie ptynnie od
odpychania, poprzez dziatanie neutralne, do przyciggania. Natomiast dla magnokraftow i
komor oscylacyjnych drugiej generacji urzadzenia te wykorzystywaé bedg oddziatywania
telekinetyczne (po szczegoly patrz opis telekinetycznego "promienia podnoszacego"
przytoczony w podrozdziale H6.2.1) zas§ w magnokraftach i komorach oscylacyjnych trzeciej
generaciji oparte one bedg na zdalnym manipulowaniu uptywem czasu.

W tym miejscu warto odnotowac¢, ze magnetyczne urzadzenia zdalnego
oddziatywania wykorzystujgce wylgcznie pole magnetyczne (a nie np. telekinetyczny
promien podnoszacy) zdolne bedg do podnoszenia z ziemi dowolnych obiektéw, a nie tylko
obiektow ferromagnetycznych. Przyktadowo bedg one w stanie podjg¢ z ziemi réwniez
osoby i zwierzeta aby wynies¢ je na poktad magnokraftu. Taka mozliwosc wynika ze
zdolnosci bardzo silnych pol magnetycznych do wzbudzania magnetyzmu wtérnego w
poddanych ich dziataniu obiektach nieferromagnetycznych. Jedng z najlepszych jej
illustracji jest krétka notatka pod tytutem "Zaba sie uniosta" jaka ukazata sie w doniesieniu
Gazety Woborczej, wydanie z poniedziatku dnia 14.04.1997 roku i potem powtdrzona
zostata w polskojezycznym kwartalniku UFO, nr 2 (30), wydanie z kwietnia-czerwca 1997
roku, strona 2. Oto tres¢ tej notatki: "Holenderscy i brytyjscy uczeni uniesli zywg zabe w
powietrze za pomocg poteznego pola magnetycznego, milion razy silniejszego niz ziemskie
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pole - donidst sobotni "New Scientist". Tak silne pole zdeformowato atomy, z ktérych zaba
jest ztozona, a to sprawito, ze kazdy z tych atomow stat sie magnesikiem. Zaba zostata w
ten sposob namagnesowana w odwrotnym kierunku, wskutek czego potezne pole
przyciagneto jg i pokonujac grawitacje uniosto nad ziemie. Uczeni z uniwersytetow w
Nottingham (Wielka Brytania) i Nijmegen (Holandia) unosili w ten sposob réwniez rosliny,
rybe, konika polnego. - Za pomoca odpowiednio silnego pola mozna bedzie unie$é
cztowieka - twierdzi prof. Peter Main. Pewien uczony amerykanski zaproponowat nawet,
zeby z okazji wejscia w nowe tysigclecie zademonstrowa¢ swobodne unoszenie sie
cztowieka w powietrzu na wysokosci 30 metrow. Wedtug uczestnikdw eksperymentu jest to
catkiem realne. -Zaba wrbcita do swoich wspoéttowarzyszek, wygladajgc na zdrowg i
szczesliwg - dodaje prof. Main. PIOC, PAP." Notatka ta bazuje na komunikacie "Frog defies
gravity" jaki oryginalnie ukazat sie w New Scientist, nr 2077, wydanie z dnia 12 kwietnia
1997 roku, strona 13.

C7.4. Wielowymiarowa transformacja energii

Energia zawarta w komorze oscylacyjnej wspotistnieje az w trzech r6znych formach,
ti. jako: (1) pole elektryczne, (2) pole magnetyczne, oraz (3) ciepto (ij. ciepty gaz
dielektryczny zapetniajacy wnetrze tej komory). Owe trzy formy energii znajdujg sie w
stanie nieustannej transformacji pomiedzy sobg. Ponadto komora jest tez w stanie (4)
wytwarzac i pochtania¢ $wiatto, a takze (5) wytwarzac lub konsumowac ruch (ij. energie
mechaniczng). W koncu komora moze tez (6) gromadzi¢ i przechowywaé ogromne ilosci
energii przez dowolnie dlugie okresy czasu (ij. dziata¢ jako akumulator energii). Taka
sytuacja stwarza unikalng mozliwos¢ wykorzystywania komory oscylacyjnej na wiele
réznych sposobdéw (nie za$ tylko jako zrédta pola magnetycznego), kiedy to jedna z tych
form energii jest do niej dostarczana, zas inna pozyskiwana, zas okres czasu uptywajgcego
pomiedzy tym dostarczeniem i pobraniem moze by¢ dowolnie dtugi. Nastepujgce formy
energii mogg zosta¢ albo dostarczone do, albo tez pozyskane z, komory oscylacyjnej: (a)
elektrycznos¢ przekazywana w formie pradu zmiennego, (b) ciepto zakumulowane w
gorgcym gazie, (c) energia magnetyczna transformowana za posrednictwem pulsujgcego
pola magnetycznego, (d) energia mechaniczna przekazywana w formie ruchu komory
wzgledem innej komory lub ruchu komory wzgledem pola magnetycznego otoczenia, oraz
(e) swiatto ktére moze zaréwno zostaC pochtoniete przez strumien krazacy komory (patrz
opis optycznej "czarnej dziury" z podrozdziatu F10.4) lub wytworzone po zamienieniu
komory w rodzaj zarowki jarzeniowej (patrz podrozdziat F1.3). Zaleznie wiec od tego ktora z
owych form energii zostanie dostarczona do komory, a ktéra z niej pozyskana, komora
oscylacyjna moze wypetnia¢ funkcje prawie kazdego dotychczas zbudowanego na Ziemi
urzadzenia do produkowania i/lub transformowania energii. Dla przyktadu moze ona dziata¢
jako: transformator elektrycznosci, generator elektrycznosci, silnik elektryczny, silnik
spalinowy, ogniwo termiczne, grzejnik, ogniwo fotoelektryczne, reflektor z wtasng zaréwka i
bateriag wystarczajagcg na tysigce lat dziatania, itp. Tablica C1 zestawia tylko kilka
przyktadow najuzyteczniejszych zastosowan komory oscylacyjnej, wykorzystujgcych jej
zdolnos¢ do wielowymiarowej transformaciji energii.

C7.5. Nienawrotne oscylacje - unikalny atrybut komory umozliwiajacy akumulowanie
przez nig nieograniczonych ilosci enerqii

Wrocmy teraz do przyktadu hustawki ilustrujgcej dziatanie komory oscylacyjne;.
Rozwazmy co sie z nig stanie w przypadku zwiekszania dostarczanej do niej energii
kinetycznej. W poczatkowej fazie, kazde dodanie hustawce energii proporcjonalnie
zwiekszy amplitude jej oscylacji. W miare wiec jak nasza dostawa energii sie zwieksza, jej
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ramie bedzie wzlatywato coraz to wyzej i wyzej, proporcjonalnie do aktualnie posiadanej
przez nig energii. W okreslonym momencie jednak, bezustanne zwiekszanie energii
hustawki spowoduje oparcie sie jej ramienia o poziomg belke do ktorej hustawka ta zostata
zamocowana, a jaka ogranicza jej wychyly. Dalsze zwiekszenie energii spowoduje
katastrofe: ramie hustawki uderzy w owg poziomg belke i jedno z nich (ij. albo belka albo
tez ramie) musi zostac zniszczone.

Powyzsze ograniczenie konstrukcyjne hustawki na ilo§¢ energii kinetycznej jakg
moze ona zaabsorbowac znalazto juz techniczne rozwigzanie. Kto§ bowiem wpadt na
pomyst aby zbudowaé hustawke jaka nie posiada gornej poziomej belki. Zamiast tej belki jej
ramie zamontowane jest w specjalnej obrotowej osi ktéra umozliwia hustawce wykonanie
petnych obrotéw bez Zzadnej katastrofy. Jesli wiec zamiast zwyktej, uzyjemy hustawki o
takiej specjalnej konstrukcji, wtedy dalsze dodawanie energii kinetycznej ponad energie
jaka poprzednio zniszczyta zwykitg hustawke, spowoduje wystgpienie zjawiska ktore
mozemy nazwac "nienawrotne oscylacje" (po angielsku "perpetual oscillations"). W
hustawkach o nienawrotnych oscylacjach ich siedzenie zamiast wychyla¢ sie do przodu i
tytu, zaczyna zataczaC petne kregi. Dalsze wiec zwiekszanie ich energii nie powoduje
zadnej katastrofy, a jedynie zwieksza szybkos¢ ich ruchu obiegowego. Oczywiscie
transformacje energii w takich nienawrotnych oscylacjach ciggle istniejg, jednakze
wszystkie wystepujagce w nich zjawiska podlegajg juz odmiennym prawom niz prawa
obowigzujagce dla zwyczajnych oscylacji. Najwazniejszym atrybutem systemow
umozliwiajgcych takie nienawrotne oscylacje jest, iz sg one w stanie pochtong¢ wiecej
energii niz wynosi ich pojemno$¢ na energie potencjalna.

Jesdli przeanalizujemy konwencjonalny obwod oscylacyjny 2z iskrownikiem
(Henry'ego), wtedy zauwazymy iz jest on podobny do zwyczajnej hustawki z poziomg belkg
ograniczajgcg. Gdy bowiem zaczniemy dodawac¢ do niego energii, wtedy nadejdzie taki
moment iz jego kondensator ulegnie przebiciu powodujac zniszczenie catego obwodu.
Jednakze komora oscylacyjna jest wtasnie odpowiednikiem usprawnionej hustawki - bez
owej poprzecznej belki ograniczajacej. Umozliwia ona wiec uzyskanie nienawrotnych
oscylaciji.

Mechanizm nienawrotnych oscylacji zachodzacych w komorze oscylacyjnej mozna
wyjasni¢ jak nastepuje. Jesli dodamy w niej dalszej energii do energii juz zawartej w jej
peku iskier (przeskakujgcych powiedzmy z elektrody Pr do P, - patrz czes¢ "c" rysunku C1)
wtedy pek ten nie zaprzestanie przeskoku w chwili gdy przeciwstawna elektroda osiggnie
swoj potencjat wytadowania "U". Inercja peku bedzie bowiem nadal "pompowata" elektrony
z elektrody Pr do P, az cata zawarta w komorze energia przetransformuje sie z pola
magnetycznego na pole elektryczne. Jednakze w chwili osiggniecia potencjatu "U"
przeciwstawna elektroda rozpocznie wytadowanie w odwrotnym kierunku tj. od P. do Pk,
bez ogladania sie iz wytadowanie w danym kierunku jeszcze nie zostato zakoriczone. W ten
sposob, jesli energia komory wejdzie w zakres nienawrotnych oscylacji, w komorze
wystapig przedzialy czasu gdy dwa peki iskier przeskakujagce w przeciwstawnych
kierunkach zaistniejg rownoczesnie na tej samej parze elektrod. Pierwszy z tych pekow,
nazwijmy go inercyjnym, bedzie przeskakiwat z elektrody Pr do P, podczas gdy drugi z
nich, nazwijmy go aktywnym, bedzie przeskakiwat z elektrody P, do Pr. Taki wiec
rownoczesny przeskok iskier pomiedzy tymi samymi elektrodami w obu kierunkach naraz
bedzie wiec elektromagnetycznym odpowiednikiem dla oscylacji nienawrotnych z
omowionych wczesniej hustawek. Nalezy tu podkresli¢, iz wystapienie tego unikalnego
zjawiska jest tylko mozliwe jesli realizujgce go urzadzenie potrafi spetni¢ kilka
rygorystycznych warunkoéw konstrukcyjnych, stad tez komora oscylacyjna prawdopodobnie
bedzie naszym pierwszym i narazie jedynym elektrycznym obwodem drgajgcym zdolym do
jego wytworzenia.

W tym miejscu mozemy sformutowa¢ o0golng definicje stwierdzajaca, ze
"nienawrotne oscylacje mogg byc¢ realizowane jedynie w takich systemach oscylujacych
jakich zdolnos¢ do zaabsorbowania energii kinetycznej przekracza ich pojemnos¢ na
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energie potencjalng". Taka zdolnosc¢ jest wiec atrybutem czysto konstrukcyjnym. Jest ona
uwarunkowana przez okreslone parametry konstrukcyjne urzgdzenia oraz przez jego
strukture. W przypadku komory oscylacyjnej bedzie ona uwarunkowana liczbg iskier jakie
dane urzadzenie jest w stanie wytworzy¢. Z kolei ta liczba zalezy od ilosci segmentéw (igiet)
"p" wydzielonych w kazdej elektrodzie. Wyznaczmy wiec teraz minimalng wartosc¢ dla "p"
wymagang do zaistnienia w komorze zjawiska nienawrotnych oscylaciji.

Jak pamietamy warunkim tych oscylacji jest, ze energia kinetyczna zawarta w polu
magnetycznym musi by¢ wieksza od energii potencjalnej zawartej w polu elektrycznym.
Znajgc rownania wyprowadzone dla obwodow oscylacyjnych na ilos¢ ich energii zawartej w
obu tych formach, powyzsze mozemy wiec wyrazi¢ w postaci nastepujacej relacji:

(1)L*(UHR?) > (/,)C*U?

Jesli przeksztatcimy powyzszg relacje i zastgpimy otrzymang w ten sposdb kombinacje
zmiennych przez wartosci wyciggniete z réwnania (C4), wtedy otrzymamy:

o> 2 (C14)

Warunek (C14) wyraza liczbe segmentéow "p" konieczng do wydzielenia w elektrodach
komory oscylacyjnej dla zaistnienia w tym urzgdzeniu zjawiska nienawrotnych oscylaciji.

Jesli wiec potrafimy zbudowac i uzytkowa¢ komore oscylacyjng w ten sposob, ze
powyzszy warunek zawsze bedzie wypetniony, wtedy pojemnos¢ tego urzgdzenia nie
bedzie wprowadzata zadnego ograniczenia na ilo§¢ pochtanianej przez nie energii. Z kolei
ta wtasciwosé, w potagczeniu z niezaleznoscig komory od ciggtosci i efektywnosci dostawy
energii, umozliwi zwiekszanie ilosci energii zawartej w komorze oscylacyjnej do
teoretycznie nieograniczonych wartosci.

C7.6. Funkcjonowanie jako pojemny akumulator energii

Zjawisko nienawrotnych oscylacji opisane w poprzednim podrozdziale umozliwia
nadanie kazdej komorze zdolnosci do zaabsorbowania teoretycznie nieograniczonych ilosci
energii. Z kolei ten atrybut, potaczony ze zdolnoscig kapsuty dwukomorowej do catkowitego
wygaszenia pola odprowadzanego przez nig do otoczenia (fj. do zamienienia catej swej
energii w strumien krazacy - patrz podrozdziat C7.1), pozwala kapsule dwukomorowej
przeksztatci¢ sie w ogromnie pojemny akumulator. Obliczenia jakie wykonatem dla
magnokraftu mogg by¢ przydatne dla zilustrowania poziomu pojemnosci jaki urzadzenie to
moze zapewni¢. | tak kapsuta dwukomorowa o objetosci okoto jednego metra
szesciennego, nie bedzie wykazywata wiekszych trudnosci w zakumulowaniu 1.5 TWh (4j.
Tera-Wato-godziny) energii. Jest to wiec odpowiednik dla dwumiesiecznej konsumpcji
wszystkich form energii (wtgczajac w to elektrycznos$é, benzyne, gaz ziemny i wegiel) dla
catej Nowej Zelandii. Gdyby za$ eksplodowaé takg jednometrowg kapsute z jej 1.5 TWh
zawartoscig, wtedy zniszczenie wywotane przez jej wybuch bytoby odpowiednikiem
eksplozji okoto jednego miliona ton TNT (tj. 1 megatony TNT).

Pole magnetyczne juz obecnie doceniane jest jako doskonaty czynnik umozliwiajgcy
akumulowanie ogromnych ilosci energii. Poprzez uzycie przewodnikow nadprzewodzacych,
nawet wspotczesne induktory sg w stanie przechowywac¢ ogromne ilosci energii przez
znaczne okresy czasu. Obecnie istnieje sporo projektéw badawczych sprawdzajgcych takg
mozliwos¢ (np. National University in Canberra, Australia, The University of Texas at
Austin, USA). Jednym z bardzo powaznie rozpatrywanych zastosowan komercyjnych byto
zbudowanie ciezkiego elektromagnesu nadprzewodzacego (cryogenicznego) koto Paryza.
Jego zadaniem miato by¢ akumulowanie energii elektrycznej w nocy i pézniejsze
uwalnianie jej w godzinach szczytu.
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Zdolnos¢ komory oscylacyjnej do akumulowania ogromnych ilosci energii catkowicie
rozwigzuje problem jej zaopatrzenia w energie podczas dziatania. Dla wiekszo$ci bowiem
zastosowan wystarczy jesli zostanie ona w petni natadowana w chwili wyprodukowania, aby
potem stuzy¢ bez zasilania az jej energia jest catkowicie zuzyta. llosci energii jakie daje sie
zakumulowac w tych urzadzeniach, zezwalajg na ich ciggte uzytkowanie przez setki lat bez
zadnej potrzeby dalszego dotadowania.

C7.7. Prostota produkgiji

Komora oscylacyjna prawdopodobnie bedzie stanowita jedno z najbardziej
doskonatych urzadzen jakie ludzka technologia kiedykolwiek wytworzy. Jednakze jego
doskonatos¢ wyrazac sie bedzie gtéwnie w ilosci wiedzy wymaganej dla jej prawidtowego
zaprojektowania, a takze w ilodci badan koniecznych dla wtasciwego uksztattowania jej
dziatania. Kiedy jednak technologia jej wytwarzania zostanie raz rozpracowana, urzgdzenie
to nie bedzie wcale trudne do produkcji seryjnej. Z produkcyjnego punktu widzenia sktadato
sie ono bedzie bowiem z szeSciu prostych Scian, ktére jedynie bedg musialy zostac
precyzyjnie zwymiarowane, wykonane i zmontowane. Komora nie posiada przeciez czesci
ruchomych, skomplikowanych ksztattéw, czy ztozonych obwodow. Praktycznie wiec jesli
wiedza o jej konstrukcji bytaby dostepna, powinnismy by¢ w stanie wyprodukowac jg nie
tylko w dzisiejszych czasach, ale nawet tysigce lat temu majac do dyspozycji jedynie
owczesne narzedzia, materiaty i technologie naszych przodkéw (patrz tez podrozdziat S5).

C8. Wytyczne dla eksperymentéw praktycznych nad komorg oscylacyjna

Niniejszym chciatbym zaprosi¢ wszystkich czytelnikow ktorzy posiadajg ku temu
warunki, aby dotozyli wtasny wktad w rozwoj komory oscylacyjnej. Aby ukierunkowac ich
ewentulane dziatania twércze, w tym podrozdziale zestawitem poczatkowe informacje, jakie
powinny dopoméc w zastartowaniu ich wkasnych prac nad tym niezwyktym urzadzeniem.

C8.1. Stanowisko badawcze

Zgodnie z doswiadczeniami dotychczasowych budowniczych komory oscylacyjnej
stanowisko badawcze dla dokonywania eksperymentéw nad tym urzgdzeniem powinno
obejmowac co najmniej cztery nastepujgce sktadowe: (1) samg badang komore, (2) zrodto
mocy elektrycznej, (3) magnesy trwate lub elektromagnes uzywane do odchylania drogi
iskier w kierunku scianek komory, oraz (4) urzadzenia pomiarowe. Najwazniejsze szczegoty
kazdego z tych elementéw podsumowano ponize;j.

Ad.(1) Komora. Dotychczas przeprowadzone eksperymenty wykazujg, iz
najoptymalniejszy ksztatt komory to catkowicie zamkniety szescian. Dobdr wielkosci komory
jest zadaniem dosyC trudnym i odpowiedzialnym, poniewaz z jednej strony im jest ona
wieksza tym wykonalniejsza technicznie i tatwiej zaobserwowaé zachodzgce w nigj
procesy, z drugiej jednak strony wieksze komory wymagajg nieproporcjonalnie wiekszych
napiec zasilajgcych, wiecej elektrod, drogiego materiatu, robocizny, itp. Stad praktycznie jej
wielkoS¢ nie powinna przekracza¢ szescianu o dtugosci boku okoto 100 mm, zas
prawdopodobnie najbardziej optymalna jest komora o dtugosci boku jedynie okoto 30 mm.
Wedlug dotychczasowego rozeznania w pierwszej fazie eksperymentdow najlepszym
materiatem na szeS¢ Scianek komory jest pleksiglas (szkto organiczne), poniewaz
umozliwia on tatwg obrobke mechaniczng. W bardziej zaawansowanych modelach
konieczne jest jednak uzycie wytrzymalszych materiatdw, np. szkta kwarcowego. Gaz
dielektryczny uzywany w prototypach budowanych dotychczas stanowi zwykte powietrze
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pod cisnieniem otoczenia (rodzaj gazu wypetniajgcego komore nabierze istotnego
znaczenia na bardziej zaawansowanym etapie badan, tj. podczas dostrajania juz
dziatajgcej komory - patrz etap numer 4 z nastepnego podrozdziatu).

Najbardziej istotnym elementem komory oscylacyjnej sg jej elektrody. Muszg one
by¢ wykonane z jakiego$ materiatu neutralnego magnetycznie, sztywnego, wytrzymatego,
oraz odpornego na dziatanie iskier i ozonu. Powinny one bycC igto-ksztattne - jak to juz
wyjasniono poprzednio. Im sg one ciensze tym lepiej, jako iz grubsze igly sprzyjajg
powstawaniu w nich pradéw wirowych. Elektrody te powinny by¢ upakowane tak gesto jak
to tylko mozliwe bez ich wzajemnego kontaktowania sie z sobg. Od gestosci ich roztozenia
zalezy wszakze wiekszos¢ cech, parametréw pracy i niepozgdanych zjawisk komory, takich
przyktadowo jak induktancja snopu iskier, pojemnos¢ komory, wielkos¢ pragdéw Halla, oraz
wiele innych. Wzajemne rozmieszczenie igiet jest tez niezwykle istotne - wszystkie one
powinny by¢ w tych samych odlegtosciach od siebie. Dla wypetnienia tego warunku nalezy
je wiec ustawia¢ w uktadzie heksagonalnym, tj. takim w ktérym kazda elektroda znajduje sie
w centrum szescioboku réwnoramiennego, jakiego narozniki tworzone sg przez elektrody
sgsiednie. Najwazniejszg czescig elektrod sg ich czubki emitujgce iskry. Od ksztattu i
witasnosci tych czubkow zaleze¢ bedzie powodzenie pierwszych etapdéw badan
eksperymentalnych. Czubki te powinny by¢ zaokraglone w prawie idealne pétkule, jako iz
ostre zakonczenia powodowatyby prady ulotowe uniemozliwiajgce powstanie iskier, zas
ptaskie zatepienia wywotywatyby powstawanie niepozgdanych zjawisk krawedziowych.
Osadzenie igiet w $ciankach komory powinno by¢ tak zaprojektowane aby w poczatkowej
fazie eksperymentow umozliwiato fatwg ich wymiane lub regulacje wysokosci, dtugosci,
ksztattu, itp.

Ad.(2) Zrédto zasilania w energie. W pierwszych dwdéch etapach budowy komory
powinna ona byc¢ zasilana prgdem zdolnym wytworzy¢ iskre co najmniej o dlugosci rownej
szerokosci samej komory. Zrodtem takiego pradu moze byé przyktadowo
wysokonapieciowy generator impulsow pradu statego, podobny do tego wykorzystywanego
w elektronicznym zaptonie samochodow. Produkowatby on impulsy pradu statego, jakich
zmiana w czasie w przyblizeniu posiadataby przebieg prostokatny. W dotychczasowych
eksperymentach stosowano napiecie impulséw okoto 300 kV. Nalezy tu jednak podkreslic,
iz po przekroczeniu poza drugi etap budowy komory (jak to zostato opisane w nastepnym
podrozdziale), sposéb jej zasilania w energie ulegnie drastycznej zmianie. To z kolei
przewartosciuje wymagania stawiane zasilaczowi komory. Przyktadowo zamiast wysokosci
wytwarzanego przez niego napiecia oraz ksztattu jego impulséw odgrywaé w nim role
zacznie doktadnos¢ zsynchronizowania pulséw jego energii z czestoscig wiasng komory.

Powinno w tym miejscu zosta¢ dodane, ze dobranie lub zbudowanie efektywnego
urzadzenia do zasilania komory pradem w pierwszych dwdch etapach jej rozwoju moze
stanowi¢ dosyC¢ trudny i kosztowny problem stanowiska badawczego. Juz bowiem
wiadomo, ze nie kazde urzadzenie okazuje sie przydatne do eksperymentéow nad komora.
Dla przyktadu iskry wytwarzane przez cewke Tesli wykazujg tendencje do przeskakiwania
w niekontrolowanych kierunkach i opierajg sie prébom wprowadzenia do nich porzadku. Z
kolei iskry ze wszystkich typow wysokonapieciowych generatorow pradu zmiennego
utrzymujg swoje kanaty jonowe otwarte dtugo po zaniknieciu iskry, tak ze napiecie na
elektrodach komory nie jest w stanie juz sie odbudowac.

Uwazam wszakze, ze przy odpowiednim zaprojektowaniu i witasciwym
poprowadzeniu programu rozwojowego komory (np. tak jak to zostato uczynione w
podrozdziale C8.2) do zasilania komory w pierwszych dwdch etapach jej rozwoju catkowicie
powinna wystarczy¢ zwykta maszyna Wimshurst'a, maszyna Van de Graaff'a, lub nawet
potgczenie samochodowej cewki zaptonowej (albo induktora wysokonapieciowego) z
akumulatorkiem lub baterig. Wszakze gdy w 1845 roku Henry dokonywat eksperymentow
nad swoim obwodem oscylacyjnym, jedynym znanym sposobem elektryzowania
przedmiotéw byto ich reczne pocieranie (maszyna elektrostatyczna Wimshursta zostata
wynaleziona dopiero w 1878 roku) - nie powstrzymato go to jednak przed skompletowaniem
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rewolucyjnego wynalazku. Oczywiscie uzycie bardziej ztozonych generatorow wysokiego
napiecia zwiekszy komfort badan. Niemniej nie przyblizy ono do osiggniecia celu, ktory
przeciez polega na wypracowaniu efektywnie dziatajgcych rozwigzan dla samej komory, nie
zas$ dla jej zrodta zasilania.

Ad.(3) Elektromagnes (lub uktad magneséw statych) stosowany dla odchylania
iskier. Podczas eksperymentow komora powinna by¢ ustawiana pomiedzy biegunami N i S
silnego pola magnetycznego. Pole to przebiega¢ powinno wzdtuz jej pionowej osi "m",
przypierajac iskry w kierunku powierzchni scian bocznych. Owo przypieranie wymusi
rotowanie iskier w kierunku zgodnym (lub przeciwstawnym) do ruchu wskazéwek zegara.
Bez owego poczatkowego pola magnetycznego przytozonego wzdtuz osi "m", iskry nie
bedg rotowatly w uporzadkowany sposob naokoto Scianek komory, a raczej przeskakiwaty
chaotycznie we wszystkich mozliwych kierunkach. W chwili gdy efektywnos¢ dziatania
komory odpowiednio sie zwiekszy (patrz koniec etapu 3 w nastepnym podrozdziale), owa
odchylajgca funkcja pola zewnetrznego przejeta zostanie przez pole wlasne wytwarzane
przez dang komore. Dla wytworzenia wymaganego pola zewnetrznego najkorzystniejszym
rozwigzaniem bytby silny elektromagnes pradu statego. Prawdopodobnie jednak mozliwe
tez by byto uzycie w tym celu obwodu magnetycznego uzyskanego przez natozenie kilku
magneséw statych na odpowiednio zakrzywiony rdzen ferromagnetyczny ktérego oba
zaostrzone konce nacelowane bytyby na 0§ magnetyczng komory.

Ad.(4) Urzadzenia pomiarowe. Iskry przeskakujace przez komore oscylacyjng sq
bardzo szybkim zjawiskiem jakie jest prawie niemozliwe do doktadnego zaobserwowania
gotym okiem i catkowicie opiera sie tradycyjnym metodom pomiarowym (poczgwszy od
etapu 3 programu rozwojowego pomiary te nabierajg istotnego znaczenia). Z tego powodu
stanowisko badawcze powinno obejmowaé przyrzady pomiarowe dostosowane do
obserwacji szybkich przebiegdw, dla przyktadu oscyloskop, wbudowany aparat lub kamera
z wyzwalaniem elektrycznym, megnetometry, itp.

Na zakonczenie opiséw poszczegolnych urzadzen, warto przypomnieC generalng
zasade dziatalnosci wynalazczej: "prostota jest kluczem do sukcesu". Odnosi sie to nie
tylko do urzadzen ale takze i do sposobu wprowadzania kolejnych usprawnien do komory
jaki powinien podlegaé regule "rozktadaj wielkie zadania na szereg matych kroczkdéw"
(wszakze drogi nawet najwiekszych podréznikow sktadaty sie z wielu pojedynczych
krokdw). Najoptymalniejsze kompletowanie komory powinno wiec nieco przypominaé
budowe duzego domu z matych cegietek, kitérg zawsze zaczyna sie od potozenia
fundamentow, zas potem prowadzi sie systematycznie uktadajgc kazdg kolejng warstwe
znalezisk na warstwie poprzedniej. Patrzac teraz wstecz na dotychczasowy przebieg prac
nad rozwojem komory, wszystkich jej poczatkowych budowniczych wylozyta witasnie
kompleksowo$¢ stosowanych przez nich rozwigzan technicznych oraz tendencja do
przeskakiwania przez nieistotne ich zdaniem eksperymenty poczatkowe (np. od razu do
etapu 2 "b" lub nawet 3 "b").

C8.2. Etapy, cele i metodyka budowy komory oscylacyjnej

Poniewaz Zadne systematyczne badania nad komorg oscylacyjng nie byly
dotychczas dokonywane, zasadnicza trudno$¢ w skompletowaniu tej krysztatowej kostki
wynika z faktu, iz niemal wszystkie jej szczegdty muszg dopiero zosta¢ odkryte i
rozpracowane. Konsekwencjg tego jest, ze rozwdj komory powinien by¢ stopniowy, oraz
dokonywany wedtug starannie zaprojektowanego programu (planu). Przy formutowaniu
tego planu szczegdlny nacisk potozono aby realizowany on byt wedtug starannie dobranej
procedury rozwojowej, jakg nazywam "strategia matych krokéw". Podstawowym ogniwem
tej procedury jest etap stuzacy rozpracowaniu okreslonego, ale zawsze tylko jednego,
problemu. Z kolei kazdy etap daje sie roztozy¢ na kilka krokdéw, z ktorych pierwsze zwykle
stuzg modelowemu (tj. dokonywanemu na najprostszym mozliwym symulatorze/modelu
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danego problemu) znalezieniu poszukiwanego rozwigzania, kolejne za$ wyprobowaniu i
wdrozeniu tego rozwigzania na rozpracowywanej komorze. W koncu kazdy krok, zaleznie
od uzytego sprzetu, napotkanych problemdw, oraz uzyskanych wynikow, powinien byc¢
rozktadany na kilka faz o pojedynczych, jasno zdefiniowanych celach i sposobach ich
osiggania.

Po przeanalizowaniu wzajemnych wspoétzaleznosci pomiedzy kolejnymi atrybutami
komory oscylacyjnej, jej rozwdj daje sie roztozyC na zerowy etap sprawdzajgcy plus osiem
prostych etapéw rozwojowych. Po owych osmiu etapach rozwojowych nastepowa¢ moze
wiele dalszych etapow poszerzajacych jej funkcjonowanie, dwa z ktérych dla przyktadu
przytoczono ponizej (patrz etapy 9 i 10). W przypadku takiego roztozenia, celem kazdego
kolejnego etapu rozwojowego jest nadanie wynikowej komorze tylko jednej nowej wiasnosci
uzytkowej. Stad osiggniecie celu kazdego etapu moze by¢ dokonane prostymi srodkami i z
uzyciem przejrzystej metodologii badawczej. Owe etapy optymalnego programu budowy
komory sg jak nastepuje:

0. Potwierdzenie poprawnosci zasady dziatania komory. Etap ten nie stuzy budowie
komory, a raczej upewnieniu jej budowniczego oraz osob od ktérych zalezy finansowanie
lub poparcie jego dziatan, iz inwestujg oni we wtasciwe urzgdzenie. Jego celem gtownym
jest wykazanie iz generalna zasada dziatania komory oscylacyjnej nie stoi w sprzecznosci z
zadnym z praw elektromagnetyzmu i daje sie zrealizowa¢ na drodze technicznej.
Osiagniecia tego celu mozna dokonac¢ na wiele sposobdw. Przy obecnym stanie rozwoju
komory prawdopodobnie najbardziej racjonalny z nich to podjecie programu realizacyjnego
(. etapow 1 do 3) oraz nastepne dodatkowe wykorzystanie dla badan potwierdzajacych
wszelkich zbudowanych w ramach tego programu urzadzen lub modeli komory jakie
wytwarzajg uporzgdkowane oscylacje snopow iskier. Cele czgstkowe w takim wypadku
obejmowaltyby potwierdzenie ze owe snopy iskier: (a) odchylajg sie zawsze ku tej samej
Sciance komory (j. w obecnosci pola w komorze wykazujg one naturalng sktonnos¢ do
formowania obiegéw rotujgcych wzdtuz jej sScianek), (b) wytwarzajg wiasny strumien
magnetyczny podczas takich przeskokow, jaki dodaje sie (nie za$ odejmuje!) do strumienia
juz panujgcego w komorze, (c) utrzymujg sie podczas przeskokéw jako peki niezaleznych
iskier (tj. poszczegdlne iskry nie taczg sie z sobg przed osiggnieciem przeciwstawnych
elektrod), (d) wnoszg sobg dodatkowq inercje elektryczng (induktancje) do wynikowego
obwodu. Nalezy tu zaznaczy¢, ze prototypy komory oscylacyjnej dotychczas zbudowane -
np. patrz rysunek C13, aczkolwiek pozbawione one byty rygoréw, systematyki oraz Scistosci
ukierunkowania wymaganych dla formalnych badan naukowych, juz osiggnety cel gtowny
tego etapu. Oczywiscie wszelkie dalsze ewentualne eksperymenty poszerzajace,
potwierdzajace, weryfikujgce, lub formalizujgce cel gtdéwny lub cele czgstkowe tego etapu
bylyby tez jak najmilej widziane (przyktadowo szczegdlnie pozadane bytoby zbudowanie
przez kogos spektakularnego "modelu komory" z rotujgcymi iskrami, opisanego w kroku "a"
etapu 2).

1. Znalezienie podstawowej konfiguracji komory, zdolnej do wytworzenia snopow
samo-oscylujgcych iskier. Celem gtéwnym tego etapu jest znalezienie takiej konfiguraciji
elementow komory, jaka wytworzy oscylacyjne wytadowania elektryczne podobne do tych
formowanych przez konwencjonalny obwdd Henry'ego z iskrownikiem. Aby utatwic
osiggniecie niniejszego celu gtbwnego, skompletowanie tego etapu nalezy dokona¢ na
maksymalnie uproszczonym modelu komory jaki sktada sie tylko z dwoch ptytek imitujgcych
Scianki komory, odseparowywanych od siebie ptaska przektadkg o tatwej do regulowania
grubosci i utrzymywanych we wzajemnej odlegtosci przez jakie$ urzgdzenie mocujgce (np.
zwykte imadto $Slusarskie). Model ten powinien posiadaé tylko jeden obwdd oscylacyjny (4.
tylko dwa zestawy elektrod igtowych osadzonych w owych dwdch ptytkach ustawionych
naprzeciwko siebie). Dla utatwienia, osiggniecie celu etapu powinno nastepowaé
stopniowo, w nastepujacych krokach:

(a) Zbudowanie obwodu inicjujgcego badania. Celem tego kroku jest praktyczne
zainicjowanie badan umozliwiajgce eksperymentatorowi zapoznanie sie z zachowaniem i
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podstawowymi wifasnosciami obwodow oscylacyjnych z iskrownikiem. Jako pierwszy
zbudowany powinien by¢é konwencjonalny obwdd drgajacy z iskrownikiem (tj. obwdd
Henry'ego z rysunku C1 "a") w ktorym jednak zamiast pary konwencjonalnych elektrod
Henry'ego uzyty bedzie opisany powyzej uproszczony model komory. W modelu tym
wszystkie igty danej Scianki nalezy zewrzeC z sobg i podtgczy¢ do jednej gatezi obwodu
(np. do induktora i jednej oktadziny kondensatora). Stad w tym kroku zasilanie prgdem
nastgpi do wszystkich elektrod komory naraz. Po zbudowaniu, tak nalezy manipulowac
poszczegblnymi parametrami/elementami tego obwodu aby po natadowaniu zmusi¢ go do
wytwarzania pekow iskier oscylujgcych pomiedzy elektrodami komory przez mozliwie
najdtuzszy okres czasu. Im dtuzszy czas oscylacji tych iskier, tym tatwiejszy do
zaobserwowania bedzie potem przebieg eksperymentdéw z komorg. Nalezy tu podkresli¢ ze
powodzenie tego kroku m.in. zaleze¢ bedzie od ksztattu i wtasnosci czubkéw elektrod
iglowych. Znalezione wiec tutaj najkorzystniejsze ich uformowanie stanowi¢ bedzie wktad
tego inicjujgcego eksperymentu przenoszony do nastepnych etapow badan.

(b) Znalezienie konfiguracji elektrod samo-rozprzestrzeniajgcych iskry. W
poprzednim kroku (a) impulsy energii zasilajgcej dostarczone zostaty do wszystkich
elektrod komory naraz. Jednakze zastosowane w tym celu rozwigzanie jest nieprzydatne w
dalszych badaniach jako ze wymagato ono zwarcia z sobg elektrod. Prawidtowo
zaprojektowana komora musi wiec przekazywacC energie pomiedzy elektrodami na
odmiennej zasadzie. Musi ona mianowicie posiada¢ zdolnos¢ do samo-rozprzestrzeniania
energii swoich oscylacji. Zdolnos¢ ta powodowacé bedzie iz nawet jesli impuls zasilajacy
dostarczony zostanie jedynie do dwdch jej elektrod igtowych (ij. do jednej elektrody na
kazdej z obu przeciwstawnych $cianek komory) wskutek wzajemnej indukciji
miedzyelektrodowej nastapi rozprzestrzenienie sie oscylacji na wszystkie pozostate
elektrody. Niniejszy krok stuzy nadaniu badanej konfiguracji komory tej wtasnie zdolnosci.
Stad jego celem jest znalezienie takich geometrycznych i konfiguracyjnych parametrow
elektrod, jakie spowodujg nadanie komorze zdolnosci do samo-rezprzestrzeniania sie
iskier. Aby osiggnac¢ ten cel, w elektrodach modelu komory wypracowanych w efekcie kroku
(a) nalezy teraz dokonywaé¢ dalszych modyfikacji geometrycznych i konfiguracyjnych.
Kluczem do sukcesu bedzie tu czynna diugosc¢ elektrod (nalezy pamieta¢ ze dtugosé
catkowita elektrod moze by¢ zwiekszana nie tylko w obrebie komory, ale takze poza
komorg - na jej zewnatrz). Przyktadowo nalezy wiec zwiekszaC stosunek wysokos$ci lub
catkowitej dtugosci tych elektrod do wielkosci przerwy miedzyelektrodowej, stosunek
dtugosci elektrod do ich wzajemnej odlegtosci od siebie, itp. Po osiggnieciu atrybutu samo-
rozprzestrzeniania sie iskier, cel tego kroku zostanie osiggniety. Po skompletowaniu tego
kroku, wynikowy optymalny obwdd oscylacyjny nalezy zachowaé, poniewaz bedzie on
jeszcze przydatny w dalszych etapach badan (patrz etapy 2 "a" i 3 "a").

(c) Zastgpienie induktora roboczego z konwencjonalnego obwodu Henry'ego przez
induktancje peku iskier. Celem tego kroku jest znalezienie parametréw konstrukcyjnych i
geometrycznych elektrod, koniecznych dla wytworzenia wymaganej induktancji obwodu
oscylacyjnego wylgcznie przez snopy iskier przeskakujacych w komorze. Osiggniecie tego
celu polega na takim manipulowaniu ksztattem i witasciwosciami elektrod w badanym
modelu komory (np. poprzez dodanie nieprzewodzacych kulek na ich czubkach), ich
dtugoscig aktywng, $rednica, liczbg, wzajemnymi odstepami, oraz sposobem rozstawienia,
aby uzyskane zostato zamierzone zwiekszenie induktancji snopow iskier. Docelowa
induktancja wymagana dla skompletowania tego kroku, musi umozliwiaC wynikowemu
obwodowi na wytwarzanie samo-oscylujgcych iskier nawet jesli induktor zostanie od niego
catkowicie odtgczony. Po osiagnieciu celu tego kroku, induktor roboczy nalezy
wyeliminowac juz na state z dalszych prototypéw komory, zas uzywacé jedynie wiasnie
wypracowanej konfiguracji elektrod przy ktorych to iskry, a nie induktor, dostarczaty bedg
obwodowi wymaganej przez niego induktancji wiasnej.

Oczywiscie wyeliminowanie induktora roboczego nie oznacza wcale ze wynikowy
obwdd nie powinien zawiera¢ zadnej cewki. Moze bowiem sie okazaC ze istnieje
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koniecznos¢ pozostawienia niewielkiej cewki wypetniajgcej funkcje sterujgce (ale nie
funkcje robocze - tj. nie funkcje dostarczania obwodowi wymaganej induktancji) jaka
taczytaby centralne elektrody/igly obu przeciwlegtych ptyt komory (sukces w zrealizowaniu
etapu 2 moze nawet zalezeC od istnienia takich cewek sterujgcych). To samo stosuje sie
tez do eliminowania kondensatora roboczego w nastepnym kroku (d).

(d) Zastgpienie kondensatora roboczego z obwodu Henry'ego przez pojemnosc¢
wilasng komory. Celem tego kroku jest wymagane powiekszenie pojemnosci komory
poprzez zmiane jej parametrow konfiguracyjnych. W celu skompletowania tego kroku,
model komory uzyskany w efekcie kroku (c) nalezy teraz tak przeksztatci¢é poprzez
manipulowanie jego parametrami posiadajgcymi wptyw na pojemnos$¢ wiasng, aby po
wyeliminowaniu z obwodu takze zewnetrznego kondensatora ciggle wytwarzat on samo-
oscylujace peki iskier. Przyktadowe wielkosci jakie nalezy zmienia¢ aby osiagng¢ ten cel to:
stosunek przerwy miedzyelektrodowej (tj. odlegtosci pomiedzy czubkami elektrod obu
przeciwleglych $cianek) do odlegtosci poszczegdlnych elektrod od siebie, stosunek
wysokosci elektrod do ich wzajemnej odlegtosci, stosunek odstonietych do zaizolowanych
czesci elektrod, catkowita liczba elektrod, ksztatt elektrod, itp. Po dobraniu parametrow jakie
umozliwig wytworzenie samo-oscylujgcych snopdw iskier juz po odigczeniu zewnetrznego
kondensatora, podstawowa konfiguracja komory oscylacyjnej bedzie znaleziona.
Konfiguracja ta po natadowaniu elektrycznym dwéch jej elektrod bedzie wytwarzata snopy
oscylujacych iskier (tj. dostarczata "oscylacyjnej odpowiedzi") nie zawierajgc przy tym ani
zewnetrznego induktora roboczego ani tez zewnetrznego kondensatora roboczego.

2. Samo-regulacja przesuniecia fazowego pomiedzy dwoma pekami iskier. Kolejnym
etapem budowy komory powinno by¢ ztozenie razem dwoch koncowych obwodow komory
uzyskanych w efekcie zrealizowania etapu 1. Niestety, po ztozeniu obwody te - zamiast
przeskokéw uporzadkowanych z wymaganym przesunieciem fazowym wynoszacym 90
stopni, beda raczej wykazywaty tendencje do nieskoordynowanych przeskokéw iskier. Stad
tez celem tego etapu jest wypracowanie takiej konfiguracji (ksztaltu) komory oraz jej
elektrycznych sprzezeh wewnetrznych, aby samo-regulowata i samo-utrzymywata ona 90-
stopniowe przesuniecie fazowe pomiedzy oscylacjami zachodzacymi w jej obu obwodach
sktadowych. Droga do osiggniecia tego celu wiedzie przez wprowadzenie do konstrukciji
komory roznorodnych dodatkowych elementéw Ilub zmian, takich jak przyktadowo:
zaizolowane ptyty dotgczone do kazdej elektrody jakie bezdotykowo zachodzg na elektrody
nastepnych scianek formujgc w ten sposdb pomiedzy nimi dodatkowg pojemnosé
wymuszajgcqg wymagane przesuniecia fazowe (patrz rysunek S7); wybrania w elektrodach
podobne do tych formujgcych stacjonarne fale w kuchenkach mikrofalowych; cewki
podobne do cewek rozruchowych stosowanych w jednofazowych silnikach elektrycznych;
itp. Dla utatwienia, podobnie jak w etapach poprzednich, osiggniecie celu tego etapu
powinno nastgpi¢ w dwdch krokach:

(a) Modelowe wypracowanie efektywnego systemu samo-regulacji 90-stopniowego
przesuniecia fazowego w dwoéch niezaleznych obwodach oscylujgcych. Celem tego kroku
bytoby znalezienie, przy wykorzystaniu prostych w budowie i dziataniu obwoddéw Henry'ego,
owego efektywnego systemu samo-regulujgcego.

Dla zrealizowania tego celu, dwa konwencjonalne obwody Henry'ego, poprzednio
opisane w kroku 1 (b) lub nawet 1 (a) powinny zostaé ztozone razem w celu uformowania
"modelu komory". W modelu tym dwa uktady elektrod zamontowanych na bocznych
Sciankach komory sze$ciennej uzyte bylyby jako przerwy iskrowe obu konwencjonalnych
obwoddéw Henry'ego. Obwody te oscylowalyby ze wzajemnym przesunieciem fazowym
wynoszgcym 90 stopni. Stad przy obecnosci zewnetrznego pola magnetycznego
formowatyby one w modelu komory snopy iskier rotujgcych po obwodzie kwadratu. Prosty
system jaki bylby w stanie efektywnie utrzymywaé¢ wymagane 90-stopniowe przesuniecie
fazowe w oscylacjach obu tych obwoddw, najprawdopodobniej dostarczytby zasady dla
wiasnie poszukiwanego systemu samo-regulujgcego, nadajgcego sie do adaptacji w
wynikowej konfiguracji komory. Warto tu dodag, iz powyzszy "model komory" powinien juz
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wytwarzac¢ niewielkie pole magnetyczne, staqd sam w sobie bytby on sporym osiggnieciem
naukowym i wynalazczym, nadajgcym sie do opublikowania i popularyzacji technicznej.

(b) Praktyczne wdrozenie wiasnie wyracowanego systemu samo-regulacji
wymaganego przesuniecia fazowego. Celem tego kroku bytoby takie adaptowanie systemu
wypracowanego w kroku (a) aby dziatat on réwnie efektywnie w aktualnej konfiguracji
komory. Wtasciwie adaptowany system powinien dawac peki iskier jakie przeskakiwatyby z
wymaganym przesunieciem fazowym wynoszacym 90 stopni pomiedzy dwoma parami
przeciwlegtych scian komory, jesli zasilanie w energie nastgpitoby tylko do jednego z jej
obwoddéw oscylujgcych (tj. drugi z obwoddéw powinien samoczynnie zaabsorbowac
wymagang przez siebie energie z tego pierwszego obwodu).

3. Zmuszenie komory do zaabsorbowania ilosci energii jaka wystarczy na
wytworzenie uzytecznego pola magnetycznego. Celem tego etapu jest znalezienie i
zrealizowanie sposobu (techniki) dowolnego zwiekszania poziomu energii zawartej] w
komorze na drodze =zasilania jej impulsami magnetycznymi (nie zas impulsami
elektrycznymi jak w etapach poprzednich). Z kolei zwiekszenie poziomu tej energii: (a)
wprowadzi mozliwos¢ nieograniczonego wydtuzania czasu trwania wytadowan
oscylacyjnych komory, (b) pozwoli na wyeliminowanie zewnetrznego zréodta pola
magnetycznego jakie przy krétkich impulsach dziatania komory niezbedne byto dla
wymuszenia uporzadkowanego obiegu iskier, oraz (c) umozliwi komorze wytworzenie
wiasnego pola magnetycznego odprowadzanego z niej do otoczenia. Gtéwna zasada na
jakiej opiera sie osiggniecie celu tego etapu polega na odwrdceniu kierunku transformacii
energii w komorze (tj. zamiast jak poprzednio tylko transformowac prad zasilania na wiasne
pole magnetyczne, teraz bedzie ona transformowaé pole zasilania na prad wiasny, potem
za$ prad wtasny na witasne pole magnetyczne). Droga do zrealizowania celu tego etapu
wiedzie przez: (1) znalezienie warunkéw najefektywniejszego przeptywu energii do komory
(np. znalezienie punktu w cyklu oscylacji wkasnych komory jaki najoptymalniej nadaje sie
dla dostawy impulsu zasilajgcego, wzajemnego przesuniecia fazowego pomiedzy ciggiem
impulséw zasilajgcych i drganiami wiasnymi komory, najefektywniejszej roznicy amplitud,
itp. - patrz podrozdziat C7.1), (2) znalezienie sposobu na automatyczne (elektroniczne)
wykrywanie wybranego przez nas punktu w cyklu oscylacji wtasnych komory (tj. punktu
ktéry najoptymalniej nadaje sie na dostarczenie komorze impulsu zasilajgcego), (3)
znalezienie techniki zsynchronizowanego wyzwalania dostawy impulséw energii z
zewnetrznego zrodta, nastepujgcego doktadnie w wybranym przez nas punkcie cyklu
oscylacji wiasnych komory, (4) zbudowanie urzgdzenia sterujgcego jakie efektywnie
zrealizuje tg technike u uzywanego przez nas zestawu komory i jej zrédta zasilania. Jesli
cel tego etapu zostanie osiggniety, komora bedzie w stanie zaabsorbowaé i
przetransformowac na pole magnetyczne kazdg wymagang ilos¢ energii. Z kolei energia ta
zezwoli komorze na wytwarzanie pola magnetycznego o wymaganym natezeniu oraz na jej
nieprzerwang prace przez dowolnie diugi okres czasu. Co za tym idzie umozliwi ona
praktyczne uzytkowanie wytwarzanego przez tg komore pola magnetycznego. Po
zrealizowaniu wiec tego etapu, prototyp komory zacznie nadawacC sie do pierwszych
zastosowan praktycznych. Najwazniejsze kroki realizacyjne sg tu jak nastepuje:

(a) Modelowe wyznaczenie warunkéw najefektywniejszego przeptywu energii do
komory. Celem tego kroku bytoby wyznaczenie: (1) warto$ci roznicy pomiedzy czestoscig
zewnetrznego zrédta zasilajgcego, a czestoscig wilasng/rezonansowg komory, jaka
spowoduje iz komora zaabsorbuje z zewnetrznego zrodta i przechowa wymagang ilos¢
energii; (2) optymalnego przesuniecia fazowego pomiedzy pulsowaniami obu tych
elementow; (3) technicznego sposobu "dostrajania" sie jednego z elementdéw (tj. komory
albo zewnetrznego zrédia energii) do wymaganej czestosci i przesuniecia fazowego.

Dla utatwienia, realizacje tego kroku nalezy dokona¢ na uproszczonym "modelu
kapsuty dwukomorowej" lub "modelu transformatora". Model ten uzyskany bytby poprzez
magnetyczne sprzegniecie z sobg dwdch konwencjonalnych obwoddéw drgajacych.
Sprzegniecie to nastgpitoby na drodze magnetycznej za posrednictwem ich induktoréw.
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Mozliwe sg przy tym dwa rozwigzania, jakie z uwagi na charakter przysztego zastosowania
oba musza bazowacC na induktorach o rdzeniu powietrznym (tj. cewkach posiadajgcych
przeswit przez swoje centrum). W pierwszym rozwigzaniu uzyty bytby "model kapsuty
dwukomorowej" uzyskiwany poprzez wstawienie mniejszego aktywnego induktora
powietrznego do wnetrza drugiego pasywnego (podczas praktycznego wdrazania tego
modelu cewka zasilajgca komore w energie wstawiana bytaby do wnetrza tej komory). W
drugim rozwigzaniu oba induktory w przyblizeniu tej samej wielkosci ustawiane bytyby obok
siebie jak uzwojenia pierwotne i wtorne zwyktego transformatora (podczas wdrazania tego
modelu cewka zasilajgca ustawiana bytaby na przedtuzeniu osi magnetycznej komory). Po
takim magnetycznym sprzegnieciu, jeden z tych obwoddéw (aktywny) zasilatby w energie
drugi z obwoddéw (pasywny) jakim mogtby by¢ konwencjonalny obwdd Henry'ego
opracowany w efekcie kroku 1 (b) lub nawet kroku 1 (a). W ten sposob zdefiniowane
mogtyby zosta¢ warunki (przesuniecie fazowe lub rdznica czestotliwosci pulsowan) przy
jakich przeptyw energii od obwodu aktywnego do pasywnego jest najefektywniejszy. Zaletg
uzycia takiego uproszczonego modelu jest ze obwodem aktywnym moze wtedy zostac
praktycznie dowolny obwdd umozliwiajgcy regulowanie czestosci swych drgan w zakresie
obejmujacym czestosé wlasng obwodu pasywnego (nie bytoby wiec konieczne budowanie
obwodu wysokonapieciowego). Moznaby wiec w tym celu wykorzystaé gotowe obwody
oscylacyjne, np. obwody dostrajajgce ze starych radioodbiornikéw. Ponadto po
zakonczeniu badahn obwod badawczy i urzadzenie aktywne mogg zosta¢ adaptowane
niemalze bez zmian technicznych do zasilania w energie opracowywanej wtasnie komory
oscylacyjnej.

(b) Modelowe wyprébowanie znalezionego systemu. Celem tego etapu bytoby
sprawdzenie w dziataniu najprostszego urzadzenia jakie zrealizowatoby wyznaczone
poprzednio warunki naoptymalniejszego przekazywania energii do komory. Dla jego
osiggniecia, zbudowac nalezy prototypowy system automatycznie przekazujgcy energie do
obwodu pasywnego. Uzyta metodyka realizacji bytaby podobna jak w kroku 3 "a", tyle tylko
iz zamiast stuzy¢ znalezieniu najoptymalniejszych warunkéw i sposobdéw dostawy energii,
urzadzenie to staratoby sie uczyni¢ z nich mozliwie najlepszy uzytek.

(c) Praktyczne wdrozenie na komorze wyznaczonych warunkéw i urzadzenia
gwarantujgcych efektywny przeptyw energii od =zasilacza magnetycznego do
rozpracowywanej komory oscylacyjnej. Aby dokona¢ takiego wdrozenia az trzy
wspotpracujgce z sobg urzadzenia muszg zostaé zestawione w jeden efektywnie
kooperujacy zestaw. Sg to: (1) komora ktérej elementy (np. czujniki, cewki) oraz zywotnos$é
umozliwiajg uzupetnianie jej zasobdw energii na wypracowanej przez nas drodze, (2)
zewnetrzne zrodio pulsujgcej energii magnetycznej (zasilacz), jakie bedzie wspétpracowato
z tg komorg w sposéb wymagany przez dang technike, zaopatrujac jg efektywnie w energie
konieczng do jej ciggtej pracy, oraz (3) urzadzenie sterujgce jakie bedzie koordynowato
uzupetnianie zasobow komory przez to zewnetrzne Zzrodto energii, umozliwiajgc w ten
SposOb nieprzerwang prace catego zestawu.

Nalezy tu podkreslic ze po zakonczeniu tego etapu dalsze zasilanie komory w
energie odbywac sie juz bedzie za pomocg wypracowanego tutaj systemu generacji
impulsbw magnetycznych, zas zasilacz wysokonapieciowy przestanie by¢ potrzebny. W
zasilaniu takim komora oscylacyjna bedzie teraz petni¢ funkcje jakby uzwojenia wtérnego
transformatora, jakiego uzwojeniem pierwotnym jest cewka zasilacza wytwarzajgca
odpowiednio zsynchronizowane impulsy pola magnetycznego.

4. Sterowanie okresem pulsowan komory (z kolei 6w sterowlany okres pulsowan
umozliwia zmiane wszelkich pozostatych parametréw pracy komory - patrz podrozdziaty
C7.1, C6.5 i C5.6). Celem tego etapu jest poznanie sposobu w jaki mozna sterowac
okresem pulsowan (czestoscig) pola komory poprzez odpowiednie dobieranie i szybkg
zmiane parametréw zawartego w niej gazu dielektrycznego (ij. jego cisnienia i kompozycji).
Aby osiggng¢ ten cel, musi zosta¢ zbudowane proste urzadzenie sterujgce zdolne do
btyskawicznych zmian parametrow tego gazu. Po dodaniu tego urzadzenia do gtownej
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konstrukcji komory, bedzie ono w stanie efektywnie sterowac czestosciami pulsowan jej
pola.

5. Wyzwolenie zjawisk jakich zadaniem jest odzyskanie ciepta rozpraszanego przez
iskry (w ten sposdb wyeliminowanie strat energii nastepujacych podczas dziatania komory).
Celem tego etapu jest tak zmieni¢ przebiegi proceséw zachodzacych w dziatajacej
komorze, aby spowodowaty one zamiane energii cieplnej zawartej w gorgcym gazie
dielektrycznym w tadunki elektryczne gromadzace sie na elektrodach komory. Aby
osiggng¢ ten cel catkowite zrozumienie ztozonych procesow zachodzacych w komorze
musi zosta¢ osiagniete, zas potem dokonane zosta¢ musi przeksztatcenie tych zjawisk w
wymaganym kierunku tak aby wynikowa komora czynita uzytek z mozliwosci efektu
telekinetycznego (patrz opis tego efektu zawarty w podrozdziale H6.1, oraz opis jego
wykorzystania z podrozdziatu H6.2.1).

6. Neutralizacja sit elektromagnetycznych jakie dziatajg na fizyczng konstrukcje
(Scianki) komory. Celem tego etapu jest znalez¢ taki wzajemny stosunek pomiedzy
parametrami konstrukcyjnymi i parametrami pracy komory, ze konstrukcja komory zostanie
catkowicie uwolniona od akcji sit wytwarzanych podczas jej dziatania. Droga do osiagniecia
tego celu prowadzi poprzez stopniowg zmiane parametréw konstrukcyjnych i operacyjnych
komory oraz obserwowanie jaki wptyw wywierajg te parametry na dziatanie sit
wystepujacych w komorze. Nastepnie konieczne bedzie wybranie takich optymalnych
wartosci tych parametrow jakie spetnig cel etapu catkowicie uwalniajgc konstrukcje komory
od dziatajgcych w niej sit.

7. Zbudowanie konfiguracji krzyzowej lub nawet kapsuty dwukomorowej. Celem tego
etapu jest takie zestawienie pojedynczych komor oscylacyjnych, aby razem pracowaty one
jako konfiguracja krzyzowa lub nawet kapsuta dwukomorowa. Osiggniecie tego celu
wymaga dokonania réoznorodnych zmian i dopasowan w sterowaniu komor sktadowych, jak
rowniez w zjawiskach w nich zachodzacych, tak Zze wynikowa konfiguracja bedzie
pracowata efektywnie jako cato$¢ i pozostanie przy tym catkowicie sterowalna.

8. Nieograniczone zwiekszanie zasobow energii komory. Celem tego etapu jest
eksperymentalne wykrycie i usuniecie wszelkich mozliwych przeszkdd jakie mogtyby
ograniczac ilos¢ energii akumulowanej w zbudowanej poprzednio konfiguracji krzyzowej lub
kapsule dwukomorowej. Docelowym poziomem upakowania energii w komorze jaki
powinien zosta¢ osiggniety na tym etapie jest okoto dziesieciokrotne przekroczenie wartosci
strumienia startu przez rozpracowywang konfiguracje komor. Osiggniecie tego celu bedzie
dosy¢ trudnym zadaniem, jako iz badania bedg wymagaty niezwyktej ostroznosci i dziatan
zabezpieczajacych, poniewaz przetadowane energigq magnetyczng komory w razie
uszkodzenia bedg eksplodowaty ze sitg poteznych bomb termojgdrowych. Dla przyktadu
kapsuta dwukomorowa o objetosci 1 metra szesciennego wypetniona polem magnetycznym
o warto$ci dziesieciokrotnie przewyzszajacej jej strumien startu moze eksplodowac ze sitg
okoto 10 megaton TNT. Wywotane przez nig zniszczenie bytoby wiec rowne prawie potowie
zniszczenia od eksplozji tunguskiej na Syberii z 1908 roku, przez fachowcoéw ocenianej na
okoto 30 megaton TNT.

9. Modulowanie mys$lami ludzkimi pulsacji pola wytwarzanego przez komore - patrz
opisy z rozdziatu N. W efekcie takiego modulowania komora uzyska dodatkowg mozliwos¢
dziatania jako nadawczo-odbiorcza stacja telepatyczna (telepatyzer).

10. Zbudowanie komory drugiej generacji. Po opanowaniu budowy niezawodnych
komoér pierwszej generacji oraz dogtebnym poznaniu zjawisk i oczywistych
niebezpieczenstw Kkryjacych sie w napetnianiu ich energig, a takze po gruntownym
przebadaniu wszystkich aspektow technicznego uzycia telekinezy, mozliwe bedzie
rozwazenie podjecia eksperymentow nad komorami drugiej generacji (ti. komorami
samozapetniajgcymi sie energig). Kierunek dziatania wskazywaé bedg baterie
telekinetyczne - patrz podrozdziat K2.4. Jednak zalecam tu szczegdlng ostroznos¢ i
przestrzegam przed pochopnym podjeciem takich badan, zanim niezawodne konstrukcje
komor pierwszej generacji zostang wypracowane. Wszakze kazda taka samozapetniajgca
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sie energig komora, bedzie takze samo-uzbrajajgcg sie bombg o niewyobrazalnej mocy
zniszczenia.

Przegladajac powyzszy program budowy komory oscylacyjnej zapewne narzuci sie
spostrzezenie iz az do konca etapu 3 celowo zostat on posegmentowany na szereg
"matych krokow", w moim zatozeniu wystarczajgco prostych aby stanowi¢ wykonalne
zadanie dla pojedynczego badacza. Stad tez program ten moze zosta¢ stopniowo
realizowany zaréwno przez indywidualnych hobbystéw, jak i przez niewielkie zespoty
rozwojowe. Szczegolnie za$ nadaje sie on do realizacji jako cigg tematow dyplomowych dla
studentéw ostatniego roku uczelni lub szkét technicznych o profilu elektrycznym (lub
elektronicznym). Dla przyktadu etapy 1(a), 1(b), 1(c), 2(a), 3(a) juz obecnie stanowig
gotowe tematy prac dyplomowych wystarczajgco prostych aby by¢ skompletowanymi w
przecietnych laboratoriach uczelnianych lub przyszkolnych. (Troche tu szkoda, ze swoje
badania zmuszony jestem wykonywacC w catkowitej konspiracji, gdyby bowiem - jak inni
naukowcy specjalizujacy sie w powszechnie uznanej juz tematyce, posiadat swobode
otwartego prowadzenia swoich badan, wtedy ja sam mogtbym zrealizowaC powyzszy
program budowy. W takim za$ przypadku dziatajgca komora oscylacyjna zapewne juz od
dawna stuzytaby ludzkosci. Niestety, aby przezy¢ musze oficjalnie wykonywac¢ to co jest
odemnie wymagane, zas pozostajgcy mi do dyspozycji czas prywatny w catosci
pochtfaniany jest przez badania teoretyczne i publikowanie ich wynikdw. Na realizacje wiec
w konspiracji rowniez i budowy komory nie posiadam juz ani warunkoéw ani czasu.)

Na zakonczenie tego podrozdziatu warto tu podkresli¢, iz po skompletowaniu etapu 3
prototypy komory oscylacyjnej zaczng by¢ uzyteczne przemystowo, jako ze z powodzeniem
bedg juz wtedy mogty one wygrywacé wspotzawodnictwo w réznorodnych zastosowaniach z
ciezkimi i nieporecznymi elektromagnesami. Dlatego tez poczgwszy od etapu numer 4,
rozpracowywana komora oscylacyjna nabedzie zdolnosci do zarabiania na siebie i w ten
sposob optacania swojego dalszego rozwoju. Réwniez poczgwszy od etapu 4 urzadzenie to
szybko rozprzestrzeni sie na Swiecie i przejmie na siebie roéznorodne funkcje jakie
dotychczas wypetniane sg przez inne urzadzenia - patrz podrozdziat C9.

C8.3. Przykiady tematéw badawczych inicjujacych prace nad komorg

Jak to wynika z podrozdziatu C8.2 pierwsze trzy etapy budowy komory oscylacyjnej
mogg z powodzeniem zostaé zrealizowane nawet przez pojedynczego badacza. Z kolei po
ich skompletowaniu komora zacznie przynosi¢ dochdd, sama wiec zacznie finansowaé swoj
dalszy rozwdj. Stad przy odrobinie szczescia i talentu wynalazczego, osoba jaka obecnie
zainwestuje w owo urzadzenie, by¢ moze juz wkrotce posigdzie klucz do catej energii
naszej planety. Jest to niewypowiedzianie duza stawka do wygrania, zas rodzaj wktadu
wymagany na poczatku aby witgczyC sie do gry dostepny jest praktycznie dla kazdego.
Kazdy bowiem moze gdzies zdoby¢ kilka ptytek pleksi, paczke szpilek krawieckich, jakies
kondensatory i cewki, starg maszyne Wimshursta albo cewke zaptonowg z akumulatorkiem.
Co na obecnym etapie jest najbardziej potrzebne to dedykacja, duzo zdrowego rozsadku,
smykatka wynalazcza, oraz stawna w $wiecie zdolno$¢ Polakéw do efektywnej
improwizacji. Dlaczegoz wiec nie sprobowac?

W celu utatwienia takiego startu, w niniejszym podrozdziale przytoczytem Kkilka
poczatkowych eksperymetéw nad komorg oscylacyjng. Mogq one by¢ uzyte jako tematy
badawcze realizowane samodzielnie przez indywidulanych hobbystéw, albo tez jako tematy
prostych prac dyplomowych wydawanych studentom réznych uczelni lub szkét srednich.
Oto one:

Temat 1: "Eksperymentalne badania bezcewkowych obwoddéw oscylacyjnych".
Dotychczasowe obwody oscylacyjne zawsze zaopatrywane byly w cewke dostarczajgcqg im
wymagane;j inercji elektrycznej (induktancji). Jednakze wykorzystywany w dziataniu cewek
przeptyw pradu przez zwoje przewodnika nie jest jedynym znanym zjawiskiem zdolnym do
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dostarczenia wymaganej inercji elektrycznej. Innym dobrze znanym takim zjawiskiem jest
zwykta iskra elektryczna. Stad istnieje mozliwos¢ ze odpowiednio zaprojektowane snopy
wielu iskier elektrycznych przeskakujacych po rownolegtych trajektoriach w niektorych
obwodach oscylacyjnych bedg w stanie zastgpi¢ cewki indukcyjne. Obwaod jaki najlepiej
spetniatby wszystkie warunki naktadane przy takim zastepowaniu to konwencjonalny obwod
Henry'ego. Jego cechg jest bowiem, ze dla prawidtowego dziatania wymaga on obecnosci
elektrod produkujacych iskry. Stad iskry stanowiag w nim naturalng manifestacje
dostarczanej przez niego oscylacyjnej odpowiedzi na poczatkowe natadowanie elektryczne.

Celem niniejszego tematu badawczego jest takie zmodyfikowanie tradycyjnego
obwodu Henry'ego aby zdolny byt on do dostarczenia oscylacyjnej odpowiedzi wytacznie w
efekcie inercji snopéw wytwarzanych przez siebie iskier elektrycznych i catkowicie bez
uzycia zewnetrznej cewki robocze;.

Badania te sg eksperymentalne i obejmujg one (1) zbudowanie obwodu
oscylacyjnego Henry'ego, (2) skompletowanie na nim wymaganych badan, (3)
zmodyfikowanie tego obwodu i powtarzanie badan az natozony cel koncowy zostanie
osiggniety.

Eksperymenty powinny by¢ prowadzone na obwodzie oscylacyjnym Henry'ego
(zbudowanym przez osobe podejmujgcg ten temat) ktory jest relatywnie prosty do
zbudowania i modyfikowania.

W przypadku sukcesu w zrealizowaniu celu tych badan, osiggniete wyniki
posiadatyby istotne znaczenie naukowe i mogtyby dostarczy¢ danych dla przygotowania
publikacji naukowe;j.

Cele, sposoby ich osiggniecia, oraz podtoze naukowe dla niniejszego tematu
badawczego opisane zostaly w podrozdziale C8.2 (patrz etap 1 (c) opisanych tam
eksperymentow).

Temat 2: "System do samoregulacji 90 przesuniecia fazowego w uktadzie dwoch
obwodow oscylacyjnych z iskrownikiem". Jak dotychczas pole magnetyczne wytwarzane
jest na Ziemi przy uzyciu tylko jednej zasady dziatania zrealizowanej w postaci urzadzenia
zwanego elektromagnesem. Zasada ta posiada jednakze wiele ograniczen i wad
wrodzonych ktére powodujq iz uzyskiwane dotychczas wydatki pola sg stosunkowo niskie i
niewystarczajgce dla wielu istotnych zastosowan praktycznych (np. dla napedu wehikutéw
latajgcych). Z tego tez powodu ostatnio podjete zostaty prace badawcze nad zupetnie inng
zasadg wytwarzania pola, ktéra zrealizowana zostanie w urzgdzeniu zwanym "komora
oscylacyjna". W zasadzie tej zrodtem pola bedzie iskra elektryczna rotujgca po obwodzie
kwadratu. Jednym z probleméw czekajagcych rozwigzania juz w poczatkowej fazie realizaciji
tej zasady jest takie samoregulowanie dwoch niezaleznych od siebie obwodéw
oscylacyjnych z iskrownikiem, aby wytwarzane przez nie iskry przeskakiwaly ze
wzajemnym przesunieciem fazowym wynoszacym 90 stopni. Niniejszy temat badawczy
stuzy wtasnie prébie eksperymentalnego wypracowania takiego prostego systemu
samoregulujgcego.

Celem tego tematu jest takie zmodyfikowanie dwdch konwencjonalnych obwoddéw
oscylacyjnych Henry'ego aby zdolne one byty do samoregulacji 90 przesuniecia fazowego
w wytwarzanych przez nie iskrach (przeskakujgcych po dwdch prostopadtych i nawzajem
krzyzujacych sie trajektoriach).

Badania te sg eksperymentalne i obejmuje one (1) zbudowanie dwéch obwoddéw
oscylacyjnych Henry'ego tak aby formowaty one "model komory oscylacyjnej" opisany w
punkcie 2 (a) rozdziatu C8.2 tej monografii, (2) skompletowanie na nich wymaganych
badan, (3) zmodyfikowanie tych obwodow i powtarzanie badan az natozony cel koncowy
zostanie osiggniety.

Eksperymenty powinny by¢ prowadzone na dwoch nawzajem skrzyzowanych
obwodach oscylacyjnych Henry'ego opisanych dla etapu 1 (a) z rozdziatu C8.2 tej
monografii (zbudowanych przez osobe podejmujaca ten temat) ktére sg relatywnie proste
do zbudowania i modyfikowania.
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W  przypadku sukcesu z zrealizowaniu celu tych badan, osiggniete wyniki
posiadatyby istotne znaczenie naukowe i mogtyby dostarczy¢ danych dla przygotowania
publikacji naukowe;.

Cele, sposoby ich osiggniecia, oraz podtoze naukowe dla niniejszego tematu
badawczego opisane zostaly w podrozdziale C8.2 (patrz etap 2 (a) opisanych tam
eksperymentow).

Temat 3: "Magnetyczne =zasilanie obwoddw oscylacyjnych z iskrownikiem".
Wiekszos¢ dotychczasowych obwodow oscylacyjnych zasilana jest w energie za pomocqg
impulséw elektrycznych. Jednakze w niektorych przypadkach znacznie korzystniejsze
bytoby ich zasilanie impulsami pola magnetycznego dostarczanego w sposéb bezdotykowy.
Dla przyktadu takie zasilanie za posrednictwem sprzezenia magnetycznego umozliwiatoby
wymiane energii pomiedzy obwodami drgajacymi o roznigcych sie parametrach pracy (np.
réznigcych sie napieciem czy czestosciami drgan).

Celem tego tematu jest zbudowanie mozliwie najprostszego zasilacza
magnetycznego, jaki za pomocg impulséw pola bezdotykowo zasilatby w energie tradycyjny
obwaod oscylacyjny Henry'ego.

Temat ten jest eksperymentalny i obejmuje on (1) zbudowanie obwodu
oscylacyjnego Henry'ego stanowigcego obiekt zasilania w energie, (2) zbudowanie
mozliwie najprostszego zasilacza jaki bezdotykowo dostarczatby energie do obwodu
Henry'ego za pomoca impulséw magnetycznych, (3) badania obu urzadzeh majace na celu
ustalenie warunkow efektywnego przeptywu energii od zasilacza do obwodu Henry'ego, (4)
takie modyfikowanie i usprawnianie zasilacza oraz powtarzanie badan az wynikowe
urzgdzenie zasilajgce bedzie w stanie samoczynnie wzbudzi¢ oscylacje iskrowe w
obwodzie Henry'ego.

W raporcie koncowym z tych badan, oprocz jej przebiegu i efektéw, uwypuklone tez
powinny zosta¢ znalezione warunki najefektywniejszego przeptywu energii z zasilacza do
obwodu Henry'ego, oraz praktycznie uzyte sposoby spetnienia tych warunkéw. Dzieki temu
badania te oraz zasilacz zbudowany w ich efekcie stanowityby eksperyment poczatkowy
(pilotujacy) dla bardziej zaawansowanych badan prowadzonych w etapie (roku) nastepnym.
Te dalsze badania ukierunkowane bytyby na podniesienie efektywnosci, wydajnosci i
uniwersalnosci (np. zakresu czestotliwosci roboczych) opracowywanego urzgdzenia
zasilajacego.

W przypadku sukcesu w zrealizowaniu celu tych badan, osiagniete wyniki
posiadatyby istotne znaczenie naukowe i mogtyby dostarczy¢ danych dla przygotowania
publikacji naukowe;.

Cele, sposoby ich osiggniecia, oraz podtoze naukowe dla niniejszego tematu
badawczego opisane zostaly w podrozdziale C8.2 (patrz etap 3 (a) opisanych tam
eksperymentow).

C9. Przyszie zastosowania komory oscylacyjnej

Jak dotychczas nie istnieje zaden inny wynalazek jaki zmienitby stan naszego
otoczenia technicznego do tego samego stopnia jak to uczyni skompletowanie komory
oscylacyjnej. Impakt jaki to urzadzenie bedzie posiadato na aspekt materialny naszego
zycia moze by¢ jedynie porownany do efektu w intelektualnej sferze wywotanego
wprowadzeniem tam komputerow. Istnieje wysokie prawdopodobienstwo, iz do okoto 2084
roku (tj. w sto lat po wynalezieniu komory oscylacyjnej) prawie kazde aktywne urzgdzenie
wykorzystywane przez ludzi bedzie zawierato jakgs forme komory oscylacyjnej. Wiele
obiektéw ktére obecnie sg pasywne, takich jak meble, budynki, monumenty, itp., bedzie
przetransformowane przez komore oscylacyjng w struktury aktywne, tj. bedg one sie
poruszaty, zmieniaty swoje zorientowanie i dopasowywaty swoje potozenie do
zmieniajacych sie wymagan ich uzytkownikéw. Przegladnijmy wiec pokrotce najwazniejsze
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zastosowania komory oscylacyjnej, starajac sie przewidzie¢ jaki wptyw to urzadzenie
bedzie posiadato na dany obszar ludzkiej dziatalnosci.

Najsilniejszy impakt posiadato bedzie wprowadzenie komory oscylacyjnej do
energetyki. Praktycznie przetransformuje ona kompletnie obecne metody wytwarzania,
przesyfania i konsumowania energii. Ogromna réznorodnos¢ odmiennych urzadzen jakie
obecnie wykorzystywane sg w tym celu, po pojawieniu sie komory zastgpiona zostanie
przez jeden rodzaj uniwersalnej kapsuty dwukomorowej po odpowiednim przesterowaniu
zdolnej do wypetniania setek funkcji. Aby uzmystowi¢ jak ogromnemu przeobrazeniu
ulegnie wéwczas obraz naszej planety, wystarczy tu wspomniec€ iz przyktadowo wszystkie
obecne linie przesytlowe (wysokiego i niskiego napiecia) catkowicie znikng poniewaz
energia rozprzestrzeniana bedzie po upakowaniu jej w "konserwy", tj. niewielkie, lekkie,
poreczne, oraz ponownie tadowalne kapsuty dwukomorowe. Z kolei szerokie uzycie komor
oscylacyjnych zamiast obecnych linii przesytowych ogromnie poprawi strone zdrowotng pot
otaczajgcych naszg planete. Wydzielane bowiem przez dzisiejsze linie przesytowe pola
elektryczne i elektromagnetyczne beda niemal catkowicie wyeliminowane. Ponadto
czestosC robocza kazdej kapsuly dwukomorowej tak moze zosta¢ dobrana aby
produkowata ona wylacznie stymulujgce zdrowie i sprowadzajgce dobre samopoczucie
wibracje telepatyczne - patrz podrozdziaty H7.1, NB2, NB3.

Nowe horyzonty w wytwarzaniu i dostarczaniu energii otworzy wykorzystanie
wielowymiarowej transformacji energii zachodzacej w komorze oscylacyjnej. W jej efekcie
przewidzieC mozna zastgpienie uktadami komor wszelkich obecnych urzadzen jakie stuzg
produkcji lub transformaciji energii. | tak obecne silniki spalinowe, generatory, ogniwa foto-
lub termo-elektryczne, transformatory, itp., wszystkie one przyjmg forme kapsut
dwukomorowych - patrz tablica C1. Z uwagi na ich wysokag sprawnosc (ij. prace praktycznie
bez strat energii), dostarczg one naszej cywilizacji wymaganej przez nig energii bardziej
efektywnie oraz w sposdb mniej szkodliwy dla naturalnego $rodowiska.

Komora oscylacyjna umozliwi tez opracowanie i szerokie wprowadzenie nowych,
Srodowiskowo bardziej "czystych" metod wytwarzania energii. Takie urzgdzenia jak
telekinetyczne urzadzenia do pozyskiwania energii otoczenia (opisane w rozdziale K i
monografii [6]) oraz generatory czystej energii (wykorzystujgce promieniowanie stoneczne,
wiatr, fale oceaniczne, przyptywy i odptywy morza, itp.), stang sie niezwykle efektywne jesli
oparte zostang na wykorzystaniu kapsut dwukomorowych.

Liczne energetyczne zastosowania komory oscylacyjnej wynikng w przysztosci z jej
zdolnosci do akumulowania ogromnych ilosci energii. Aby da¢ nam przedsmak potencjatu
jaki to urzadzenie kryje w sobie, wystarczy wspomnieC iz zapotrzebowania energetyczne
wspotczesnej fabryki, miasta, duzego okretu czy samolotu, mogg zosta¢ zaspokajane
komorg o wielkosci gtéwki od szpilki - jesli tylko bedziemy w stanie zbudowac jg az w tak
matych wymiarach. Wszystkie wiec obecne baterie, akumulatory, oraz generatory awaryjne,
zastgpione zostang przez efektywne i ponownie tadowalne komory oscylacyjne. Budowane
jako kapsuty dwukomorowe, w przypadku takiego uzycia jako akumulatory energii, nie bedg
one odprowadzaty do otoczenia zadnego pola magnetycznego.

Prawie wszystkie obecne urzgdzenia transformujace energie, przyktadowo latarnie,
systemy oswietleniowe ulic i pomieszczen, grzejniki, klimatyzatory powietrza, silniki
elektryczne, itp., zastgpione zostang przez odpowiednie nasterowanie odmiennych funkcji u
tych samych kapsut dwukomorowych.

Dzieki komorze oscylacyjnej transformacja energii w przysziosci zastapi réwniez
obecng transformacje ruchu. Stad przyszte mechanizmy bedg znacznie prostsze i Izejsze,
poniewaz zostang one uwolnione od zawierania w sobie wszystkich tych dodatkowych
urzadzen jakie obecnie dostarczajg i transformujg ruch. W przysziosci ruch bedzie
wytwarzany w doktadnym miejscu gdzie zachodzi jego spozytkowanie, a takze i w
doktadnej formie w jakiej jest on wymagany. Dla przyktadu, jesli w przysziosci jakis
hobbysta zechce zbudowac¢ kopie naszego dzisiejszego samochodu, wyprodukuje on ruch
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we wnetrzu két poprzez wstawienie tam kilku kapsut dwukomorowych. Stad caty dzisiejszy
silnik, skrzynia biegdw, oraz transmisja stang sie niepotrzebne.

Unikalne zalety komory oscylacyjnej spowodujg, ze to urzadzenie catkowicie
przejmie obecne funkcje elektromagneséw. Laboratoria badawcze, zdolne do uzycia
precyzyjnie sterowalnych pdl magnetycznych o obecnie nieosiggalnej mocy (a takze
przebiegu ich zmian czasowych - np. pdl pulsujacych desymetrycznie czy pél statych), beda
zdolne do wydarcia naturze wielu sekretow, wprowadzajgc w ten sposéb ogromny postep
do naszej nauki i techniki. Przemyst, wykorzystujgc technologie jakie bedg bazowaty na
wykorzystaniu super-silnych pdél magnetycznych, dostarczy ludziom wielu produktéw
dotychczas jeszcze niemozliwych do wytworzenia. Dla przyktadu, przemyst ten
wyprodukowa¢ moze niezniszczalng gume i odziez, obiekty w catosci wykonane z
monokrysztatow, beton silniejszy od stali, itp. Takze nowy rodzaj mognetorefleksyjnego
materiatu, zdolnego do wypetnienia wymagan magnetycznych komory oscylacyjnej, wyprze
te znajdujace sie w uzyciu obecnie.

Komora oscylacyjna nie tylko wyeliminuje elektromagnesy stosowane jako oddzielne
urzadzenia, ale takze te jakie wchodzg w sktad innych urzadzenh jako ich podzespoty, np. z
silnikow elektrycznych, generatorow elektrycznosci, itp. Zalety komory, takie jak: wysoki
stosunek mocy-do-wymiaréw, zdolnos¢ do znoszenia dtugich przerw pomiedzy chwilg
dostarczenia energii i czasem uzycia tej energii, sterowalnos$¢; wynikng w szerokim uzyciu
tego urzadzenia do budowy lekkich wehikutéw, pomp i generatoréw pracujgcych daleko od
zrodet energii i centrow cywilizacyjnych, silnikdbw okretowych i lotniczych, itp.

Kapsuty dwukomorowe dostarczajgce statego pola magnetycznego zastgpig tez
dzisiejsze magnesy state. Stad przyszie modele naszych gtosnikow, tozysk, sprzegiet,
chwytakéw, szyn, itp., wszystkie one wykorzystywaty bedg komory oscylacyjne.

W przysztosci komory oscylacyjne modulowane sygnatami myslowymi bedg tez
stanowiC niezwykle efektywne urzadzenia do tgcznosci telepatycznej, umozliwiajgce swym
uzytkownikom natychmiastowe komunikowanie sie z najodleglejszymi zakatkami naszego
wszechswiata (patrz opisy w rozdziale N).

Komora oscylacyjna wprowadzi takze zupetnie nowg mode, jaka w dzisiejszych
czasach nie posiada odpowiedniego zabezpieczenia technicznego. Bedzie to moda na
zawieszanie obiektow w przestrzeni. Nalezy wiec sie spodziewac, iz przyszie meble,
urzadzenia domowe, maszyny wytworcze, a nawet cate budynki i elementy
architektoniczne, bedq wisialy w przestrzeni, podtrzymywane przez niewidzialne linie sit
pola magnetycznego. Dla przyktadu taki mebel jak dzisiejszy fotel, w przysziosci bedzie
szybowat po przestrzeni mieszkania, zas wbudowany w niego komputer bedzie analizowat
ustne lub mys$lowe polecenia siedzgcej na nim osoby, przenoszac tg osobe we wymagane
miejsce, zmieniajgc jej orientacje, wysokosc¢ i nachylenie, a takze adaptujgc swoj ksztatt do
typu postawy wypoczynkowej jakg ta osoba zapragnie w danej chwili przyja¢. Jedng z
konsekwencji tej mody na zawieszanie obiektdow w przestrzeni bedzie niemal catkowite
zanikniecie kota, jako iz obecne ruchy toczgce zostang zastgpione przez szybowanie.

Oczywiscie ogromny potencjat kryje sie w militarnym uzyciu komory oscylacyjne;.
Moze ona zaréwno zwielokrotni¢ mozliwosci juz istniejacych urzadzen i srodkow bojowych,
jak i uformowac dotychczas jeszcze nie znane rodzaje broni. Aby zilustrowac potencjat
komory w zwielokratnianiu mozliwosci juz istniejgcych rodzajéw broni wystarczy wspomnieé
iz ilos¢ energii zakumulowana w kapsule dwukomorowej wielkosci kostki do gry wystarczac
bedzie aby utrzymywaé bombowiec w powietrzu przez cate lata bez koniecznosci jego
ladowania w celu ponownego zatankowania, aby przeptyna¢ todzig podwodng w stanie
zanurzenia kilkaset razy naokoto naszego globu, czy aby przejecha¢ czotgiem droge
wiekszg od odlegtosci Ziemi od Stonca. Aby ukaza¢ potencjat komory oscylacyjnej w
formowaniu nowych rodzajow broni, wystarczy tu wspomnie¢ iz uktad tych urzadzen
wytwarzajgcy wirujgce pole magnetyczne bedzie w stanie uformowac zapory i pola minowe
jakie w ciggu sekund mogg odparowac eksplozyjnie kazdy obiekt wykonany z dobrego
przewodnika elektrycznosci jaki wejdzie w ich obszar dziatania. Pociski zawierajgce ukfady
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komoér z takim wirujgcym polem, mogg spowodowac¢ natychmiastowe wyparowanie
ogromnych konstrukcji wykonanych ze stali, takich jak mosty, fabryki, okrety, samoloty,
rakiety, satelity, itp. Z kolei gwattowne uwolnienie ogromnej energii zgromadzonej w
komorze (np. poprzez jej zdetonowanie - patrz podrozdziat F14 lub monografia [5])
spowoduje eksplozje poréwnywalng w efektach do uzycia bomby termojadrowej. Jedyng
réznicg bedzie, iz po eksplozji komory otoczenie nie zostanie skazone radioaktywnoscia,
stad bedzie sie nadawato do natychmiastowego zajecia i ponownego zasiedlenia. Z uwagi
przy tym na niewielkie rozmiary komor, potencjat do formowania zniszczen
odpowiadajgcych wybuchowi sporej bomby termojgdrowej uzyska malenka kapsuta
dwukomorowa mieszczaca sie w zwyktym pocisku karabinowym. Oczywiscie komory
oscylacyjne nie tylko sg w stanie niszczyé, ale umozliwiajg tez ostanianie sie przed
zostaniem zniszczonym przez przeciwnika. Najprostsza taka ostona polegata bedzie na
zaopatrzeniu wybranych wehikutow lub obiektow wojskowych w komory oscylacyjne ktérych
pola bedg formowaty odpychajace Ilub przyciggajagce oddziatywania 2z obiektami
ferromagnetycznymi ze swego otoczenia (patrz rysunek C12). W ten sposéb beda one w
stanie odepchng¢ (lub - w razie koniecznosci, takze przyciagna¢, obezwtadni¢ i
przechwyci¢) dowolne wehikuty i pociski strony przeciwnej. Bardziej niezwykta mozliwosé
komor oscylacyjnych wynika z mozliwosci formowania przez nie tzw. "soczewki
magnetycznej" (opis tej soczewki zawarty zostat w podrozdziale F10.3). Ostonieci nig
zotnierze, wehikuty, lub obiekty o znaczeniu militarnym stang sie catkowicie niewidzialni/e
dla przeciwnika.

Najbardziej jednak zachecajace perspektywy otwiera uzycie komory oscylacyjnej do
przeznaczenia dla ktérego jej zasada zostata oryginalnie wynaleziona, tj. do celow
transportowych. Przy takim jej uzyciu, najwazniejsze jej zastosowanie polega¢ bedzie na
petnieniu funkcji urzgdzenia napedowego (tj. pednika) dla napeddéw osobistych, wehikutow
latajgcych, oraz statkéw miedzygwiezdnych. Z uptywem czasu wypracowane takze bedzie
transportowe uzycie komoér oscylacyjnych w tzw. "urzadzeniach zdalnego oddziatywania",
ktorych przyktadami moze by¢ odpowiednio nasterowane "pole podnoszace" kapsut
dwukomorowych opisane w podrozdziale C7.3, czy tzw. telekinetyczny "promien
podnoszacy" opisany w podrozdziale H6.2.1. Rozdziaty F, D, E, L i M niniejszej monografii
poswiecone zostaty szerszemu omowieniu transportowych zastosowan komory jako
pednika dla wehikutow latajgcych.

Na zakonczenie przytoczonego tu przegladu zastosowan komory warto podkresli¢ iz
wszystkie funkcje opisane w tym podrozdziale wypetniane mogqg by¢ przez tg samag kapsute
dwukomorowg zaopatrzong jedynie w odmienny system/program sterowania. Stad w sensie
uniwersalnosci swych zastosowan komory oscylacyjne przypomina¢ bedg wspotczesne
komputery w ktorych jedynie zmiana programu sterujgcego przeksztatca je przyktadowo z
maszyny do pisania w instrument muzyczny, automatycznego pilota, atlas drogowy, kasyno
gier, czy przyrzad pomiarowy.

Do tego miejsca przeglad zastosowan komoér oscylacyjnych dokonywany zostat w
odniesieniu do pierwszej generacji tych urzadzen. Niemniej - jak to czytelnik zapewne
odnotowat juz z podrozdziatu C4.1, po zrealizowaniu komor pierwszej generacji, na Ziemi
podjety zostanie rozwdj komor drugiej, a pdzniej nawet trzeciej generacji. Komory tych
wyzszych generacji uzyteczne bedg w tych wszystkich opisywanych tutaj zastosowaniach
co komory pierwszej generacji. Jednak na dodatek to powyzszego bedg one wypetniaty
dodatkowe funkcje ktorym komory pierwszej generacji nie sg w stanie sprostac.
Przyktadowo komory drugiej generacji wytwarzaty bedg pole telekinetyczne o ogromnej
aktywnosci biologicznej. Stad bedzie je mozna dodatkowo wykorzystywac¢ jako maszyny
leczace (patrz opisy w podrozdziatach N5.2, HB3 i T1), jako urzadzenia wzbudzajgce
ptodnos¢ u kobiet (podrozdziat NB3), czy tez jako zrodto statego pola telekinetycznego
uzytecznego do telekinetyzowania srodowiska w telekinetycznym rolnictwie - patrz opisy w
podrozdziale NB2 niniejszej monografii (a takze w podrozdziale G2.1.1.2 monografii [5]). W
podobny sposob ich pole telekinetyczne moze tez stuzy¢ jako katalizator trudnych do
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przeprowadzenia reakcji chemicznych lub modyfikator wtasnosci materiatdw (podrozdziat
NB3), czy jako nosnik informacji telepatycznej (podrozdziaty H7.1 i N1).

Niezaleznie od zastosowaniowego znaczenia komory oscylacyjnej, zbudowanie tego
urzadzenia bedzie takze posiadato ogromne znaczenie poznawcze. Komora oscylacyjna
bedzie bowiem pierwszym "rezonatorem magnetycznym" zbudowanym na naszej planecie
jaki efektywnie wytwarzat bedzie wlasne drgania magnetyczne a takze posiadat bedzie
zdolnos¢ do reagowania na takie drgania pochodzace z innych zrodet. Aczkolwiek nauka
ziemska stoi dopiero na poczatku swej drogi do poznania mozliwosci i znaczenia drgan
magnetycznych, juz obecnie wiadomo iz stanowig one klucz do ogromnej ilosci dotychczas
nieopanowanych jeszcze zjawisk, do ktérych przyktadowo zaliczy¢ mozna opisane w
rozdziale M podréze w czasie i telekineze czy postulowane Konceptem Dipolarnej
Grawitacji: telepatie, zdalne kontrolowanie psychiki ludzkiej i nastrojéw spotecznych (po
wiecej szczego6toéw patrz podrozdziaty N4, T5 i V4.2, w tej monografii oraz D4 w monografii
[5]), uzdrawianie, transformowanie jednych pierwiastkow i substancji w inne, pozyskiwanie
energii otoczenia, oraz wiele innych. Stad w sensie poznawczym komora oscylacyjna
stanowi¢ bedzie prototyp i poprzednika dla catej gamy nadchodzgcych po niej urzgdzen
wytwarzajgcych, przetwarzajgcych, wykrywajgcych i mierzacych drgania magnetyczne,
przyczyniajgc sie w ten sposob do uformowania w przysztosci catych nowych dziedzin
nauki i techniki. Dla dalszych generacji naukowcow i inzynierdw na Ziemi jej znaczenie
poznawcze prawdopodobnie bedzie réwnie przetomowe jak znaczenie obwodu Henry'ego
byto dla dzisiejszych elektronikow czy cybernetykdw.
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C10. Moje monografie poswiecone komorze oscylacyjnej

Zanim niniejsza praca zostata opublikowana, komora oscylacyjna byta juz
prezentowana w kilku innych moich monografiach. Ponizszy wykaz zestawia w porzadku
chronologicznym kolejnos¢ ukazywania sie najwazniejszych z nich (opublikowanych zostato
znacznie wiecej). Warto tu zaznaczyé, ze monografie [5C] i [6C] posiadajg tez swoje
polskojezyczne odpowiedniki (patrz monografie oznaczone [5] i [6] w rozdziale Y, oraz
[1P2.2]i [2P2.2] z podrozdziatu P2.2).

[1C] "Theory of the Magnocraft". Zawierata ona pierwszy krotki opis komory
oscylacyjnej (jeden niewielki rozdziat). Publikowana ona byta w jezyku angielskim w
nastepujacych wydaniach:

(a) Pierwsze wydanie nowozelandzkie, styczen 1984 roku, ISBN 0-9597698-0-3.

(b) Pierwsze wydanie USA, czerwiec 1985 roku - opublikowane w USA przez:
Energy Unlimited, P.O. Box 35637 Sta. D, Albuquerque, NM 78176.

(c) Pierwsze wydanie polskie (tj. napisane w jezyku polskim - patrz [1]), zatytutowane
"Teoria Magnokraftu", Invercargill, Nowa Zelandia, marzec 1986, ISBN 0-9597698-5-4; 136
stron, 58 rysunkow. (Jak to wyjasnitem w podrozdziale A4, to wiasnie owg monografie [1]
"Teoria Magnokraftu", Rada Naukowa Instytutu Technologii Budowy Maszyn Politechniki
Wroctawskiej w 1986 roku zdyskwalifikowata jako nie kwalifikujgca sie na propozycje
zakresu tematycznego dla mojej rozprawy habilitacyjnej.)

(d) Drugie wydanie nowozelandzkie - poszerzone, Invercargill, sierpien 1984 roku,
ISBN 0-9597698-1-1; 110 stron plus 53 ilustracji.

[2C] "The Oscillatory Chamber - a breakthrough in the principles of magnetic field
production”. Byta to pierwsza angielskojezyczna monografia w catosci poswiecona opisowi
komory oscylacyjnej. Opublikowana ona zostata w nastepujacych wydaniach:

(a) Pierwsze wydanie nowozelandzkie, grudzien 1984 roku, ISBN 0-9597698-2-X.

(b) Pierwsze wydanie USA, opublikowane w magazynie "Energy Unlimited", Issue
19/1985, strony 15 do 43. To specjalne wydanie magazynu (opublikowane przez "Energy
Unlimited", P.O. Box 35637, Station D, Albuquerque, NM 87176, USA) przedrukowato catg
monografie 0 komorze oscylacyjnej.

(c) Pierwsze wydanie zachodnio-niemieckie (w jezyku niemieckim) zatytutowane,
"Die 'Schwingkammer' Energie & Antrieb fur das Weltraumzeitalter", opublikowane przez:
Raum & Zeit Verlag, Dammtor 6, D-3007 Gehrden, West Germany; czerwiec 1985 roku,
ISBN 3-89005-006-9; 64 strony (wigczajgc w to 7 rysunkow).

(d) Drugie wydanie nowozelandzkie, przerobione, Invercargill, pazdziernik 1985 roku,
ISBN 0-9597698-4-6; 115 stron plus 15 ilustracji. Wydanie to zawierato takze pierwszg
prezentacje Konceptu Dipolarnej Grawitaciji.

[3C] "The Magnocraft: a saucer-shaped space vehicle propelled by a pulsating
magnetic field", Invercargill, Nowa Zelandia, 1986 rok, ISBN 0-9597698-3-8; 300 stron.
Stanowita ona poszerzenie, udoskonalenie i uaktualizowanie monografii [1C]. Caly jeden jej
rozdziat poswiecony byt komorze oscylacyjnej.

[4C] "The Magnocraft - Earth's version of a UFO", Treatise, Dunedin, New Zealand
1990, ISBN 0-9597698-6-2, 420 stron (wilaczajac w to 7 tablic i 163 ilustracji).
Przedpublikacyjne wersje tej monografii upowszechniane byly juz od 1987 roku. Byta ona
poszerzeniem, udoskonaleniem i uaktualizowaniem monografii [3C].

[5C] "Tapanui Cataclysm - an explanation for the mysterious explosion in Otago,
New Zealand, 1178 A.D.". Dunedin, New Zealand, 1989 rok, ISBN 0-9597698-7-0, a private
edition by the author (62 strony wigczajac 26 ilustracji). Monografia ta posiadata potem kilka
dalszych wydan - patrz [204.2] i [5].

[6C] "The magnetic extraction of energy from the environment". Dunedin, New
Zealand, 1990 rok, ISBN 0-9597946-1-1; 38 stron (wtgczajac 14 ilustraciji).
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[7C] "Advanced Magnetic Propulsion Systems", Treatise, Dunedin, New Zealand,
pazdziernik 1990 roku, ISBN 0-9597698-9-7, 460 stron (wtaczajac 7 tablic i 163 ilustracji).
Jest to dalsze udoskonalenie monografii [4C] oraz angielskojezyczny poprzednik niniejszej
monografii.

[8C] "Komora oscylacyjna czyli magnes jaki wzniesie nas do gwiazd", Dunedin 1994
roku, ISBN 0-9597946-2-X, 184 stron (w tym 4 tablice i 39 rysunkow). Jest to
uaktualizowane wydanie polskojezyczne monografii [2C].

[9C] "The Oscillatory Chamber, arkway to the stars", Dunedin, New Zealand, 1994
rok, ISBN 0-9583380-0-0, 365 stron tekstu plus 104 ilustracje i 7 tablic. Jest to trzecie
angielskojezyczne wydanie monografii [2C].

Monografie [5C] i [6C] podsumowywujg opisy komory oscylacyjnej, nie zawierajg
jednak doktadniejszego wyjasnienia dla jej konstrukcji i zasady dziatania.



C-80

C11. Symbole, notacje i jednostki wystepujace w rozdziale C

symbole — wyjasnienia

a - wymiar boczny szescianu

A - pole powierzchni

C - sita $ciskajaca

C - pojemnosc¢ elektryczna

E - symbol oznaczajacy "elektroda"

f - czestotliwos¢ pulsowania

F - strumieh magnetyczny

Fo- sktadowa stata strumienia magnetycznego
i - natezenie pradu elektrycznego

| - odlegto$¢ lub dtugosé

L — indukcyjnos¢

m - symbol oznaczajgcy "o$ magnetyczna"

M - sita magnetyczna oddziatywujgca na prad elektr.

n - liczba zwojow cewki w jednostce jej dtugosci
p - liczba segmentow wydzielonych w elektrodzie
P - segment elektrody

g - tadunek elektryczny

R - opornos¢ elektryczna przewodzenia

s - wspotczynnik mobilnosci iskry

S - symbol oznaczajacy "iskra"

t — czas

T - okres pulsowan

T - sita rozciggajgca

[jednostki]

[metr]
[metr-metr]
[Newton]
[Farad]

[-]
[1/second]
[Weber]
[Weber]
[Ampere]
[meter]
[Henry]

[-]
[Newton]
[-]

[-]

[-]
[Coulomb]
[Ohm]

[-]

[-]
[second]
[second]
[Newton]

U - napiecie zapoczatkowywujgce wytadowanie w komorze [Voli]

AF- amplituda pulsowan strumienia magnetycznego

€ - stata dielektryczna dla gazu wypetniajgcego komore

[Weber]

M - przenikalnos¢ magnetyczna gazu dielektrycznego [Henry/metr]
Q - opornos¢ elektryczna gazu delektrycznego w komorze
wyznaczona w momencie poczatka przeskoku iskry[Ohm*metr]

Indeksy przyporzadkowane elektrodom:

B - Odnosi sie do tylnej elektrody (back)

F - Odnosi sie do przedniej elektrody (front)
L - Odnosi sie do lewej elektrody (left)

R - Odnosi sie do prawej elektrody (right)

Indeksy przyporzadkowane komorom oscylacyjnym:

| - Odnosi sie do wewnetrznej (inner) komory oscylacyjnej
O - Odnosi sie do zewnetrznej (outer) komory oscylacyjnej

Indeksy przyporzadkowane wielko$ciom fizycznym:

N - Odnosi sie do potnocnego bieguna magnetycznego (north)
S - Odnosi sie do potudniowego bieguna magnetycznego (south)

C - Oznacza strumien kragzacy (circulating flux) kapsuty dwukomorowej
R - Oznacza strumien wynikowy (resultant flux) kapsuty dwukomorowej

[Farad/metr]
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Tablica C1. Wykorzystanie komory oscylacyjnej. Zestawiono tu kilka przyktadow obecnych urzadzen energetycznych, ktére w
przysztosci zastgpione zostang przez komore oscylacyjng z uwagi na jej zdolnos¢ do wielo-wymiarowej transformacji energii.
(Zauwaz, ze przyktady wielu dalszych urzadzen jakie zapewne tez zastgpione kiedy$ bedg przez komory oscylacyjne oméwiono w
podrozdziale C9.)

Urzadzenie Rodzaj energii
zastepowane
Nr przez komore| Dostarczonej| Uzyskane’ zastepujacych dany rodzaj urzadzenia
1. |[Elektromagnes| Prad Pole Energia elektryczna dostarczona do komory
elektryczny magnetyczne przetransformowana zostaje na pole magnetyczne.
2. Grzejnik Prad Ciepto Goracy gaz dielektryczny z komory zostaje
elektryczny elektryczny przepompowywany poprzez wymiennik ciepta.
3. Silnik Prad Ruch Fale sterowanego pola magnetycznego wytwarzanego
elektryczny elektryczny mechaniczny przez uklad komdér oscylacyjnych stojana powoduijag
ruch mechaniczny przewodzacego wirnika.
4. Transfor- Prad Prad Dwie komory o rdézniacych sie parametrach pracy
mator elektryczny elektryczny wymieniaja energie za posrednictwem pola magne-
o innych tycznego (tj. sterujac przesunieciem fazowym
parametrach wytwarzanego przez siebie pola).
5. Silnik Ciepio Ruch Podgrzewanie gazu dielektrycznego dostarcza
spalinowy mechaniczny komorze energii wykorzystywanej do produkcji
ruchu mechanicznego jak w silniku elektrycznym.
6. Ogniwo Ciepio Prad Podgrzewanie gazu dielektrycznego zwieksza
termoelek- elektryczny energie komory. Energia ta, przetransformowana
tryczne przez komore na tadunki elektryczne, moze byc
z niej podjeta w postaci pradu elektrycznego.
7. Generator Ruch Prad Przemieszczanie jednej komory w zasiegu pola
elektrycz- mechaniczny elektryczny innej wytwarza energie oddzialywania pdl jaka
nosci potem moze zostad¢ podjeta w postaci pradu.
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Rys. C1. Formowanie komory oscylacyjnej. Trzy czesci tego rysunku pokazujg trzy kolejne
etapy przeksztatcania konwencjonalnego obwodu oscylacyjnego z iskrownikiem w komore
oscylacyjna.

(a) Tradycyjna posta¢ obwodu oscylacyjnego z iskrownikiem, jaka wynaleziona zostata
przez J. Henry'ego w 1845 roku. Trzy istotne sktadowe tego obwodu (tj. pojemnos¢ "C4",
indukcyjnos¢ "L" i przerwa iskrowa "E") dostarczane sg przez trzy oddzielne urzadzenia.

(b) Zmodyfikowana wersja obwodu oscylacyjnego "C1" z iskrownikiem. Wszystkie trzy
jego istotne sktadowe zostaty tu skoncentrowane w jednym urzadzeniu, tj. uktadzie dwoch
przewodzacych elektrod "Pg" i "Pg" przymocowanych do dwoch przeciwlegtych Scianek
komory szesciennej wykonanej z materiatu izolacyjnego. Obie elektrody "P¢" i "Pg" podzielone
z kolei zostaty na kilka pooddzielanych od siebie segmentéw oznaczonych numerami "1, 2,
..., p". Dlugos¢ boku wynikowej komory szesciennej z owymi elektrodami w Srodku oznaczona
zostata przez "a".

(c) Komora oscylacyjna uformowana poprzez zestawienie razem dwoch
zmodyfikowanych obwodéw "C¢" i "C," identycznych do obwodu pokazanego w czesci (b)
tego rysunku. Kolejne pojawianie sie pekdéw iskier oznaczonych przez "Sg..", "Srs", "SLR",
"Sg.r" jakie zawsze przeskakujg wzdtuz powierzchni bocznych $cianek komory lezacych po
ich lewych stronach, powoduje wytworzenie rodzaju tuku elektrycznego rotujgcego naokoto
obwodu komory i wytwarzajgcego potezne pole magnetyczne.
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Rys. C2. Uzasadnienie uzycia igto-ksztaltnych elektrod. Rysunek pokazuje odgoérny widok
dwodch wersji komory oscylacyjnej podczas ich dziatania. W obu wersjach peki iskier
pokazane zostaty w procesie przeskakiwania z elektrod oznaczonych jako "R" (ij. prawych -
"right") do elektrod oznaczonych jako "L" (lewych - "left"). Poniewaz we wnetrzu komory,
wzdtuz jej pionowej osi "m" panuje silne pole magnetyczne, skaczace iskry zostajg przyparte
ku powierzchni elektrody oznaczonej jako "F" (ij. przedniej - "front"). To przypieranie
powoduje, iz lewa komora (a) wykorzystujgca ptyto-ksztaltne elektrody, zamiast pozgdanego
przebiegu (s') swoich iskier, uzyskuje ten przebieg wzdtuz linii najmniejszego oporu (s")
prowadzacego przez materiat przednich ptyt "F", "F,", "F3". Jednakze takie przeskoki "na
skroty" nie sg mozliwe w komorze prawej (b) z igto-ksztattnymi elektrodami, gdzie ostre konce
elektrod igtowych odpychajg iskry czynigc niemozliwym ich wnikanie do materiatu elektrod
"F".
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Rys. C3. Przewidywany wyglad komoér oscylacyjnych (a) pierszej, (b) drugiej i (c) trzeciej generacji. Zauwaz ze
powyzszy rysunek pokazuje wyglad pojedynczych komér, podczas gdy wyglad nieco podobnych do nich kasut
dwukomorowych pokazany zostat na rysunkach C5, C6 i C8. Komory oscylacyjne przyjmowaty bedag niepozorng
posta¢ szklanej kostki lub krysztalowego preta. Ich przekrdj poprzeczny, a tym samym i ksztatt zewnetrzny,
zalezatl bedzie od generacji do kitérej dana komora nalezy. Komory pierwszej generacji (a) bedg posiadaty
przekréj kwadratowy, drugiej generacji (b) - osmioboczny, za$ trzeciej generacji (c) - szesnastoboczny. Pasma
jasnych, zygzakowatych, migotliwych iskier koloru ziocistego bedag przebiegaty poziomo wokdt obwodu
wewnetrznego ich scianek bocznych. Iskry te bedg jakby zamrozone w tych samych pozycjach, aczkolwiek od
czasu do czasu bedg one raptownie przemieszczaty swoj przebieg jak kiebowisko wezy owinietych wokot swojej
zdobyczy. Stad dziatajgca komora oscylacyjna bedzie sprawiata wrazenie krysztatu upakowanego zywa energia,
lub nawet jakiej$ istoty zajetej tajemniczymi czynnosciami zyciowymi. W zaleznosci od generacji komory,
zygzakujace w niej iskry beda wygladaty nieco inaczej. W komorach pierwszej generacji iskry bedg nieréwnej
srednicy - jedne bardzo grube inne za$ bardzo cienkie, ukierunkowane dosy¢ chaotycznie, czasami
rozdwajajgce sie, nieprecyzyjnie uwarstwione, oraz wygladajace jakby wykonane recznie przez kiepskiego
kowala. W komorach drugiej generacji bedg juz jednakowej grubosci jakby wykonane przez zegarmistrza na
dokfadnej maszynie, aczkolwiek ciggle czasami nachodzace na siebie. Natomiast w komorach trzeciej generacji
beda one réowniusienkiej grubosci, uporzadkowane jedna obok drugiej, oraz wygladajace jakby ktos precyzyjnie
nawingt je naokoto wnetrza komory. Przerywane linie zaznaczajg przebiegi kolumn pola magnetycznego
wytwarzanego przez te komory. Kolumny te rozciagajg sie wzdtuz osi magnetycznych "m" komér. Jesli komory
ogladane beda z kierunku prostopadtego do linii sit tego pola (tj. doktadnie jak zostaty one przedstawione na tym
rysunku) wtedy owe kolumny pola beda przechwytywaty swiatto i stad powinny by¢ widziane przez nieuzbrojone
oko jako tzw. "czarne belki" rozprzestrzeniajace sie z komér w obu kierunkach i odzwierciedlajgce ich przekroj
poprzeczny - patrz opisy takich belek przedstawione w podrozdziale F10.4. Pole to powinno takze czyni¢
wnetrze komor nieprzezroczystym. Stad ogladane z boku powinny one wygladac jakby wypetnione czarnym
dymem. Gdy jednak ogladane sg wzdiuz linii sit pola magnetycznego, przeswit przez komory powinien byé
przezroczysty - za wyjatkiem przypadkéw pokazanych na rysunkach C6 i C8 kiedy dana komora zagina
strumien krazacy kapsuty dwukomorowe.

(a) Wyglad boczny komory oscylacyjnej pierwszej generaciji w ksztatcie szescianu - patrz tez rysunek
S6.

(b) Wyglad boczny komory drugiej generacji. Jej czoto ma ksztatt oSmioboku - patrz tez rysunki P19(D) i
P29.

(c) Wyglad boczny komory oscylacyjnej trzeciej generacji. Przy pierwszym wejrzeniu sprawia ona
wrazenie kawatka niemal okragtego preta z krysztatu, mienigcego sie w srodku ztotymi iskrami.
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Rys. C4. Neutralizacja sit elektro-magnetycznych w komorze oscylacyjnej. Jej mechanizm
wykorzystuje przeciwienstwo kierunkow dziatania dwoch sit, tj. Coulomb'owskiego sciskania i
elektromagnetycznego rozrywania, aby spowodowac ich wzajemne zneutralizowanie sie.

(a) Cztery gtéwne stadia dziatania komory oscylacyjnej. Symbole: R, L, F, B - prawa,
lewa, przednia i tylnia elektrody komory (ij. right, left, front, back) jakie razem formujg dwa
wspotdziatajgce z sobg obwody oscylacyjne; Sgr.., Srks, Si.r. Sg.r - cztery peki iskier
elektrycznych jakie pojawiajg sie kolejno po sobie podczas pojedynczego cyklu jej dziatania,
formujac w ten sposob jeden catkowity obieg tuku elektrycznego po kwadracie (iskry aktywne
zaznaczono linig ciggta, zas$ iskry inercyjne linig przerywang).

(b) Zmiany w potencjale elektrod podczas petnego cyklu dziatania komory. Symbole: T
- okres pulsowan komory; t - czas; +q, -q - dodatnie i ujemne tadunki elektryczne akumulujgce
sie na elektrodach. Wzajemne przycigganie sie odwrotnych tadunkéw zgromadzonych na
przeciwstawnych sciankach wywotujg sity Coulomb'a $ciskajgce komore ku wewnatrz.

(c) Zmiany we wartosci elektromagnetycznych sit odchylajgcych (M) dziatajgcych na
kolejne iskry elektryczne. Sity te starajg sie rozerwaé komore ku zewnatrz, podobnie jak to
czynig z elektromagnesami.

(d) Zmiany w sitach rozrywajacych "T" (tensing) komore oraz sitach $ciskajacych "C"
(compressing) jakich dziatanie neutralizuje sie nawzajem. Sity rozrywajgce "T" produkowane
sq przez elektromagnetyczne oddziatywania odchylajgce zachodzace pomiedzy iskrami i
polem magnetycznym wypetniajagcym komore. Sity Sciskajgce "C" wywotywane sag
wzajemnym Coulomb'owskim przycigganiem sie przeciwstawnych fadunkéw elektrycznych
zakumulowanych na przeciwlegtych elektrodach komory. Zauwaz, iz obie te grupy sit muszg
przyjmowacC symetryczny przebieg, ale przeciwstawne wartosci. Stad sg one w stanie
nawzajem znies¢ swoje dziatanie.
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Rys. C5. Kapsuta dwukomorowa uformowana z komor oscylacyjnych pierwszej generaciji.
Jest to podstawowa konfiguracja dwéch komor oscylacyjnych, formowana w celu zwiekszenia
ich sterowalnosci. Powstaje ona poprzez osadzenie dwdch przeciwstawnie zorientowanych
komor oscylacyjnych pierwszej generacji, jedna we wnetrzu drugiej. Z uwagi na potrzebe
swobodnego "ptywania" komory wewnetrznej (1) zawieszonej w srodku komory zewnetrznej
(O), boki "a" obu tych komoér muszg wypetia¢ réownanie (C9): a,=aj/3. Z powodu
przeciwstawnego zorientowania biegunéw magnetycznych obu komor kapsuty, wynikowe
pole magnetyczne (R) odprowadzane z tej konfiguracji do otoczenia, stanowi algebraiczng
réznice pomiedzy wydatkami jej komor sktadowych. Zasada formowania takiego strumienia
wynikowego zostata zilustrowana na rysunku C7. Kapsuty dwukomorowe umozliwiajg fatwe
sterowanie wszystkimi atrybutami wytwarzanego przez nie pola. Przedmiotem tego
sterowania sg nastepujace wtasnosci strumienia wynikowego (R): (1) moc pola - regulowana
ptynnie od zera do maksimum; (2) okres pulsowan (T) lub czestos¢ pulsowan (f); (3) stosunek
amplitudy pulsowan pola do jego sktadowej statej (AF/Fo - patrz rysunek C12); (4) charakter
pola, tj. czy jest ono state, pulsujace, czy przemienne; (5) krzywa zmian w czasie F=f(t), np.
czy jest to pole liniowe, sinusoidalne, czy zmieniane wedtug "krzywej dudnienia"; (6)
biegunowosc¢ (ij. z ktdérej strony kapsuty panuje biegun N lub biegun S).

Symbole: O - komora zewnetrzna (outer), | - komora wewnetrzna (inner), C - strumien
krazacy (circulating flux) uwieziony we wnetrzu kapsuty, R - strumieh wynikowy (resultant flux)
odprowadzany z kapsuty do otoczenia.
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Rys. C6. Wyglad kapsut dwukomorowych pierwszej generacji w obu trybach pracy.
Zilustrowano tu réznice w wygladzie zewnetrznym szesciennych kapsut pierwszej generacji
dziatajgcych w dwoéch przeciwnych trybach pracy, tj.: (a) dominacji strumienia
WEWNETRZNEGO, oraz (b) dominacji strumienia ZEWNETRZNEGO. Poniewaz potezne
pulsujgce pole magnetyczne panujace w takich kapsutach jest przezroczyste tylko jesl
patrze¢ na nie wzdtuz jego linii sit, zakrzywione linie sit strumienia krgzgcego "C" muszg byé
nieprzezroczyste dla postronnego obserwatora, i stad bedg one widoczne jako obszary czerni
albo "czarne dziury" (poréwnaj opis z podrozdziatéw F10.3 i F10.4 z rysunkiem C5).

a) Kapsuta pierwszej generacji pracujgca z dominacjg strumienia wewnetrznego.
Strumien wynikowy "R" zostaje w niej wytwarzany przez komore wewnetrzng "I", podczas gdy
caty wydatek komory zewnetrznej "O" zamieniany zostaje w strumien krazacy "C". Stad w
kapsule takiej przestrzen pomiedzy komorg wewnetrzng i zewnetrzng jest nieprzenikalna dla
Swiatta i wyglada jak obszar catkowicie zaczerniony.

b) Kapsuta pierwszej generacji z dominacjg strumienia zewnetrznego. Strumien
wynikowy "R" jest w niej wytwarzany przez komore zewnetrzng "O". Komora wewnetrzna "I"
dostarcza jedynie strumienia krgzacego "C" jaki w swym obiegu po opuszczeniu komory
wewnetrznej w catosci zakrzywia sie z powrotem do komory zewnetrznej. Stad w tej kapsule
przekrdj poprzeczny komory wewnetrznej "I" wyglada jak catkowicie zaczerniony.
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Rys. C7. Zasada formowania strumienia wynikowego "FR" w kapsule dwukomorowej z
rysunku C5. Zilustrowano przypadek sktadania razem wydatkéw z obu komér "O" i "I" takiej
kapsuty w celu otrzymania strumienia wynikowego "FR" jakiego zmiany w czasie odpowiadajg
tzw. "krzywej dudnienia". Komora zewnetrzna "O" produkuje wiekszy wydatek "F\" jakiego
zmiany w czasie (opisane na jego pétnocnym biegunie "NORTH") reprezentowane sg na tym
wykresie przy pomocy krzywej "Fo". Natomiast komora wewnetrzna "I" posiada
przeciwstawnie zorientowane bieguny - patrz rysunek C5 i czesc¢ (b) na rysunku C6. Stad w
kKierunku w ktérym panuje poétnocny "NORTH" biegun komory zewnetrznej, w komorze
wewnetrznej skierowany jest biegun potudniowy "SOUTH" o wydatku "Fs". Zmiany w czasie
wydatku "Fs" z komory wewnetrznej "I", reprezentowane sg przez krzywg "F,\". Jesli oba
wydatki "Fo" i "F|" o przeciwstawnych biegunach zostajg zestawione razem, wynikowy
strumien "Fr" musi reprezentowac algebraiczng réznice ich wartoéci Fr=Fo-F|. Rdznica ta
odprowadzana jest na zewnatrz kapsuty dwukomorowej w postaci wiasnie strumienia
wynikowego "Fr" ("R" na rys. C5). Caty zas wydatek "F|" komory wewnetrznej "I" pozostaje
uwieziony we wnetrzu kapsuty w postaci strumienia krgzacego "C" jaki cyrkuluje wewnetrznie
pomiedzy komorg wewnetrzng i komorg zewnetrzng. (W dalszych rozwazaniach ksztatt
wynikowej krzywej dudnienia "Fr" bedzie w przyblizeniu reprezentowany przez krzywag
zawierajgcg sktadowg statg "Fo" i sktadowa pulsujaca "AF" - patrz rysunki C12 i P18.)

Zauwaz, ze konfiguracja krzyzowa (rysunek C9) wytwarza strumien wynikowy w
sposob niemalze identyczny do zilustrowanego powyze;.
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Rys. C8. Kapsuly dwukomorowe drugiej i trzeciej generacji. Ich najwazniejszym

zastosowaniem sg pedniki dyskoidalnego magnokraftu i napedu osobistego drugiej oraz
trzeciej generacji. Zilustrowano:

(2i) Widok od gory kapsuty drugiej generacji w trybie dominac;ji strumienia wewnetrznego.

(20) Widok od goéry kapsuty drugiej generacji pracujgcej w trybie dominacji strumienia
zewnetrznego.

(2s) Widok boczny (side view) kapsuty dwukomorowej drugiej generaciji. Jest ona ztozona z 2
komor oscylacyjnych o przekroju osmiobocznym, tj. mniejszej komory wewnetrznej "I" (od
angielskiego "Inner" = wewnetrzna) oraz wiekszej od niej komory zewnetrznej "O" (od
angielskiego "Outer" = zewnetrzna). Poréwnaj ten rysunek z rysunkami C5 i C6.

(3i) Widok od gory kapsuty trzeciej generacji w trybie dominac;ji strumienia wewnetrznego.
(30) Widok od gory kapsuty trzeciej generacji w trybie dominacji strumienia zewnetrznego.
(3s) Widok boczny (side view) kapsuty dwukomorowej trzeciej generacji. Jest ona ztozona z 2
komor oscylacyjnych o przekroju 16-bocznym, tj. wewnetrznej (I) oraz zewnetrznej (O).



Rys. C9. Standardowa konfiguracja krzyzowa pierwszej generacji. Jej najwazniejszym
zastosowaniem bedzie pednik magnokraftu czteropednikowego - patrz rysunek D1 (b) i (c).
(W poczatkowym okresie po zbudowaniu danych komor oscylacyjnych moze ona takze byé
stosowana w pednikach dyskoidalnego magnokraftu.) Jest ona uformowana z pieciu komor
oscylacyjnych posiadajagcych taki sam przekrdj poprzeczny (konfiguracje wyzszych generacji
majg ich 9 lub 17 - patrz podrozdziat C7.2.1). Cztery szescienne komory boczne (oznaczone
jako U, V, W i X) otaczajg przeciwstawnie do nich zorientowang komore gtéwng (oznaczong
M) jaka jest od nich cztery razy dtuzsza. Catkowita objetos¢ wszystkich komoér bocznych musi
by¢ réwna objetosci komory gtownej. Konfiguracja krzyzowa stanowi uproszczony model
uktadu napedowego magnokraftu. Wynikowy strumien magnetyczny (R) cyrkulowany z niej do
otoczenia otrzymuje sie jako réznice pomiedzy wydatkami komory gtdwnej i przeciwstawnie
do niej zorientowanych komoér bocznych. Zasada formowania tego strumienia wynikowego
jest podobna do tej zilustrowanej na rysunku C7. Strumien krgzacy (C) jest zawsze
formowany z wydatku tych komor ktére wytwarzajg mniejszy strumien magnetyczny (w
pokazanym na tym rysunku przypadku dominacji strumienia komory gtéwnej - z wydatku
wszystkich komor bocznych). Linie sit pola w strumieniu krgzagcym zawsze zamykajg swoj
obieg poprzez dwie komory. Konfiguracja krzyzowa, podobnie jak kapsuta dwukomorowa,
takze umozliwia petne sterowanie wszystkich parametréw wytwarzanego przez nig pola.
Jednakze na dodatek do sterowania osigganego w kapsule dwukomorowej, bedzie ona
ponadto zdolna do zawirowywania swego pola wokot osi magnetycznej (m), formujgc w ten
sposéb wiasny wir magnetyczny. Jej wadg w poréwnaniu z kapsutg dwukomorowg bedzie
jednak brak mozliwosci catkowitego "wygaszenia" pola magnetycznego odprowadzanego
przez ta konfiguracje do otoczenia (tj. nawet jesli caly jej wydatek uwieziony zostaje w
strumieniu krgzacym C, strumien ten ciagle cyrkuluje poprzez otoczenie).
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Rys. C10. Prototypowa konfiguracja krzyzowa pierwszej generacji. Jest ona ziozona
wytgcznie z komor o ksztatcie szesciandéw. Stad zostanie zbudowana jako nasza pierwsza
konfiguracja komor oscylacyjnych poddajgca sie efektywnemu sterowaniu. Znajdzie sie wiec
w uzytkowaniu na dtugo przed dopracowaniem pierwszej kapsuty dwukomorowej pokazanej
na rysunku C5, a takze przed dopracowaniem pierwszej standardowej konfiguracji krzyzowej
pokazanej na rysunku C9. (Wszakze zbudowanie takiej pierwszej kapsuty dwukomorowej
wymagato bedzie uprzedniego znalezienia rozwigzania technicznego dla ztozonego problemu
sterowania swobodnie ptywajacg komorg wewnetrzng. Z kolei zbudowanie pierwszej
standardowej konfiguracji krzyzowej z rys. C9 wymagato bedzie dopracowania komory
gtébwnej (M) o dtugosci czterokrotnie przewyzszajgcej szerokos¢ jej bokow.) W poczatkowej
fazie budowy naszych wehikutéw z napedem magnetycznym pokazana powyzej prototypowa
konfiguracja krzyzowa bedzie montowana nawet w pednikach dyskoidalnego magnokraftu -
patrz etap (1A) w Kklasyfikacji z podrozdzialu M6. Zasada dziatania tej konfiguraciji
prototypowej jest identyczna do zasady dziatania standardowej konfiguracji z rysunku C9.
Jedyna réznica sprowadza sie do formowania dwoéch fal magnetycznych zamiast jedne;.
Konfiguracja prototypowa jest tatwa do rozpoznania po swoim dyskoidalnym ksztatcie w
ktorym jej szerokos¢ G = 2A jest dwa razy wieksza od wysokosci H = A. Zilustrowane
wymiary obejmuja: A = 2a - dtugosé boku komory gtéwnej (M), a = ('/2)A - dlugos$é boku
komér bocznych (U, V, Wi X), H = A - wysokosc¢ catej konfiguracji, D, d - $rednice okregéw
opisanych na czofach komory gtéwnej i komoér bocznych.
(1s) Widok boczny (side view) catej konfiguracji. Zaczerniono tworzywo nosne.
(1t) Widok odgorny (top view) tej konfiguraciji.
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Rys. C11. Konfiguracje krzyzowe drugiej i trzeciej generacji. Ich najwazniejszym
zastosowaniem bedzie pednik magnokraftu czteropednikowego drugiej i trzeciej generacji
(rysunek D1). (W poczatkowym okresie po swym zbudowaniu mogg one takze by¢ stosowane
w pednikach dyskoidalnego magnokraftu.) Zinterpretowano wymiary: A, a, D, d, H, h, G.
Rysunek pokazuje:

(2s) Widok boczny (side view) konfiguracji krzyzowej drugiej generacji (poréwnaj z rys.
C10).

(2t) Widok z gory (top view) konfiguracji krzyzowej drugiej generacji. Jest ona ztozona
z 9 komor oscylacyjnych o przekroju o$miobocznym, tj. jednej komory gtéwnej (M) oraz oSmiu
takich komér bocznych (U, V, W i X) formujgcych dwie fale magnetyczne. Zaczerniono
tworzywo nosne.

(3s) Widok boczny (side view) konfiguracji krzyzowej trzeciej generacji. Zauwaz ze dla
niej H=h.

(3t) Widok z gory (top view) konfiguracji krzyzowej trzeciej generacji. Jest ona
uformowana z 17 komér oscylacyjnych o przekroju szesnastobocznym, tj. jednej komory
gtébwnej (M) oraz szesnastu komoér bocznych (U, V, W i X) formujgcych cztery fale
magnetyczne. Zauwaz ze dla niej A = 4a.
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Rys. C12. "Krzywa réwnowagi" oddziatywan pomiedzy polem magnetycznym wytwarzanym
przez kapsute dwukomorowg lub konfiguracje krzyzowa, a przedmiotami ferromagnetycznymi
zawartymi w ich otoczeniu. Jak to powszechnie wiadomo, state pole magnetyczne przycigga
przedmioty ferromagnetyczne. Stad tez wszystkie pola w jakich sktadowa stata (Fp) dominuje
nad sktadowg pulsujacg (AF) muszag przycigga¢ przedmioty ferromagnetyczne. Parametry
pola w ktorym ta sktadowa stata przewyzsza sktadowg zmiennng znajdujg sie ponizej krzywej
z tego wykresu (tj. w obszarze dominacji sit przyciggajacych). Eksperymenty z polami
dynamicznymi ustality, Ze pulsujgce pole magnetyczne wypycha ze swego zasiegu wszystkie
przedmioty przewodzace (w wiec takze ferromagnetyki). Stad tez wydatki kapsuty dla ktérych
sktadowa pulsujgca (AF) dominuje nad sktadowg statg (Fg) beda powodowaé odpychanie
wszystkich przedmiotéw ferromagnetycznych. Pola magnetyczne w ktorych skladowa
pulsujgca (AF) dominuje nad skfadowg statg (Fo) lezg ponad krzywa z tego wykresu (tj. w
obszarze dominacji sit odpychajgcych). Natomiast dla parametréw pola magnetycznego w
ktorym obie sktadowe balansujg swoje dziatanie, tj. lezacych doktadnie na pokazanej tu
krzywej rownowagi, przycigganie i odpychanie nawzajem sie zréwnowaza. Stad pole jakie
oznacza sie takimi parametrami nie bedzie ani przyciggato ani tez odpychato przedmiotow
ferromagnetycznych zawartych w jego zasiegu. Pole takie bedzie wiec sie zachowywato jak
rodzaj jakiejs hipotetycznej "antygrawitacji" raczej niz pola magnetycznego.

Obramowanie zawiera interpretacje wszystkich dyskutowanych parametréw
pulsujgcego pola objasnianego na tym rysunku.
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Rys. C13. Przyktad stanowiska do badan nad komorg oscylacyjng. Zostato ono opracowane,
zbudowane i przebadane przez hobbyste z Bydgoszczy ktory jednak prosit aby nie
publikowac jego nazwiska i adresu.

(a) Model komory oscylacyjnej sfotografowany w ciemnosci. Ukazuje on fascynujacy
wyglad pekow rotujacych iskier elektrycznych. Fotografia ta wykonana zostata w maju 1987
roku.

(b) Fotografia eksperymentalnego stanowiska badawczego skfadajgcego sie z:
badanego prototypu komory, generatora impulséw jaki dostarcza komorze jej mocy
elektrycznej, elektromagnesu odchylajacego, oraz urzadzeh pomiarowych. Sfotografowano w
sierpniu 1989 roku.
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Rozdziat D.

MAGNOKRAFT CZTEROPEDNIKOWY

Motto: "Kiedy zobaczysz w powietrzu cos co wyglada jak stodota, nie ograniczaj wyjasnien
do fermentujgcego siana, romansu myszy z nietoperzami, zartu studentéw, czy pijanej
muchy na okularach, a rozwaz rowniez iz mogt to by¢ nie znany ci jeszcze statek
kosmiczny."

Niniejszy rozdziat zaprezentuje konstrukcyjnie i dziataniowo najprostrzy wehikut
ktérego naped wykorzystuje komory oscylacyjne. (Niestety, pod wzgledem wykonawczym i
sterowania jest on wehikutem najtrudniejszym do zbudowania.) Statkowi temu
przyporzadkowana zostata nazwa "magnokraft czteropednikowy" albo "wehikut
czteropednikowy". Aby wyraznie odréznic 6w magnokraft czteropednikowy od statku
opisanego w rozdziale F, tamten oméwiony w rozdziale F statek w niniejszej monografii
okreslany bedzie jako "dyskoidalny magnokraft" lub po prostu "magnokraft. Wehikut
czteropednikowy, obok dyskoidalnego magnokraftu, reprezentuje jedno 2z dwbch
podstawowych zastosowan pednikobw magnetycznych. (Trzecie zastosowanie tych
pednikow, ktére stanowi jedynie nieco zmodyfikowang wersje dyskoidalnego magnokraftu,
nazywane jest "magnetycznym napedem osobistym" i opisane zostato w rozdziale E.)
Podczas jednak gdy dziatanie systemu napedowego magnokraftu jest najoptymalniejsze
jesli  wykorzystuje ono tzw. ‘"kapsute dwukomorowg", zrealizowanie wehikutu
czteropednikowego bezwzglednie wymaga uzycia odmiennej niz kapsuta dwukomorowa
konfiguracji komor oscylacyjnych, zwanej tu "konfiguracjg krzyzowa" - patrz opis w
podrozdziale C7.2 niniejszej monografii. Kazdy pednik magnokraftu czteropednikowego
zawiera w sobie jedng konfiguracje krzyzowa. Pole magnetyczne wytwarzane przez tg
konfiguracje wykazuje obecnos¢ wszystkich atrybutéw wymaganych dla lotow i
manewrowania statku kosmicznego. To z kolei jest przyczyng dla ktérej magnokraft
czteropednikowy moze ograniczy¢ swoj system napedowy do jedynie czterech pednikow (w
przeciwienstwie do minimum os$miu pednikbw bocznych plus jeden pednik gtéwny
wymaganych dla lotdw dyskoidalnego magnokraftu). Poniewaz liczba pednikow jest
najbardziej charakterystycznym elementem wehikutu czteropednikowego, jego nazwa
wyraza sobg tg liczbe. Kazdy z czterech pednikow tego wehikutu zamocowany jest do
jednej z czterech narozy kabiny zatogi. Stad, cztery beczko-podobne pedniki wystajagce na
zewnatrz gtdbwnego korpusu tego wehikutu dostarczajg dodatkowego szczegdtu
identyfikacyjnego, bardzo charakterystycznego dla tych statkéw kosmicznych.

Jesli chodzi o chronologie budowy poszczegolnych magnokraftéw, wehikut
czeropednikowy najprawdopodobniej bedzie zbudowany jako trzeci wehikut wykorzystujacy
komory oscylacyjne (po dyskoidalnym magnokrafcie bazujgcym na konfiguracjach
krzyzowych, oraz dyskoidalnym magnokrafcie bazujagcym na kapsutach dwukomorowych -
patrz okres 1C klasyfikacji podanej w podrozdziale M6). Przyczyng dla tego stanu rzeczy
bedzie, iz wehikut ten wymaga znacznie bardziej wyrafinowanych systemow sterowania niz
dyskoidalny magnokraft opisywany w rozdziale F. Systemy te bedg wiec mogty zostaé
opracowane dopiero kiedy w efekcie eksploatacji dyskoidalnego magnokraftu nasza
cywilizacja zakumuluje odpowiedni zasOb wiedzy o sterowaniu statkbw z napedem
magnetycznym. Aczkolwiek wiec konfiguracje krzyzowe stosowane w pednikach wehikutu
czteropednikowego sg prostsze w budowie niz kapsulty dwukomorowe stosowane w
pednikach dyskoidalnego magnokraftu, owe zaostrzone wymagania na system sterowniczy
spowoduja, iz wehikut ten bedzie musiat odczekac nieco na swojg kolejno$¢ do zbudowania
(patrz podrozdziat M6).
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D1. Ogdlna konstrukcja magnokraftu czteropednikowego

Ogodlna budowa (konstrukcja) i wyglad magnokraftu czteropednikowego pokazane
zostaty w czesci (a) rysunku D1. Wehikut ten skfada sie z dwdch zasadniczych
podzespotdw, tj.: korpusu (2) i pednikow (3).

Korpus gtowny (2) stanowi zasadniczy element magnokraftu czteropednikowego.
Korpus ten najczesciej przyjmie forme szesciennego lub prostopadtosciennego domku czy
stodoty. Na wierzch tego domku/stodoty natozony zostaje dach (1) w ksztatcie piramidki, jaki
nadaje wynikowej konstrukcji wymaganej aerodynamicznosci, a jednoczesnie za
posrednictwem swoich proporcji wymiarowych umozliwia juz ze znacznej odlegtosci
rozpoznanie typu danego wehikutu.

Gtowny korpus (2) magnokraftu czteropednikowego zajmowany jest przez jego
przestrzen zyciowg. Korpus ten jest hermetycznie ostoniety poszyciem wykonanym z
materiatu nieprzenikalnego dla pola magnetycznego (ij. odznaczajacego sie wiasnoscig
nazywang "magnetorefleksyjnosciq" - patrz opisy z podrozdziatu F2.4). Stad wnetrze
wehikutu  czteropednikowego jest zabezpieczone przed dostepem do niego
niebezpiecznego pola magnetycznego. Zawarte w tym korpusie pomieszczenia (jak kabina
zatogi, pomieszczenia dla pasazerow, przestrzen bagazowa), ich wyposazenie (np.
komputer poktadowy, urzadzenia nawigacyjne i poktadowe, system podtrzymywania zycia),
oraz zapasy; wszystko to ostoniete jest wiec przed niszczycielskim dziataniem poteznego
pola magnetycznego wytwarzanego przez pedniki wehikutu.

Sciany korpusu wehikutu, oraz ostanianej przez ten korpus przestrzeni zyciowe;j,
wykonane sg z lustro-podobnego, przezroczystego materiatu, ktérego stopien
przezroczystosci i odbicia Swiatta moze zosta¢ regulowany przez zatoge. Stad podczas
lotbw w nocy, zatoga wehikutu moze uczyni¢ te Scianki catkowicie przezroczyste,
zamieniajgc swoj wehikut w rodzaj domku ze szkta. Natomiast przy lotach w przestrzeni
kosmicznej w poblizu stonc, czy lotach w atmosferze przy stonecznej pogodzie, zatoga
moze zamienia¢ Scianki statku w srebrzyste lustra catkowicie odbijajace padajace na nie
Swiatto, tak ze we wnetrzu wehikutu bedzie wtedy panowat przyjemny poétcien. W
pozostatych przypadkach lotow, Scianki te mogg zosta¢ wysterowane na przyjecie
dowolnego stanu pomiedzy tymi dwoma skrajnosciami. Nie istnieje wiec potrzeba aby
magnokraft czteropednikowy dodatkowo wyposazaé w okna. Niemniej, aby umozliwic
zatodze i pasazerom wchodzenie na poktad i opuszczanie statku, wehikut ten musi posiadac
drzwi.

W S$rodku podtogi wehikutu czteropednikowego pierwszej generacji znajduje sie
kwadratowy lub prostokatny otwér normalnie zamkniety dzwiami o formie klapy czy zasuwy.
Otwor ten jest niewidoczny na rysunku D1 ale pokazany na rysunku Q1. Stuzy on wsunieciu
w niego czesci piramidalnego dachu nastepnego wehikutu czteropednikowego w przypadku
gdy kilka tych wehikutow sprzega sie razem w odpowiednik latajgcego cygara (takie cygaro,
tyle ze uformowane z magnokraftow dyskoidalnych, pokazane zostato na rysunku F7 i w
czesci #1 rysunku F6). Stad otwdr ten umozliwia sprzeganie ze sobg szerego wehikutow
czteropednikowych. Ponadto uzywany jest on réwniez jako spodnie wejscie na poktad tego
statku.

Beczko-podobne lub amforo-podobne pedniki (3) magnokraftu czteropednikowego
zajmujg wszystkie cztery naroza jego prostopadtosciennego lub szesciennego korpusu.
Kazdy z tych pednikéw wytwarza swojg wtasng kolumne wirujgcego pola magnetycznego,
ktérej rdzen na rysunku D1 oznaczony zostat jako (4). Z powodéw omowionych w dalszej
czesci tego opracowania (patrz podrozdziat D4), kolumny te beda wyraznie widoczne dla
postronnego obserwatora jako rodzaj czarnych, wirujgcych, ogromnych wiertet.

Ogdlna konstrukcja pednika magnokraftu czteropednikowego pierwszej generaciji
pokazana zostata w czesci (b) rysunku D1. Pednik taki zawiera w sobie pie¢ komor
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oscylacyjnych posiadajacych taki sam, kwadratowy przekréj poprzeczny. Komory te
zestawione zostajg razem w konfiguracje krzyzowg juz oméwiong w podrozdziale C7.2. W
konfiguracji pierwszej generacji jedna z komér, nazywana komorg gtébwng (patrz M na
rysunkach C9 i D1), umieszczona jest w centrum i nastepnie otoczona przylegajacymi do
niej czterema komorami bocznymi (patrz U, V, W i X na rysunkach C9 i D1). Natomiast w
konfiguracjach drugiej oraz trzeciej generacji komora gtéwna otoczona bedzie odpowiednio
osSmioma lub szesnastoma mniejszymi od niej komorami bocznymi. W konfiguraciji
krzyzowej pierwszej generacji pokazanej na rysunku D1, komora gtdbwna jest czterokrotnie
dtuzsza od kazdej z komér bocznych, poniewaz jej objetos¢ zawsze musi by¢ réwna ich
sumarycznej objetosci. Od zewnatrz konfiguracja krzyzowa komor oscylacyjnych z kazdego
pednika okrywana jest owiewkg aerodynamiczng wykonang z materiatu przenikalnego przez
pole magnetyczne. Dla wehikutéw czteropednikowych pierwszej generacji owa owiewka
aerodynamiczna moze nadawac pednikowi albo ksztatt pekatej beczki - patrz "1" w czesci
(c) rysunku D1, albo tez ksztatt krotkiej amfory - patrz "2" w czesci (b) rysunku D1.
Natomiast w wehikutach drugiej i trzeciej generacji stosunek dtugosci owej beczki czy
amfory do jej najwiekszej Srednicy bedzie sie odpowiednio zwiekszat, tj. upodobnig sie one
do jakby dtugiej kolumny wielosciennej opietej w srodku rodzajem pasa z komoér bocznych.

D2. Dziatanie magnokraftu czteropednikowego

Dziatanie magnokraftu czteropednikowego jest nieco odmienne od dziatania
pozostatych napedow magnetycznych omawianych w rozdziatach F i E, tj. dyskoidalnego
magnokraftu oraz napedu osobistego. Z drugiej strony dziatanie to jest takze nieco do nich
podobne. W wehikule czteropednikowym kazdy z jego pednikow jest bowiem zdolny do
samodzielnego lotu i manewrowania. Stad korpus gtowny tego wehikutu jest unoszony w
przestrzeni jakby przez cztery dotgczone do niego ale nawzajem niezalezne dyskoidalne
magnokrafty, lecace po rownolegtych trajektoriach. Kazdy z pednikéw tego wehikutu
wytwarza tez wtasng kolumne wirujgcego pola magnetycznego.

Zestawienie komor oscylacyjnych pednika wehikutu czteropednikowego w konfigurcje
zwang "konfiguracja krzyzowa" nadaje mu szereg unikalnych cech jakie poprzednio
zapewniane byty tylko przez ukfad napedowy catego dyskoidalnego magnokraftu - poréwnaj
podrozdziaty C7.2 i F7.2. Przyktadowo jeden taki pednik jest zdolny do samodzielnego
produkowania wirujgcego pola magnetycznego ktérego wszystkie parametry moga byc¢
Scisle kontrolowane. Stad nawet jesli dziatajgc w odosobnieniu od pozostatych pednikow
danego wehikutu, ciggle bytby on zdolny do kontrolowania swego lotu i manewrow. W
wielkim  uproszczeniu moznaby wiec powiedzie¢, ze latanie magnokraftem
czteropednikowym polega na koordynowaniu pracy wszystkich czterech jego pednikow
zachowujgcych sie jak niezalezne wehikuty, tak aby wynikowy efekt ich dziatania
powodowat popychanie korpusu statku w pozadanym kierunku. Niemniej, jak to
prawdopodobnie czytelnik uswiadomi sobie z tresci niniejszego rozdziatu, sterowanie
wehikutem czteropednikowym jest wielokrotnie bardziej ztozone niz sterowanie
dyskoidalnym magnokraftem.

Pedniki wehikutu czteropednikowego sg w stanie wytworzy¢ dwa rodzaje wirdw
magnetycznych: wiasny i wehikutu. Wir wiasny jest bezustannie wytwarzany przez kazdy z
pednikéw i polega on na wprowadzaniu pola magnetycznego produkowanego przez ten
pednik w lokalny ruch wirujgcy nastepujacy wokot jego osi magnetycznej "m". Na rysunku
D1 takie cztery wiry wlasne pednikow oznaczone zostaty jako kolumny (4) wirujgcego pola
magnetycznego. Wir wehikutu wiaczany jest jedynie w szczegodlnych przypadkach (np.
szybkich lotow na duzych wysokosciach lub w proézni kosmicznej) i powstaje on gdy
wszystkie cztery pedniki statku kooperujg z sobg (ij. pulsujg z wzajemnym 90
przesunieciem fazowym) formujgac wynikowe zawirowanie pola magnetycznego jakie w
swym ruchu obiegowym wiruje naokoto korpusu statku. Jednakze zasada formowania
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owego wynikowego zawirowania pola w wehikule czteropednikowym jest odmienna niz
zasada formowania wiru magnetycznego w dyskoidalnym magnokrafcie. Wytwarza ona
bowiem zjawisko wyporu magnetycznego zamiast zjawiska rotowania obwoddow
magnetycznych. Ponadto wirowanie linii sit pola tego statku nastepuje wzdtuz odmiennych
trajektorii. Stad wynikowy wir wehikutu czteropednikowego nie jest tak efektywny jak wir
formowany przez dyskoidalny magnokraft. Z ledwoscig wystarcza wiec on do napedzania
wehikutu w kierunkach wschéd-zachéd, oraz do uformowania pancerza indukcyjnego jaki
ostania ten statek przed obiektami materialnymi kierowanymi w niego (pociskami,
meteorytami). Jest on jednak niewystarczajgcy dla wytworzenia efektywnego babla
prézniowego. Z tego tez powodu, jak to zostanie podkreslone w dalszej czesci tego
rozdziatu, wehikut czteropednikowy nie bedzie sie odznaczat Zadnymi z wiasnosci jakich
powstanie uzaleznione jest od zaistnienia babla prézniowego.

Wszystkie pedniki magnokraftu czteropednikowego wytwarzajg niezwykle potezne
pole magnetyczne. Jednoczes$nie, bieguny jednoimienne tych pednikow zwrdcone sg w tym
samym kierunku (np. biegun N kazdego pednika ku dachowi wehikutu). Stad, gdyby ich
wydatek pozostawat niewirujgcym, wtedy musiatyby one nawzajem sie odpychac¢ z
ogromnymi sitami. Jednakze poniewaz ich wydatek wiruje, wytwarzajg one relatywistyczne
zjawisko opisane ponizej jakie neutralizuje sity ich wzajemnego odpychania sie od siebie. W
ten sposob, sitowa stabilnos¢ magnokraftu czteropednikowego uzyskiwana jest na drodze
dynamicznej (nie zas statycznej jak w dyskoidalnym magnokrafcie). Podstawowym wiec
wymogiem wzajemnej neutralizacji odpychania magnetycznego pomiedzy poszczegdlnymi
pednikami tego statku jest, iz pole magnetyczne produkowane przez kazdy z jego pednikéw
musi nieustannie wirowac, nawet jesli caty wehikut zawisa bez ruchu.

Relatywistyczne zjawisko wykorzystane do neutralizacji oddziatywan pomiedzy
pednikami statku czteropednikowego jest dosy¢ dobrze znane osobom obznajomionym z
magnetyzmem. Polega ono na powiekszaniu sie efektywnej dtugosci magnesu w przypadku
szybkiego wirowania jego linii sit wokot ich osi magnetycznej - patrz tez podrozdziat F5.3
(lub G5.3 w [1€]). Jesli owe linie sit pola magnetycznego wirujg wystarczajgco szybko wokot
osi centralnej takiego magnesu, ich zakrzywienie zaczyna zaciesnia¢ (kurczy¢) sie
dosrodkowo ku tej osi, zas w wyniku kohcowym wydatek magnesu zostaje stopniowo
ograniczony do niewielkiego obszaru rozciggajacego sie wzdtuz tej osi magnesu. To z kolei
przemienia poczatkowo krotki magnes o szeroko rozbiegajgcym sie polu, w magnes ktérego
pole jest bardzo dtugie ale zawezone w forme cienkiego preta. Oczywiscie nie jest
mozliwym mechaniczne zawirowanie catych pednikow do szybkosci wystarczajgco wysokich
aby wytwarzane przez nie pole zawezito sie do stupdw o grubosci mniejszej od 0.5, {.
pofowy rozstawu "l," lub "lw" osi magnetycznych omawianego tu statku kosmicznego - patrz
rysunek D1. Jednakze konfiguracja krzyzowa z pednikdw wehikutu czteropednikowego
symuluje takie wirowanie za posrednictwem formowania rotujgcej fali magnetycznej,
podobnej do fali wytwarzanej przez pedniki boczne dyskoidalnego magnokraftu (patrz opisy
w podrozdziatach F7.2 i C7.2). Owa fala wiruje wokét centralnej osi magnetycznej "m"
kazdego pednika. Poniewaz zdolna jest ona do osiggniecia kazdej wymaganej predkosci
katowej, jej sterowanie powoduje kontrolowane formowanie opisanego tu zjawiska
relatywistycznego jakie utrzymuje wehikut czteropednikowy w dynamicznej stabilnosci
sitowe;.

D3. Wiasnosci magnokraftu czteropednikowego

Réznice w dziataniu wehikutu czteropednikowego w porownaniu z dziataniem
dyskoidalnego magnokraftu, powodujg powstanie réznic we wtasnosciach obu tych statkow.
Generalnie rzecz biorgc, wehikut czteropednikowy nie jest w stanie wytworzy¢ efektywnego
babla prozniowego wokét swej powierzchni (patrz podrozdziat F10.1). Stad wszystkie
witasnosci zwigzane z istnieniem tego bagbla nie wystgpig w tym wehikule. Dla przyktadu
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jego loty bedg sie taczyty z tarciem o atmosfere oraz z efektami dzwiekowymi formowanymi
przez takie tarcie (przyktadowo z gtoSnym "bangiem" podczas przechodzenia przez bariere
dzwieku). Stad szybkos¢ wehikutu w atmosferze bedzie takze ograniczana przez bariere
cieplna. Jednakze w przestrzeni kosmicznej szybkos$¢ tego wehikutu moze byc¢ zblizona do
szybkosci swiatta. Nieobecnos$¢ babla prézniowego ostaniajgcego statek bedzie tez czynic
niemozliwymi jego loty poprzez przedmioty state (takie jak skaty czy budynki).
Manewrowos¢ wehikutu czteropednikowego bedzie na zblizonym poziomie jak
manewrowos¢ dyskoidalnego magnokraftu. Natomiast jego zdolno$¢ do jonizowania
otaczajgcego powietrza bedzie mniejsza, stad rowniez jego obraz jonowy bedzie posiadat
znacznie inny ksztatt i elementy charakterystyczne. Przyktadowo podczas wznoszenia sie
wehikutu éw obraz bedzie zawierat cztery bardzo wyrdzniajgce sie kolumny zjonizowanego
powietrza formowane przez cztery pedniki statku. Kolumny te dostawione bedg do obwodu
wynikowego wiru wehikutu, jaki domko-ksztattny korpus statku otoczy zaokraglong chmurg
wirujgcej plazmy (patrz rysunek Q3). Owa domko-ksztattna chmura wirujgcej plazmy bedzie
mniej intensywna niz cztery zjonizowane kolumny odchodzace od pednikéw, poniewaz
natezenie wytwarzajgcego jg pola jest tez mniejsze. Podczas opadania wehikutu
czteropednikowego, stupy zjonizowanego powietrza wytwarzane przez wiry witasne jego
pednikbw mogg zanikngC, stad jedynie wynikowa, chatko-ksztattna chmura otaczajgca caty
wehikut moze pozosta¢ widoczna.

Kilka wehikutéw czteropednikowych jest w stanie tgczy¢ sie z innymi statkami
magnetycznymi, formujac w ten sposéb wiele réznorodnych konfiguracji latajacych znanych
juz z opisow dyskoidalnego magnokraftu. Przyktadowo para (dwa) lub wiecej tych
wehikutdw moze potaczy¢ sie razem formujgc odpowiednik cygaro-ksztaltnego kompleksu
latajgcego (patrz czesc¢ #1 rysunku F6), lub odpowiednik kompleksu kulistego (patrz rysunek
F1c). Réwniez grupa cygar uformowanych w ten sposdb moze taczy¢ sie dalej w ktéras z
konfiguracji wyzszego rzedu, reprezentujgcych odpowiednik dla latajagcego systemu lub
latajgcego klustera dyskoidalnych magnokraftow (patrz czesci #5 i #6 rysunku F6).

Wehikuty czteropednikowe moga rowniez taczy¢ sie z dyskoidalnymi magnokraftami
w réznorodne konfiguracje latajgce. W potgczeniach takich przywierajg one do tych statkéw
w sposbéb zapewniajacy, iz wyloty z ich pednikow ustawiajg sie precyzyjnie na wylotach z
bocznych pednikéw dyskoidalnych magnokraftéw. Aby umozliwi¢ takie ustawienie, wehikuty
czteropednikowe beda budowane jedynie we wielkosciach jakie odpowiadajg wymiarom
poszczegolnych typdw dyskoidalnych magnokraftéw (ij. jakie umozliwiajg utozenie sie osi
pednikbw danego wehikutu z osiami pednikow odpowiadajgcego mu typu dyskoidalnego
magnokraftu). Z tego tez powodu roéwniez opracowanych zostanie tylko osiem
podstawowych typow wehikutu czteropednikowego. Wymiary dla tych typéw zestawiono w
tablicy D1. Poszczegolne typy tego wehikutu oznakowane zostaty jako T3, ..., do T10.
Kazdy z nich posiada rozstaw osi magnetycznych swych pednikdw roztozony doktadnie
wzdtuz obwodu okregu o srednicy nominalnej "d" jaka precyzyjnie pokrywa sie z rozstawem
pednikdw bocznych u takiego samego typu dyskoidalnego magnokraftu. Przyktadowo typ T3
wehikutu czteropednikowego posiada swe pedniki ustawione doktadnie na wylotach
pednikéw bocznych w typie K3 dyskoidalnego magnokraftu, typ T4 - w typie K4, itd.

Podobnie jak dyskoidalny magnokraft, rowniez magnokraft czteropednikowy podczas
ladowania wypali w glebie charakterystyczne slady zwane "lgdowiskami". Ladowiska te
sktadacC sie bedg z czterech kolistych wypalen na ziemi, spowodowanych przez kazdy z
czterech pednikow tego wehikutu - patrz (6) na rysunku D1. Rozlozenie tych wypalen
odpowiada¢ powinno w przyblizeniu naroznikom czworoboku 0 wymiarach nieco wiekszych
od wymiarow danego statku (tj. wymiary statku powinny dac¢ sie wpisaé w obreb
uformowanych przez niego sladéw). Jednakze z uwagi na fakt ze wehikut czteropednikowy
zwykle zawisa nieco nachylony, a takze Zze osie magnetyczne jego poszczegdinych
pednikdw nie sg dokfadnie réwnolegte do siebie (np. aby kompensowac reakcyjny moment
obrotowy od wiru wehikutu), wzajemne potozenie sladéw wypalonych w gtebie moze
znacznie odbiega¢ od ksztaltu idealnego kwadratu lub prostokata. Stad w rzeczywistosSci
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Slady pozostawione przez wehikut czeropednikowy zwykle przyjmowaty bedg postac
czterech podobnych wypalen formujacych narozniki czworokata nieréwnobocznego (1.
czworokata ktorego kazdy z bokéw posiada inng dtugos$¢ formujac obrys zdeformowanego
prostokata). Jesli chodzi o ksztatt poszczegdinych wypaleh pozostawianych przez cztery
pedniki tego wehikutu, to zalezat on bedzie od trybu pracy uzytych w nich konfiguracji
krzyzowych. Przy ich trybie pracy z "dominacjg strumienia wewnetrznego" (patrz opis w
podrozdziale C7.2), wypalane zostang w glebie charakterystyczne $lady skfadajgce sie ze
silnie zaznaczonego centralnego wypalenia i mniej wyraznej pierscieniowatej obwddki.
Takie wiasnie slady zilustrowano na rysunku D1 (wskazano je tam odno$nikiem "6"). W
przypadku trybu pracy pednikdw z "dominacjg strumienia zewnetrznego”, kazdy z nich
uformuje $lad w ksztatcie silnie wypalonego pierscienia (obwoédki) z mniej wypalonym
centralnym obszarem. Warto tu tez dodac, ze teoretycznie rzecz biorgc czes¢ pednikéw (np.
dwa) wehikutu czteropednikowego mogtaby pracowa¢c w dominacji strumienia
wewnetrznego, cze$¢ zas (np. pozostate dwa) w dominacji strumienia zewnetrznego. W
takim przypadku wypalenia formowane przez nie w glebie moglyby przyjaé postac
mieszaniny obu powyzej oméwionych sladow. Niemniej w praktyce tak duza elastycznosc
dziatania pednikow jest prawdopodobnie niemozliwa z uwagi na niepomiernie wiekszg
ztozono$¢ komputerowych programow sterujgcych danym wehikutem wymagang dla jej
realizacji. Dla zapewnienia tej elestycznosci programy owe musiatyby byC bowiem
wielokrotnie obszerniejsze i bardziej uniwersalne od programow sterujgcych zezwalajgcych
wszystkim pednikom jedynie na prace w tym samym trybie (stad tez, dzieki swojej
ztozonosci, mogtyby one ukrywac znacznie wiecej btedéw wprowadzajac poprzez to rowniez
zwiekszone niebezpieczenstwo katastrofy sterowanego nimi wehikutu - patrz [5]). Stad tez
najprawdopodobniej takie mieszane $lady nie bedg formowane w praktyce.

D4. Wyqlad i wymiary magnokraftu czteropednikowego

Wyglad magnokraftu czteropednikowego pokazany zostat w czesci (a) rysunku D1. Z
uwagi na dynamiczne neutralizowanie w nim miedzypednikowych oddziatywan
magnetycznych, ksztatt i wymiary przestrzeni zyciowej wehikutu czteropednikowego nie sg
ograniczane warunkami stabilnosci (jak to byto w przypadku dyskoidalnego magnokraftu -
patrz podrozdziat F4.3). Stad, gtéwnymi kryteriami konstrukcyjnymi przy projektowaniu
ksztattu tego wehikutu stajg sie: (1) zagwarantowanie magnetycznego sprzegania sie tych
wehikutdw z dyskoidalnymi magnokraftami w konfiguracje latajace; (2) zapewnienie
mozliwie najszybszej i najtatwiejszej identyfikacji typu danego wehikutu czteropednikowego;
(3) zapewnienie wymaganej aerodynamicznosci lotéw w osrodkach gazowych i ptynnych;
(4) dostarczenie mozliwie najwyzszego komfortu lotu dla zatogi i pasazerow; (5)
zabezpieczenie najtatwiejszego lagdowania; (6) wspomaganie mozliwie najtatwiejszego
zatadunku, przenoszenia i roztadunku transportowanego bagazu, itp.

Powyzsze kryteria konstrukcyjne zezwalajg na okreslong swobode w projektowaniu
ksztattu korpusu wehikutu czteropednikowego. Z uwagi jednak na najwyzszag przydatnosc
ksztattu szesciennego do transportowania ludzi i bagazu, wehikut ten najczesciej bedzie
przyjmowat wiasnie ksztalt kostki szesSciennej (po angielsku "cubicle") z daszkiem
przypominajgcym matg piramidke - taki jak pokazany na rysunku D1 (a). W niekt6rych
przypadkach moze on tez przyja¢ forme prostopadtosciennego domku (chatki) rowniez z
piramidkowym dachem - taki jak pokazany na rysunku Q1. Oczywiscie w szczegdlnych
przypadkach dowolne inne ksztatty mogqg tez zostaé uzyte, dla przyktadu kuliste, rakieto-
podobne, stozkowe czy nawet aerodynamiczne jak u wspotczesnego samolotu (poniewaz te
odmienne ksztatty bedg uzywane raczej rzadko, omowienie i ilustracja ich charakterystyk
uzytkowych zostaty pominiete w niniejszym rozdziale).

Kryteria numer (1) i (2) wymienione powyzej narzucajg szereg warunkow
matematycznych na wymiary wehikutu czteropednikowego. Aby usatysfakcjonowac owe
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warunki wymiary te muszg spetnia¢ rozne wspotzaleznosci i rownania jakich wyprowadzenie
zostanie tu pominiete, jakie jednak przytoczone zostaty u spodu tablicy D1. Z uwagi na owe
wspotzaleznosci, wymiary poszczegolnych typow wehikutéw czteropednikowych bedg wiec
Scisle zdefiniowane. Ich wartosci zestawione zostaty w tablicy D1. Posiadanie owej tablicy
umozliwia aby w przypadku ustalenia wartosci jakiejs jednej wielkosci dotyczacej danego
wehikutu czteropednikowego (np. liczby cztonkdéw jego zatogi), natychmiast stato sie tez
mozliwe odczytanie pozostatych danych opisujgcych ten wehikut, takich jak jego wymiary,
pedniki, waga, itp.

Kryterium konstrukcyjne numer (1), dotyczace mozliwosci sprzegania sie wehikutow
czteropednikowych z dyskoidalnymi magnokraftami, decyduje takze o ksztatcie i wymiarach
pednikdw uzytych w wehikutach czteropednikowych. Powodem jest tutaj wymdg, aby po
sprzegnieciu sie z dyskoidalnym magnokraftem odpowiadajgacego typu, gesto$¢ energii w
pednikach pozostawata taka sama. To z kolei narzuca wymdg, aby suma objetosci (Vc)
wszystkich komor oscylacyjnych z pednikow wehikutu czteropednikowego byta rowna sumie
objetosci (Vd) wszystkich komér oscylacyjnych z pednikow dyskoidalnego magnokraftu
odpowiedajgcego mu typu, tj. aby: Vc=Vd. To z kolei narzuca aby wymiary boczne komoér
oscylacyjnych obu tych statkbw miaty sie do siebie w odpowiedniej proporcji, jaka
stosunkowo tatwo daje sie wyliczy¢. Przyktadowo jesli przez symbol "ay," oznaczy¢ wymiar
boku zewnetrznej komory oscylacyjnej z pednika gtéwnego (M) dyskoidalnego magnokraftu
(zestawiony w kolumnie "ay" tabeli F1), zas przez "a" wymiar boku w komorach
oscylacyjnych standardowej konfiguracji krzyzowej uzytej w wehikutach czteropednikowych
(patrz rysunek D1), wtedy wzajemna zalezno$S¢ pomiedzy tymi wymiarami opisana moze
zostac nastepujgcym przyblizonym wzorem wynikajgcym z warunku Vc=Vd:

a =0.397 ay (D1)
(Zaleznosé tg daje sie tez wyrazié nastepujacym doktadnym wzorem (D1'): a = (1/16)3aw.)

Istotnym elementem wygladu wehikutu czteropednikowego sg dtugie, cienkie
kolumny wirujgcego pola magnetycznego produkowanego przez kazdy z jego pednikdw.
Poniewaz kolumny te posiadajg wyraznie zaznaczajace sie granice, zas formujgce je pole o
ogromnej koncentracji jest zawsze szybko-pulsujgce, stad bedg one stanowity rodzaj
putapki dla swiatta (patrz opis "czarnych belek" z podrozdziatu F10.4 tej monografii i G3.4
monografii [1a]). Podczas dnia dla przypadkowego obserwatora bedg wiec one wygladaty
jakby zostaly wykonane z czarnego materiatu lub dymu. Ich ciggly ruch wirowy na
przypadkowym obserwatorze moze sprawia¢ wrazenie ogladania ukfadu czterech czarnych
wiertet wirujgcych z ogromnymi szybkosciami.

Zupetnie odmienny wyglad te kolumny pola przyjma jesli bedg one ogladane w nocy.
Poniewaz jonizujg one powietrze, ich wyglad na tle czarnego otoczenia bedzie wtedy
przypominat tzw. "biaty szum" ogladany na ekranie telewizora (biaty szum - po angielsku
"white noise" jest to obraz ztozony z biatych i czarnych kropek jaki ukazuje sie na ekranie
telewizora jesli telewizor ten pozostaje wiaczony ale nie odbiera zadnej stacji).

W kazdej kolumnie pola odprowadzanego do otoczenia z pednikdw wehikutu
czteropednikowego daje sie wyrézni¢ dwa obszary, tj.: ciemny rdzen (4) i jasniejszg otoczke
(5) w przypadku pracy tych pednikéw w trybie dominacji strumienia wewnetrznego - jak to
pokazano w czesci (a) na rysunku D1; lub jasniejszy rdzen i ciemng otoczke w przypadku
pracy tych pednikdw w trybie dominacji strumienia zewnetrznego. Rdzen (4) uformowany
zostaje w efekcie wirowania wydatku z gtéwnej komory osylacyjnej w konfiguracji krzyzowej
danego pednika wokot osi magnetycznej "m" tej komory (na rysunku D1 komora gtéwna
oznaczona jest jako M). Natomiast szybko obracajgce sie cztery ramiona otoczki (5)
formowane sg w efekcie wirowania wokét rdzenia (4) wydatkéow z czterech bocznych komor
oscylacyjnych danej konfiguracji krzyzowej (na rysunkach D1 i C9 oznaczonych jako U, V,
W i X). Wydatki tych komor bocznych przylegaja do rdzenia i wirujg wraz z nim w podobny
sposéb jak piora wiertta przylegajg i wirujg wraz z rdzeniem tego wiertta.

Jak to juz wyjasniono powyzej, podczas dnia dla zewnetrznego obserwatora wyglad
owych dwdch czesci wirujgcej kolumny pola pednika czyni to pole niezwykle podobne do
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wirujgcego czarnego wiertta. Owo wiertto z kolei nie jest zbyt odlegte w wygladzie od
czarnego smigta helikopterowego, tyle tylko iz zamiast by¢ ptaskim i szerokim jest ono
waskie i dtugie. To, razem z kanciastym, helikoptero-podobnym ksztattem samego wehikutu,
jest w stanie spowodowac u niektorych - mniej obznajomionych z technika lotniczg widzow,
iz niekiedy nawet bez uzycia modyfikatoréow wygladu opisanych w punkcie 5 podrozdziatu
N3.2, ciggle moga oni pomyli¢ wehikut czteropednikowy z dwu- lub cztero-rotorowym
helikopterem pozbawionym znakdéw rozpoznawczych (symboli rejestracyjnych).

D5. Identyfikacja typu magnokraftu czteropednikowego

Aby umozliwi¢ innym podroznikom przestrzeni kosmicznej szybkie identyfikowanie
typu napotkanego przez nich magnokraftu czteropednikowego, najwazniejsze elementy
geometryczne tego wehikutu budowane bedg w odpowiednich proporcjach. W ten sposob
identyfikowanie typu danego wehikutu stanie sie niezwykle fatwe i stad moze byc¢
dokonywane nawet przez komputer podigczony do radaru. Identyfikowanie to wymaga
jedynie wyznaczenia wzajemnej proporcji pomiedzy najwazniejszymi wymiarami wehikutu. Z
kolei, znajomos¢ tych proporcji wskaze wspotczynnik typu "T" danego wehikutu
czteropednikowego. Warto$¢ owego wspotczynnika typu jest rowna stosunkowi gabarytowej
wysokosci "H" danego wehikutu do wysokosci "Z" jego piramidkowego dachu (patrz rysunek
D1):

T=H/Z (D2)

Kiedy z proporcji wymiarowych danego wehikutu czteropednikowego poznany zostanie jego
wspotczynnik T, wszystkie pozostate dane o tym wehikule moga albo zosta¢ odczytane z
odpowiednich tablic (patrz tablica D1), albo tez wyznaczone 2z odpowiednich
wspotzaleznosci matematycznych obowigzujgcych dla tych statkdéw (patrz wzory zestawione
pod tablicg D1).
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Tablica D1. Najwazniejsze dane konstrukcyjne wszystkich o$smiu typdw magnokraftow czteropednikowych. Interpretacja uzytych
symboli pokazana zostata na rysunku D1. Wymiary poszczegodlnych wehikutdw wyznaczono z warunku ich sprzegalnosci z
dyskoidalnymi magnokraftami, (tj. w wehikutach szesciennych dla ktorych I=lp=ly, odlegtos¢ "I" pomiedzy osiami ich pgdnikdw musi
spetiaé nastepujace réwnanie: | = 0.5486 2(T-1) [metrow]). Wszystkie wymiary liniowe z tej tablicy wyrazone zostaty w metrach.

Odpow Wymiary gabarytowe Rozstawienie pednikdéw wehikuitu
Typ| typ korpusu wehikutu Wymiary Za| Waga
Nr dysk.| dla statkdéw szesdSciennych d Statki prostokatne |szesé. pednikdéw |to| stat-
(prze- ga ku
T K W G Z H katna) ANG 1w 1b 1=1w,Db h a
- - - m m m m m deg m m m m m - ton
1.|T3 K3 2.01 1.46| 0.73 2.19 3.10| 22.5 2.86 1.19 2.19| 0.73| 0.18]| 3 0.5
2.|T4 K4 4.11 3.29( 1.09 4.38 6.20| 30 5.37 3.10 4.39( 1.09] 0.27] 4 4
3.|T5 K5 8.35 7.02( 1.76 8.78| 12.41( 33.75| 10.32 6.89 8.78| 1.76| 0.43| 5 33
4.|T6 K6 16.82| 14.64| 2.93| 17.55| 24.82| 27 15.64 7.97 17.56| 2.93| 0.73| 6 270
5.|T7 K7 33.86| 30.09| 5.02| 35.11| 49.65| 30 43.00| 24.82| 35.11| 5.02| 1.25( 7 2 164
6.|T8 K8 68.02| 61.44| 8.78| 70.22| 99.30| 32.14| 59.46| 37.36| 70.22| 8.78| 2.20| 8| 17 312
7.]T9 K9 136.54(124.84(15.60140.44]1198.61(28.125(123.86( 66.20(140.44115.60| 3.90( 9|138 497
8.[T10| K10 [273.86(252.79]128.09|280.88|397.22| 30 344.00(198.61(280.88]28.09| 7.02|10|1107981

Oto rdéwnania wyrazajace zwigzki matematyczne pomigdzy poszczegdblnymi wielkosSciami z tej tablicy:

=X z=h d=1v2 a=h/4 d’ = 1,°+1,° = 21° 1=0.5486%2 """ [m]
1 7z=1/T ANG=arctan (1b/1lw) h=1/T Waga=0.05*1°*H
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Rys. D1. Wehikut czteropednikowy — wyglad ogdlny. Statek ten, razem z dyskoidalnym
magnokraftem oraz magnetycznym napedem osobistym, reprezentuje jedno z trzech
podstawowych zastosowan pednikbw magnetycznych wykorzystujgcych  komore
oscylacyjna. Zilustrowane zostaty: ksztaft, podzespoty, oraz najwazniejsze wymiary tego
wehikutu. Symbole: 1 - dach w ksztatcie piramidki; 2 - szeScienny korpus gtéwny statku
zawierajacy jego przestrzen zyciowg (ij. kabine zatogi, kabiny pasazerow, powietrze,
zapasy, komputer poktadowy, itp.); 3 - jeden z czterech pednikoéw (po jego szczegoty patrz
nastepny ,rys. D2”); 4 - rdzeh stupa pola magnetycznego wydzielanego przez kazdy z
pednikow tego wehikutu (rdzeh ten formowany jest z pola produkowanego przez gtéwng
"M" komore oscylacyjng); 5 - otoczka z wirujgcych segmentéw pola magnetycznego
wydzielanego z komor bocznych U, V, W, X kazdego pednika; 6 - jeden z czterech
wypalonych $Sladéw pozostawianych na powierzchni gruntu przez taki nisko zawisajacy
statek ktérego pedniki pracujg w trybie dominacji strumienia wewnetrznego (patrz
podrozdziaty D3 i C7.2). Wymiary: H, Z, G, W - opisuja rozmiary prostokatnej lub
szesciennej kabiny zatogi (reprezentujg one: wysokos$¢ gabarytowa, wysoko$¢ dachu,
wysokos¢ Scian, oraz szerokoSc¢ statku); d, I, lyy, Ib (dla szescianu lw=Ib=l) - opisujg rozstaw
osi magnetycznych wehikutu (rozstaw ten musi by¢é zgodny z rozstawem pednikéw
bocznych dyskoidalnego magnokraftu tego samego typu); h - opisuje wysoko$¢ pednikow
wehikutu.
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Rys. D2. Pedniki wykorzystywane w wehikule czteropednikowym. Rysunek pokazuje
ksztatt, wyglad, oraz gtbwne wymiary owych pednikéw. Symbole: M - komora gtdwna danej
konfiguracji krzyzowej; U, V, W, X - cztery komory boczne konfiguracji krzyzowej pierwszej
generacji przyjmujgce ksztatty szesciandw (zauwaz ze przekréj poprzeczny komor U, V, W,
X musi sie rownac przekrojowi poprzecznemu komory M, jednak ich dtugo$¢ musi byc¢
czterokrotnie mniejsza); 2 - amforo-ksztattna owiewka aerodynamiczna jaka przykrywa i
ostania komory pednika (zauwaz Zze owiewka ta moze tez przyjac inne ksztatty); a - wymiar
boczny szesciennej komory oscylacyjnej; N, S - zorientowanie biegundéw magnetycznych w
poszczegolnych komorach oscylacyjnych; m - 0$ magnetyczna pednika.

(Lewy) Pednik beczko-ksztattny pierwszej generacji. Jedyna réznica w stosunku do
pednika z prawej czesci, to inny ksztatt przenikalnej dla pola magnetycznego owiewki
aerodynamicznej "1".

(Prawy) Pednik amforo-ksztattny pierwszej generacji. Pokazano jego wyglad,
wymiary, oraz podzespoty sktadowe. Oparty jest on na konfiguracji komoér oscylacyjnych
nazywanej "konfiguracja krzyzowa" (po szczegoty patrz rysunek C9).
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Rozdziat E.

MAGNETYCZNY NAPED OSOBISTY

Motto: "Uzytecznos¢ wzrasta proporcjonalnie do stopnia zminiaturyzowania (ij. im mniejsze
tym uzyteczniejsze)."

Prawie kazdy z nas $nit kiedys o lataniu. Przypomnijmy wiec sobie jak ono
wygladato. Nasz mdzg nabrzmiewat decyzjg wzniesienia sie w powietrze, za$ ciato
postusznie i bezwazko podagzato za zleceniem woli. Nie musieliSmy wymachiwa¢ rekami
czy przebiera¢ nogami. Wszystko co pomysleliSmy zostato natychmiast wykonane.

Ciekawe skad sie bierze owa rozbieznos¢ naszych snow z logikg ktéra przeciez
podpowiada, iz latanie zawsze powinno wymaga¢ wymachiwan (wszakze ptaki machaniem
skrzydtami ciezko zapracowywujg na swoje loty). Uwazam, Ze nasza intuicja juz obecnie
wie co nadejdzie w dalekiej przysziosci. Bezwysitkowe sny naszego latania
prawdopodobnie sg wiec intuicyjnymi obrazami urzadzen jakich zbudowanie ma dopiero
nastgpic.

Jak nasi odlegli potomkowie odbywaé bedg latanie w powietrzu juz obecnie daje sie
wydedukowa¢ na podstawie dziatania wehikutu opisanego w rozdziale F pod nazwg
"dyskoidalnego magnokraftu". Streszczajgc to dziatanie w wielkim uproszczeniu,
urzadzenia napedowe magnokraftu przyjmujg forme poteznych zrédet pola (ij. "komoér
oscylacyjnych") zamknietych w kulistych obudowach i w tej monografii nazywanych
"pednikami magnetycznymi". Podczas lotbw w pozycji odwroconej, pole wytwarzane przez
osiem pednikbw bocznych magnokraftu odpycha ten wehikut od pola magnetycznego
Ziemi, wynoszgc go w przestrzen - patrz pedniki boczne oznaczone U, V, W, X na
rysunkach F1 "a", F3, i E1 "a". Réwnoczesnie pojedynczy pednik gtdwny umieszczony w
centrum statku przyciggany jest przez pole ziemskie formujgc site stabilizacyjng jaka
utwierdza zorientowanie statku w przestrzeni oraz kontroluje jego wzlot, zawisanie, lub
opadanie - patrz pednik gtowny oznaczony M na rysunkach F1 "a", F3 i E1 "a". Omawiang
w powyzszym streszczeniu pozycje odwrdécong magnokraftu moznaby nazwacC pozycjg
"wiszgcq" aby jg odrozni¢ od normalnej pozycji lotdw magnokraftu nazywanej "stojacg" i
pokazanej na rysunku F4. Magnokraft lecacy w owej odwrdconej pozycji "wiszacej"
pokazano wiasnie w czesci "a" rysunku E1.

tatwo przewidzie¢, ze pedniki magnetyczne wykorzystujgce komorg oscylacyjna,
pewnego dnia zostang zminiaturyzowane do kilkunastomilimetrowych rozmiaréw i
nastepnie zabudowane do elementéw odpowiednio adaptowanej garderoby, np. do
osmiosegmentowego pasa i grubych podeszw butow. Jak to wida¢ w czesci "b" rysunku E1,
po zabudowaniu do pasa i butow pedniki te uformujg zarys sylwetki ludzkiej a jednoczes$nie
ich dziatanie bedzie niemal identyczne jak dziatanie pednikbw w magnokrafcie pokazanym
w czesci "a" tego samego rysunki E1. Dzieki temu takie ich zestawienie pozwoli na
uformowanie nowego rodzaju napedu, jaki nazywam "magnetycznym napedem osobistym".
Urzadzenie wykorzystujgce 6w nowy naped znajdzie zastosowanie dla powodowania lotow
0sOb bez uzycia zadnego widocznego wehikutu, lub do wspomagania tradycyjnych
sposobow poruszania sie tych oséb (np. do chodzenia po powierzchni wody lub po suficie,
do wskakiwania na dachy najwyzszych budynkoéw, itp.)

Podobnie jak to jest z pednikami najmniejszego magnokraftu typu K3, naped
osobisty wykorzystywat bedzie osiem pednikéw bocznych (oznaczonych U, V, Wi X) - patrz
czes¢ "b" rysunku E1. Jednakze w przeciwiehstwie do magnokraftu posiadat on bedzie nie
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jeden, ale az dwa pedniki gtéwne (w czesci "b" rysunku E1 oznaczone M| i MR). Obie te
grupy pednikbw zamocowane zostang do ciata uzytkownika za posrednictwem
jednoczesciowego kombinezonu, tworzac w ten sposéb wysoce efektywny system
napedowy. Ciato uzytkownika wypetni w nim funkcje "konstrukcji nosnej" lub "ramy". Kazdy
pednik takiego systemu, podobnie jak pednik magnokraftu, zawiera w sobie jedng
zminiaturyzowang kapsute dwukomorowg wielkosci zaledwie kilkunastu milimetrow, jaka
zamontowana zostaje we wnetrzu odpowiedniej kulistej obudowy. Owa kapsuta oraz jej
obudowa sag podobnej konstrukcji i dziatania jak te uzyte w magnokrafcie, tyle tylko ze
zostaty one odpowiednio zminiaturyzowane. Dlatego tez pedniki napedu osobistego mogq
by¢ budowane w wielkosciach pozwalajgcych na ich zamontowywanie do wnetrza czesci
garderoby (np. butdw i pasa) bez powodowania zauwazalnego zwiekszenia niewygody, czy
ciezaru i wielkosci tej garderoby. Z drugiej strony, pozostajgc prawie ze niezauwazalnymi,
pedniki te dostarczg ich uzytkownikom réznorodnych atrybutow wyszczegodlnionych w
podrozdziale EG6, takich jak przyktadowo: zdolnos¢ do latania w powietrzu lub przestrzeni
kosmicznej z predkosciami limitowanymi jedynie wykonywaniem czynnosci fizjologicznych
(przyktadowo oddychaniem), ogromna sita fizyczna, niewidzialnos¢, odpornosc¢ na dziatanie
broni palnej i kazdej innej broni jaka mogtaby by¢ przeciwko nim uzyta, plus wiele innych
rownie pozgdanych i niezwyktych mozliwosci.

Jesli chodzi o kolejnos¢ budowy poszczegdlnych napeddéw magnetycznych na Ziemi,
to magnetyczny naped osobisty zbudowany zostanie jako czwarty rodzaj napedu
wykorzystujgcego komory oscylacyjne (patrz okres 1D z klasyfikacji podanej w podrozdziale
M6). Przyczyng tego stanu rzeczy beda poczatkowe trudnosci technologiczne z
miniaturyzacjg kapsut dwukomorowych do rozmiaréw na tyle niewielkich jakie wymagane
beda dla tego napedu.

E1. Standardowy kombinezon napedu osobistego

Wyglad standardowego kombinezonu napedu osobistego pokazany zostat na
rysunku E2. Wszystkie czesci tego kombinezonu przypominajg typowe elementy ubioru
ludzkiego, tyle tylko ze niezaleznie od funkcji ubiorczych dodatkowo dostosowane sg one
do wypetniania funkcji transportowych. Dla niezorientowanego obserwatora nie bedzie wiec
mozliwym wzrokowe wykrycie istnienia takiego napedu, jako ze jego wyglad przypominat
bedzie zwykly stréj sportowy, zas jego istnienie stanie sie zauwazalne dopiero po
ujawnieniu sie wywofanych przez niego efektéw napedowych (np. wzniesieniu sie jego
uzytkownika w powietrze). Na kombinezon napedu osobistego sktadajg sie nastepujgce
elementy: jednoczesciowy kostium (3) z kapturem ostaniajagcym gtowe (5) oraz rekawicami
(4), buty (1) zawierajgce miniaturowe "pedniki gtéowne" zamontowane w ich podeszwach,
oraz specjalny osmiosegmentowy pas (2) utrzymujgcy wbudowane w niego osiem
miniaturowych "pednikdéw bocznych". Kaptur (5), rekawice (4) i buty (1) sg tak
zaprojektowane aby hermetycznie tgczyly sie one z kostiumem (3), formujac w ten sposéb
jednoczesciowy kombinezon szczelnie ostaniajacy cate ciato uzytkownika. Z tytu kotnierza
tego kombinezonu wbudowany zostanie komputer sterujgcy napedem oraz czujniki jakie
odczytywaC¢ bedg myslowe sygnaty sterownicze bezposrednio z podstawy czaszki
uzytkownika i nastepnie przetwarzac je na rozkazy wykonawcze w sposob juz opisany dla
urzadzenia zwanego TRI (po szczegoty patrz podrozdziat N3).

Wszystkie elementy ubiorcze omawianego kombinezonu wykonywane bedg ze
specjalnego materialu magnetorefleksyjnego - patrz jego opisy w podrozdziale F2.4.
Materiat taki odbija pole magnetyczne w sposob podobny jak lustro odbija swiatto. Dzieki tej
wiasnosci, materiat magnetorefleksyjny zabezpieczy ciato uzytkownika przed niszczacym
dziataniem silnego, pulsujgcego pola magnetycznego wytwarzanego przez pedniki napedu
osobistego. Aczkolwiek twarz pozostanie odstonieta, pole magnetyczne rowniez nie bedzie
w stanie przez nig wnikng¢ do moézgu, poniewaz dziatanie tego pola ogranicza sie tylko do
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obszarow gdzie jego linie sit sg w stanie formowa¢ obwody zamkniete (ksztait
magnetorefleksyjnego kaptura czyni niemozliwym takie domykanie sie obwoddéw poprzez
gtowe uzytkownika). Dla dodatkowego zabezpieczenia skory twarzy przed silnym polem
magnetycznym niekiedy koniecznym sie stanie dodatkowe ubieranie specjalnej maski,
podobnej do masek zaktadanych przez rabusiow bankowych lub przez "spiderman",
"batman", i "superheroes" z filméw amerykanskich. W przypadku gdy maska taka
okazataby sie niestosowna, mozliwe jest tez uzycie kremu wykonanego na bazie grafitu
(stwierdzono, ze grafit jest jednym z najlepszych naturalnych materiatow
magnetorefleksyjnych). Oczywiscie 6w krem nie tylko ze bedzie zabezpieczat twarz przed
polem magnetycznym, ale takze nada skérze uzytkownika niezwykiego, metalicznego
kolorytu. Jedyne czesci twarzy ktore bez uzycia hetmu kosmicznego jak ten z rysunku E4
"b" nie bedg mogty zosta¢ zabezpieczone przed dziataniem na nie pola magnetycznego to
oczy i zeby. Stad oczy i zeby uzytkownikéw tego typu napedu pobudzone silnym polem
magnetycznym bedg w ciemnosci Swiecity fosforycznym Swiattem, stwarzajgc podstawy do
powstania réznych opowiesci o wampirach i innych opisywanych w podrozdziale R4.1
nadprzyrodzonych istotach.

Specjalne rekawice (4) uzupeiniajgce magnetyczny naped osobisty zostalty tak
zaprojektowane aby nie tylko zabezpieczaC palce przed wplywem silnego pola
magnetycznego, ale takze przed indukowanymi przez to pole sitami elektrostatycznymi. Jak
mozna sie bowiem spodziewac, pulsujgce pole magnetyczne pednikdw zawartych w pasie
musi powodowac¢ wytwarzanie silnych tadunkoéw elektrycznych wokot bioder uzytkownika. Z
kolei tadunki te stopniowo zgromadzg sie na palcach uzytkownika. Sity wzajemnego
odpychania sie tych jednoimiennych tadunkoéw bedg usitowaty rozchylac palce uzytkownika
na podobnej zasadzie jak czynig to z listkami elektroskopu. Aczkolwiek owe rozchylajgce
dziatanie tadunkow bedzie zbyt stabe aby zaszkodzi¢ uzytkownikowi, przy dtugotrwatym
jego dziataniu moze ono jednak spowodowac nieprzyjemne nacigganie skory i bol miesni.
Stad uzycie btono-podobnych tgcznikow pomiedzy palcami rekawic (4), podobnych do bton
na nogach kaczki, zabezpieczy uzytkownika przed owymi nieprzyjemnymi nastepstwami.

Aby zmniejszyC ilosC elektrostatycznej elektrycznosci gromadzacej sie na palcach,
uzytkownicy napedu osobistego z pednikami w pasie bedg wykazywali tez tendencje do
trzymania swych rgk w podniesieniu, albo unoszac je z boku jak zrywajacy sie do lotu ptak
wznosi swe skrzydta, albo tez trzymajac je ztozone razem i wyciggniete do przodu jak
przypisuje sie to lunatykom (patrz tez opisy z podrozdziatu R4.1). Bardzo pomocne w takim
utrzymywaniu rgk w podniesieniu okazg sie bransoletki wspomagajgce opisane w
nastepnym paragrafie i pokazane jako 3 na rysunku E4 "a". Bransoletki te same unosity
beda rece swych uzytkownikéw, tak ze state utrzymywanie tych rgk w omoéwionym tu
podniesieniu nie bedzie wymagato zadnego wysitku.

Jesli uzytkownik napedu osobistego zamierzat bedzie wykonaC ciezkg prace
fizyczna, wykorzysta on dodatkowe pedniki wspomagajgce. Pedniki te zamontowane w
specjalnych bransoletkach wspomagajacych zaktadane bedg na oba nadgarstki jak zegarki
reczne (patrz 3 na rysunku E4 "a"). Poprzez magnetyczne oddziatywania sitowe z innymi
pednikami napedu osobistego, pedniki wspomagajace uformujg rodzaj bezdotykowego
dzwigu nadajacego uzytkownikowi niezwyktej sity fizycznej. Stad osoba w nie wyposazona
zdolna bedzie do podnoszenia gtazow wazacych wiele ton, do przetamywania poteznych
konstrukcji, powalania budynkéw, wyrywania drzew z korzeniami, itp. Bez zadnego tez
wysitku bedzie godzinami mogta utrzymywac swe rece w podniesieniu jak to opisano jeden
paragraf wyze;j.

W niektorych przypadkach kombinezon magnetycznego napedu osobistego posiadat
bedzie takze peleryne przyszytg do tytu jego rekawdw oraz do strony grzbietowej wzdtuz
kregostupa uzytkownika. Peleryna taka pokazana zostata w czesci "a" rysunku E4. W
przypadku lotbw w powietrzu, po rozpostarciu jak skrzydta peleryna ta dostarczy
uzytkownikowi dodatkowych atrybutow aerodynamicznych podobnych to tych
wytwarzanych przez dzisiejsze lotnie. Atrybuty te zwiekszg ptynnos¢ manewrowania i
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precyzje lotu. Jednak peleryna taka nada réwniez uzytkownikowi nieco odpychajgcego
wygladu btoniastego nietoperza.

E2. Dzialanie magnetycznego napedu osobistego

Zasada dziatania magnetycznego napedu osobistego zilustrowana zostata na
rysunku E3. Lewa sylwetka tego rysunku pokazuje sity zewnetrznego oddziatywania
napedu osobistego z polem magnetycznym otoczenia, tj. z polem ziemskim, stonecznym
lub galaktycznym. Osiem pednikéw bocznych zamontowanych w pasie napedu osobistego,
zorientowanych zostaje w sposob powodujgcy ich odpychanie od pola magnetycznego
otoczenia. W ten sposob pedniki boczne wytwarzajg sity nosne "R" jakie unoszg
uzytkownika. Miniaturowe pedniki gtdbwne zamontowane w podeszwach butow
zorientowane sg przyciggajagco wzgledem pola magnetycznego otoczenia. Dzieki temu
formujg one dwie sity stabilizujgce "A" (ij. prawg "AR" i lewg "AL") jakie wyznaczajg
potozenie wymagane przez uzytkownika w czasie jego lotu. Odpowiednie wywazanie
wartosci sit "R" i "A" powoduje wznoszenie (wzlot), nieruchome zawisanie, lub opadanie
uzytkownika. Dla przyktadu wzlot uzytkownika w gére nastapi gdy wartosc sit nosnych "R"
przekroczy wartosc¢ sit stabilizacyjnych "A". Im wieksza bedzie nadwyzka sit podnoszacych
"R" nad sitami obnizajgcymi "A" tym wzlot uzytkownika bedzie szybszy.

Obie grupy sit "R" i "A" sg pochodzenia zewnetrznego, poniewaz powstajg one gdy
pole magnetyczne otoczenia (np. pole Ziemi) odpycha lub przycigga pole wytwarzane przez
pedniki gtdwne i boczne napedu osobistego. Stad sity produkowane w wyniku tego
odziatywania z otoczeniem mogg by¢ nazywane "sitami zewnetrznymi". Niezaleznie od
nich, w napedzie osobistym wystepuje tez i drugi rodzaj sit, jakie mogag zosta¢ nazwane
"sitami wewnetrznymi". Sg one formowane w wyniku wzajemnych oddziatywan pomiedzy
poszczegolnymi pednikami napedu osobistego. Owe "sity wewnetrzne" pokazane zostaty
na prawej sylwetce z rysunku E3. Sktadajg sie na nie:

B - Sity wzajemnego odpychania sie pednika gtéwnego z podeszwy jednego buta od
pednika gtbwnego z podeszwy drugiego buta. Sity odpychajagce "B" wytwarzane sag
poniewaz bieguny magnetyczne (N, S) w obu pednikach gtéwnych muszg by¢ zorientowane
w tym samym kierunku.

F - Sity wzajemnego odpychania sie kazdego pednika bocznego z pasa od innych
pednikdbw zawartych w tym samym osmio-segmentowym pasie. Sity "F" powodowa¢ bedag
odsrodkowe rozprezanie sie i napinanie pasa.

Q - Sity wzajemnego przyciggania sie pomiedzy kazdym z pednikow gtownych w
butach i kazdym pednikiem bocznym w pasie. Owe sity "Q" wytwarzane beda poniewaz
bieguny magnetyczne w obu pednikach gtéwnych muszag zosta¢ zorientowane w kierunku
przeciwstawnym niz bieguny magnetyczne wszystkich pednikéw bocznych.

Warto zauwazy¢, ze istnieje Sciste podobienstwo pomiedzy sitami "zewnetrznymi" i
"wewnetrznymi" panujgcymi w napedzie osobistym, a podobnymi sitami panujgcymi w
konstrukcji magnokraftu - patrz [1F4.3], lub opis w podrozdziale F4.3 oraz ilustracja z
rysunku F15.

Obecnosé zewnetrznego i wewnetrznego uktadu sit jest korzystna dla uzytkownika
napedu osobistego. Oba ukfady fgczg bowiem poszczegdlne elementy tego napedu w
jeden wspétdziatajgcy zespét. Dziatanie tego zespotu jest tak dobrane, ze przeciwstawne
sobie sity nawzajem sie balansujg. Dla przykfadu, kiedy sita nosna "R" i stabilizacyjna "A"
starajg sie rozerwac uzytkownika, jednoczesnie sity "Q" starajg sie scisng¢ go wzdtuz tego
samego kierunku. W ten sposob ciato uzytkownika nie jest ani sciskane ani tez rozciggane
sitami magnetycznymi. Réwnoczesnie napiety uktad wzajemnie przeciwstawnych sobie sit
otaczajgcych ciato uzytkownika formuje rodzaj "magnetycznego szkieletu" jaki otacza i
unosi dang osobe w sposéb podobny jak wspétczesny samochdd jest chroniony i unoszony
przez jego rame. Istnieje jednak warunek natozony na wzajemne balansowanie sie sit "R/A"
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i "Q". Warunek ten stwierdza, ze uzytkownik nie moze zgina¢ nég w kolanach, poniewaz
kazde ich zgiecie dostarczytoby natychmiastowej przewagi sitom "Q" nad sitami "R/A".
(Warto$¢ sit Q wzrasta wyktadniczo ze zmniejszaniem sie odlegtosci pomiedzy pednikami z
butéw i pasa.) Jesli wiec uzytkownik ztamie ten warunek, raz zgiete nogi beda musiaty
pozostawac unieruchomione w pozycji kucajgcej przez reszte lotu. Stad latanie w pozyc;ji
kucania z nogami skrzyzowanymi bedzie jedng z dwodch charakterystycznych postaw
uzytkownikow napedu osobistego (druga postawa to nogi sztywno wyprostowane i w
rozkroku - jej opis nastgpi). Ciekawe, ze latanie z takim wtadnie skrzyZzowaniem
podwinietych nog jakby dana osoba siedziata na ubikacji jest czesto ilustrowane jako
typowe zachowanie sie Sredniowiecznych "diabtéw" (przyktadowo patrz Sredniowieczna
rzezba diabta znajdujgca sie na zamku wysokim w Malborku przy wlocie korytarza
wiodgcego do ubikacji krzyzackich).

Innym warunkiem natozonym na naped osobisty to balansowanie sit rozpierajgcych
"B" panujgcych pomiedzy obu pednikami gtéwnymi zamontowanymi w butach. Sity te
utrzymujg nogi uzytkownika w rozkroku przez caty czas uzytkowania napedu osobistego.
Wypetnienie wiec tego drugiego warunku dostarcza jeszcze jednej postawy
charakterystycznej jaka bedzie umozliwiata identyfikowanie i odréznianie uzytkownikéw
magnetycznego napedu osobistego (pierwszej generacji). Ich nogi muszg by¢ bowiem
trzymane wyprostowane w rozkroku nie tylko podczas lotdw przy unieruchomionym ciele,
ale takze podczas wspomagania tradycyjnych metod poruszania sie, takich jak chodzenie,
skakanie, ptywanie, itp. Przyktadowo podczas chodzenia uzytkownik tego napedu nie
bedzie mogt zgiaé w kolanach swoich sztywno wyprostowanych nég, bowiem kazde ich
zgiecie w kolanach spowoduje natychmiastowe podwiniecie tych nég w pozycje kucajgcq
omowiong paragraf wyzej. Stgd czesto zamiast chodzi¢ jak to sie czyni normalnie,
uzytkownicy tego napedu poruszali sie bedg dtugimi skokami odbywajgcymi sie oboma
wyprostowanymi i rozkroczonymi nogami naraz bez zginania ich w kolanach (tj. skokami
podobnymi do tych wykonywanych przez dzieci imitujgce poruszanie sie krélika). Szokujaca
dziwnos¢ ich postawy i sposobu poruszania sie niekiedy pogtebi jeszcze wyjasniony przy
koncu podrozdziatu E1 zwyczaj trzymania przez nich swoich rgk wyprostowanych przed
sobg jak to czynig lunatycy lub wystawionych w boki od ciata jak policjant regulujgcy ruch
drogowy - patrz tez opisy z podrozdziatu R4.1. Warto zauwazy¢, ze chociaz poruszanie sie
z takim ciggtym rozkrokiem nog i wyciggnietymi do przodu rekami moze wyglada¢ bardzo
dziwnie i niezgrabnie, przy blizszym kontakcie zapewne zaimponuje on przypadkowemu
obserwatorowi niezwyktg zrecznos$ciag, efektywnoscig i szybkoscia.

Niezaleznie od statycznych oddziatywan sitowych, naped osobisty wytwarzat tez
bedzie oddziatywania dynamiczne. Oddziatywania te wywolywane bedg wirem
magnetycznym formowanym wokét pasa uzytkownika poprzez 90 przesuniecia fazowe w
pulsowaniach pola wytwarzanego przez kolejne pedniki boczne. Wir ten podobny bedzie do
rotujgcego pola magnetycznego formowanego przez wspoétczesne silniki asynchroniczne.
Dostarczy on napedowi osobistemu szeregu korzystnych atrybutow, przyktadowo uformuje
on wokdt uzytkownika rodzaj "pancerza indukcyjnego" jaki spowoduje eksplozyjne
odparowanie pociskéw wystrzelonych w jego kierunku.

Kolejng grupe oddziatywan w magnetycznym napedzie osobistym pierwszej
generacji stanowig oddziatywania konfiguracyjne. Wynikajg one =z faktu otaczania
uzytkownika polem magnetycznym o odpowiednim ksztatcie przestrzennym. Przy
wiasciwym doborze tego ksztattu naped osobisty wytworzy soczewke magnetyczng jaka
odchyli promieniowanie $wietlne czynigc uzytkownika niewidzialnym (patrz rysunek F32 i
opis z podrozdziatu F10.3). Warto tutaj tez zauwazy¢, ze uzytkownicy napeddw osobistych
drugiej i trzeciej generacji opisanych w podrozdziatach L4 i M4 niezaleznie od stawania sie
niewidzialnymi poprzez witgczenie owej soczewki magnetycznej, do swej dyspozycji beda
takze mieli i kilka dalszych sposobow osiggniecia niewidzialnosci, takich jak np.
wprowadzenie sie w stan szybkiego migotania telekinetycznego (patrz opis z podrozdziatu
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L1), manipulacje na uptywie czasu (patrz podrozdziat M1), czy oddziatywanie na zmyst
wzroku obserwatora (patrz modyfikatory wygladu opisane w podrozdziale N3.2).

Dla sterowania dziataniem napedu osobistego uzywane bedg specjalne mikro-
komputery. Komputery te odczytywaC bedg biopragdy odbierane przez specjalnie
skonstruowane czujniki umieszczone u podstawy czaszki z tytu szyi uzytkownika.
Nastepnie bio-prady te tlumaczone bedg na sygnaty wykonawcze. (Zasada takiego
odczytywania i ttumaczenia oméwiona juz byta w podrozdziatach N1 i N3 - patrz opisy tzw.
"interface rozpoznajgcego mysli" albo "TRI" - podrozdziat N3.1.) Stad wystarczy jedynie
pomysleC o wzlocie do gory, opadaniu czy okreslonym manewrze, aby zamierzony przez
uzytkownika rodzaj przemieszczenia zostat natychmiast zrealizowany bez koniecznosci
wykonywania jakichkolwiek ruchow przez odpowiednie czesci ciata. Tak samo sie stanie w
przypadku wspomagania tradycyjnych metod poruszania sie, takich jak kroczenie czy
skakanie. Wystarczy wtedy jedynie spréobowa¢ wykona¢ dany ruch konczynami aby naped
osobisty wspart i zwielokrotnit jego moc, zasieg i szybko$¢. Zasady sterowania napedem
osobistym bedg przy tym podobne do tych wykorzystywanych w magnokrafcie. Takze
metoda wytwarzania wiru magnetycznego bedzie taka sama. Jedynie czestotliwosé
rotowania wiru magnetycznego bedzie znacznie wyzsza, aby uczyni¢ niemozliwym
wytwarzanie wiru plazmowego (ktory mogtby upali¢ rece uzytkownika). Jednak nawet gdy
predkos¢ katowa rotacji wiru magnetycznego bedzie zbyt wielka dla zabrania i
przyspieszania czgsteczek zjonizowanego powietrza, dysze wylotowe pednikbw mogag
zjonizowac¢ powietrze lokalnie. Stad w nocy powinno by¢ zauwazalne wydzielanie sie
charakterystycznego Swiecenia wokét pasa i butow tego napedu. Takze obce substancje
jakie normalnie moglyby przylega¢ do kombinezonu (np. btoto czy kurz) w napedzie
osobistym bedg elektryzowane i odrzucane przez odsrodkowa akcje wiru magnetycznego.

E3. Kombinezon z pednikami gtéwnymi w naramiennikach

W podstawowej wersji napedu osobistego opisanej wczesniej i pokazanej na
rysunku E2 pedniki gtbwne wbudowane sg w podeszwy butdéw. Rozwigzanie to wykazuje
jednakze powazng wade jakg jest zbior sit "B" (patrz prawa czes$¢ na rysunku E3). Sity te,
dziatajgc pomiedzy nogami uzytkownika, powodujg rozpieranie tych ndég w pozycje trwatego
rozkroku. W ich wiec wyniku ruchy uzytkownika muszg odbywacé sie bez zginania n6ég w
kolanach i przy ich utrzymywaniu w statym rozkroku, co w efekcie uniemozliwia osigganie
petnej swobody i wygody (nie wspominajgc juz ze wyglada nieco niezgrabnie, dziwacznie i
po prostu Smiesznie).

Aby wyelimowac owe sity "B" zaprojektowana moze zosta¢ inna wersja kombinezonu
napedu osobistego. Pokazano jg na rysunku E4 (a). W wersji tej pedniki gtébwne zostaty
usuniete z podeszw butéw i umieszczone w epoletach (1) na ramionach uzytkownika. Z
punktu widzenia zasady dziatania napedu takie przemieszczenie pednikow z butéow do
naramiennikow nie wprowadza wiekszej zmiany. Jednakze dla uzytkownika oznacza to
uwolnienie nég od niepozadanych sit i umozliwienie ich swobodnych ruchow. Stad owa
wersja kombinezonu bedzie stosowana w kazdej sytuacji wymagajacej uzycia nog. Jej
wadg bedzie jednak blisko§¢ do gtowy zrodet silnego pola magnetycznego (tj. obu
pednikéw gtéwnych). Stad twarz i gtowa uzytkownika w tej wersji muszg zostaé ostoniete
szczegolnie dobrze. W przypadku wiec gdy zachodzi niebezpieczenstwo, ze warstewka
kremu ochraniajgcego skére twarzy moze zostac starta (np. w wyniku wykonywanej pracy),
koniecznym sie staje ubieranie przez uzytkownika specjalnej maski, opisanej juz przy koncu
podrozdziatu E1.

Oczywiscie istnieje mozliwos¢ ze po natozeniu na skore gtowy warstewki kremu
ochronnego oraz po przesterowanie pola napedu na wydatek nieszkodliwy dla zdrowia (np.
na pole niepulsujgce takie jak wytwarzane przez magnesy state), uzytkownicy wersiji
napedu osobistego z pednikami w epoletach latali tez bedq zupetnie bez zadnego nakrycia
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gtowy - np. patrz UFOnauta zwany Ausso z rysunku R4. W takim jednak przypadku ich
wszystkie wiosy na gtowie ulegng silnemu naelektryzowaniu i staé bedg deba, sprawiajac
niesamowite wrazenie na postronnych widzach - patrz istoty nadprzyrodzone opisane w
podrozdziale R4.1.

Z powodu tendencji tego napedu do poszerzania ramion uzytkownika przez
nawzajem odpychajgce sie pedniki gtbwne umieszczone w epoletach (patrz sity "B" w
prawej czesci rysunku E3), ta wersja napedu osobistego nada uzytkownikowi
charakterystycznego trojkatnego (barczystego) ksztattu.

Niekiedy epolety zawierajgce pedniki gitdwne mogq zostaC potaczone z pasem za
posrednictwem specjalnych szelek (patrz rysunek R4). Takie skrzyzowane szelki powoduja,
iz wzajemne potozenie pednikow gtownych i bocznych jest bardziej stabilne i niezawodne.
Eliminujg one takze tendencje do poszerzania ramion uzytkownika wspomniang
poprzednio.

W przypadkach gdy wymagane jest wykonanie ciezkich prac fizycznych, omawiana
tu wersja napedu moze rowniez zostaC wzmocniona poprzez dotozenie dodatkowych
bransolet z pednikami wspomagajacymi. Na rysunku E4 (a) bransoletki takie oznaczono
przez (3).

E4. Wersja napedu osobistego z poduszkami wokoét bioder

Kombinezony napedu osobistego mogg zosta¢ poddane dalszym réznorodnym
modyfikacjom, dostarczajgcym im wymaganych zalet operacyjnych. Kolejna z takich
zmodyfikowanych wersji pokazana zostata na rysunku E4 (b). W wersji tej, dtonie
uzytkownika ostoniete sg przed dziataniem silnego pola magnetycznego za pomocag
specjalnego ekranu. Stad wersja ta pozwala na wyeliminowanie rekawic uzywanych w
kombinezonie standardowym z rysunku E2. To z kolei umozliwia precyzyjniejsze dziatania
reczne (np. w celu zmontowania jakiego$ skomplikowanego urzgdzenia) bez koniecznosci
wylaczania dziatania pednikdw napedu.

W opisywanej tu modyfikacji kombinezonu, odpowiednie poduszki ostaniajace (1)
zostajg doszyte wokdét osmio-segmentowego pasa (3). Poduszki te wypetnione sg helem, tj.
gazem jaki wykazuje najwyzszg oporno$¢ na zjonizowanie (ij. jaki posiada najwyzszy
potencjat elektryczny jonizacji). Powierzchnia wewnetrzna obwodu tych poduszek posiada
wbudowany ostone magnetorefleksyjng (2). Z uwagi na tg ostone, pole magnetyczne
wytwarzane w pednikach z pasa nie moze dziatac tak silnie na rece uzytkownika jak by ono
dziatato w przypadku uzycia kombinezonu standardowego. Stad w wersji tej rece nie muszg
by¢ ostaniane za pomoca rekawic. Poduszki (1) podzielone sg przegrodami (4) na osiem
oddzielnych komor podobnych do komor z kotnierza bocznego magnokraftu. Kazdy wiec
pednik z pasa (3) utrzymywany jest w oddzielnej komorze. To z kolei czyni niemozliwym
wytwarzanie wiru plazmowego jaki podazatby za wirem magnetycznym wytwarzanym przez
pedniki w pasie. Stad wyeliminowane jest niebezpieczenstwo upalenia rgk uzytkownika.
Jednakze kombinezon z poduszkami wokot bioder wyglada bardzo niezwykle, jako ze czyni
on uzytkownika podobnym do gruszki.

Czes¢ (b) rysunku E4 pokazuje takze alternatywng ostone gtowy uzytkownika
napedu osobistego. Jest nim przezroczysty i magnetycznie nieprzenikalny hetm (5) jaki w
niektorych modyfikacjach moze zastepowaé kaptur i krem grafitowy z kombinezonu
standardowego. Powinno tu by¢ podkreslone, ze podobnie jak kazde inne nakrycie gtowy
Zilustrowane w niniejszym rozdziale hetm taki moze zostaC uzyty praktycznie z kazdg
wersjg nhapedu osobistego, nie tylko z wersjg z poduszkami wokot bioder.

E5. Osiagi napedu osobistego
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Najwazniejszym osiggiem napedu osobistego jest to, iz pozwoli on uzytkownikowi na
latanie w powietrzu bez konieczno$ci odwotywania sie do uzycia jakiego$ widocznego
wehikutu. W ten sposéb, bedac jedynie wyposazony w odpowiedni kombinezon ktory i tak w
wiekszosci sytuacji musiatby on przywdziewac¢ w celach ubiorczych, uzytkownik w kazdej
chwili moze wznie$¢ sie w powietrze i przelecieC na dowolny dystans z szybkoscig
ograniczang jedynie koniecznoscig oddychania.

Naped osobisty umozliwia tez wspomaganie tradycyjnych sposobow poruszania sie
(np. skakania, chodzenia, ptywania), zwiekszajgc ich zasieg i szybkos¢, czynigc je
efektywniejszymi niz normalnie, oraz powodujgc ich funkcjonalne poszerzenie. Dla
przyktadu pozwala on na: wskakiwanie z poziomu ulicy bezposrednio na dachy
najwyzszych budynkow, doganianie w biegu najszybszych samochoddéw, chodzenie po
powierzchni wody, chodzenie po suficie z glowg skierowang w dét, czy wchodzenie na
pionowe Sciany z poziomym potozeniem ciata (jak to czynig owady).

Naped osobisty posiada tez mozliwo$¢ potegowania i zwielokratniania sity fizycznej
uzytkownika. Mozliwos¢ taka rodzi sie =z uzycia pednikdbw wspomagajgcych
zamocowywanych jak zegarki na przegubach obu ragk. Wyposazony w nie uzytkownik
bedzie w stanie wywracac¢ cate budynki, wyrywac¢ drzewa z korzeniami, podnosi¢ ogromne
gtazy, oraz dokonywac wszelkich innych prac wymagajacych ponadludzkiej sity.

Naped osobisty dostarczy tez swojemu uzytkownikowi wielu niezwyktych zdolnosci
nieosiggalnych innym sposobem. Jednym z przyktaddéw takich zdolnosci jest odpornos¢ na
kule i pociski uzyskiwana dzieki otoczeniu uzytkownika wirujgcym polem magnetycznym
formujgcym rodzaj "pancerza indukcyjnego”. Innym niezwyktym atrybutem napedu
osobistego jest mozliwosC uczynienia uzytkownika niewidzialnym. Niewidzialnos¢ taka
uzyskiwana jest poprzez uformowanie z pola magnetycznego odpowiedniej soczewki
magnetycznej. Soczewka taka odchyla droge promieniowania $wietinego, czynigc
obecno$¢ uzytkownika tego napedu niezauwazalng dla postronnego obserwatora.

E6. Podsumowanie atrybutéw magnetycznego napedu osobistego

Dla cywilizacji tak nisko zaawansowanej jak nasza, ktora jeszcze nie dorobita sie ani
magnokraftu, ani tez jego personalizowanej wersji w postaci napedu osobistego, istotna jest
znajomos¢ atrybutdw magnetycznego napedu osobistego. Wszakze sity konfederacji
cywilizacji kosmicznych okupujacych naszg planete, czesto bedg wyposazone w taki
wiasnie naped. Z tego tez powodu jest istotnym abysmy nauczyli sie rozpoznawac fakt
uzycia takiego napedu w naszym poblizu, a takze abySmy byli w stanie identyfikowac i
rozumie¢ pochodzenie i mozliwosci jego najwazniejszych atrybutéw.

Magnetyczny naped osobisty dostarcza wykorzystujgcym go osobom szeregu
unikalnych i niezwykle uzytecznych cech. Wiekszos¢ z nich podobna jest w efektach do
atrybutéw magnokraftu, aczkolwiek istniejg tez i cechy jakie wystgpig jedynie w przypadku
uzycia napedu osobistego. Najwazniejsze atrybuty magnetycznego napedu osobistego,
jakie umozliwiajg zidentyfikowanie faktu jego uzycia, sg jak nastepuje:

#1. Konieczno$¢ ubierania przez uzytkownikow specjalnego kombinezonu.
Kombinezon ten niewiele sie r6zni od ubrah noszonych wspoétczesnie, aczkolwiek obejmuje
sobg réowniez nakrycie gtowy stad podstawowa jego wersja przypomina nieco uniformy
noszone przez mnichow i zakonnice. Na kombinezon ten sktadajg sie:

a) Buty, ktérych podeszwy zawierajg wbudowane miniaturowe pedniki gtdwne.
Niekiedy pedniki te mogg zostaé przeniesione z butéw do naramiennikow.

b) Osmio-segmentowy pas zawierajacy pedniki boczne.

c) (Niekiedy) Dwie bransoletki zaktadane na nadgarstki (lub nawet
zamocowywane do zewnetrznych powierzchni rekawic przywdziewanych na dionie) a
zawierajgce pedniki wspomagajgce jakie dopomagajg w ciezkich pracach fizycznych. Owe
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pedniki wspomagajgce nie sg wykorzystywane podczas lotow, stad sg one zaktadane tylko
jesli wymagane jest zwiekszenie sity fizycznej uzytkownika.

d) Komputer sterujgcy zamontowywany w tylnej czesci szyi.

e) Jednoczesciowy kombinezon obejmujacy takze kaptur lub hetm.

f) (Niekiedy) Peleryne przyszytg do rekawdéw i strony grzbietowej
kombinezonu. W przypadku lotdw w powietrzu, po rozpostarciu jak skrzydta peleryna ta
dostarczy uzytkownikowi dodatkowych atrybutéw aerodynamicznych (podobnych to tych
wytwarzanych przez dzisiejsze lotnie) jakie zwiekszg plynnosé jego manewrdw.
Roéwnoczesnie jednak nada mu nieco odpychajgcego wygladu btoniastego nietoperza.

g) Rekawice z btono-podobnymi tgcznikami pomiedzy palcami.

h) Krem na bazie grafitu do pokrywania fragmentow skory uzytkownika
wystawionej na dziatanie silnego pola magnetycznego (np. jego twarzy). W niektorych
wypadkach krem ten moze zostac¢ zastgpiony maskg ochronng na twarz podobng do masek
uzywanych przez rabusiow bankowych.

#2. Koniecznos¢ przyjmowania przez ciato szczegoélnej postawy charakteryzowanej
przez: sztywno wyprostowane nogi utrzymywane w ciggtym rozkroku (lub zakrzywione w
pozycje kucajgca), dionie odepchniete daleko od pasa, palce rozcapierzone, itp. Ponadto,
wszystkie wtosy "stojace deba" z powodu dziatania tadunkéw elektrycznych gromadzacych
sie na powierzchni uzytkownika. W niektérych przypadkach uzytkownik tego napedu
poruszat sie tez bedzie z rekami wyciggnietymi do przodu lub rozpostartymi z bokow ciata.
Powyzsze czyni postawe i ruchy uzytkownika napedu osobistego wygladajgce bardzo
nienaturalnie i niezrecznie (aczkolwiek w akcji mogace zadziwi¢ swg efektywnoscig i
zrecznoscia).

#3. Powodowanie jarzenia sie oczu a niekiedy réwniez i zebow uzytkownika. Silne
fluorescencyjne $wiecenie sie tych oczu i zebow jest powodowane przez oddziatywanie na
nie poteznego pola magnetycznego (podobnie jak niektore odmiany niewidzialnego
promieniowania elektromagnetycznego powodujg jarzenie sie oczu u oswietlonych nim
zwierzat). Z kolei takie silne jarzenie sie oczu i/lub zebdw, czesto akompaniowane przez
Swiecenie sie kombinezonu napedu osobistego, nadaje uzytkownikowi tego napedu bardzo
niezwyktego, "nadprzyrodzonego" wygladu.

#4. Zdolnos¢ osoby ubierajgcej taki naped do dokonywania dziatan zaprzeczajgcych
prawom fizyki. Przyktadowo jest ona zdolna do bezgtosnego latania w powietrzu
potaczonego z mozliwoscig przyjmowania dowolnej orientacji ciata niezaleznej od
panujacych sit przyciggania grawitacyjnego (np. oprocz zwyktego stania na podtodze, takze
mozliwosci zwisania z sufitu, poziomego stania na scianach, pochylania sie pod dowolnym
katem, itp.). Sterowanie pozycjg zajmowang przez ciato nie wymaga dokonywania zadnego
ruchu, bowiem odbywa sie poprzez przetwarzanie przez komputer kontrolujgcy bioprgdow
pobieranych bezposrednio z szyi uzytkownika.

#5. Zdolnos¢ do wspomagania normalnych sposobdw poruszania sie (np. skakania,
chodzenia, ptywania). Takie wspomaganie czyni mozliwym dokonywanie poruszen jakie
zdajg sie zaprzeczacC naszemu obecnemu zrozumieniu praw natury i mozliwosci cztowieka,
dla przykfadu:

a) Spacerowania po suficie w pozycji do géry nogami.

b) Kroczenia w goére lub dét pionowych Scian z ciatem przymujgcym pozycje
pozioma (tj. w sposob jak to czynig owady).

c) Dokonywania skokéw na ogromne wysoko$ci i odlegtosci (np. wskakiwanie
z chodnikéw bezposrednio na dachy okolicznych budynkow). Skoki te odbywaty sie bedg
albo przy sztywno wyprostowanych nogach i to bez jakiegokolwiek ich zginania w kolanach,
albo nawet kiedy osoba je dokonujgca wyglada jakby kucata.

d) Spacerowanie po powierzchni wody.

#6. Niezwykte zdolnosci nabywane przez nosicieli napedu osobistego. Wymienmy
niektore z nich:
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a) Odpornos¢ na kule wynikajgca z zabezpieczajgcego dziatania "pancerza
indukcyjnego”.

b) Czynienie sie niewidzialnym poprzez wigczenie dziatania "soczewki
magnetycznej" jaka ugina droge swiatta.

c) Poruszanie sie (latanie, chodzenie, lub skakanie) z predkosciami
ograniczanymi jedynie przez funkcje fizjologiczne ciat uzytkownikdéw (gtdwnie przez
mozliwo$¢ oddychania). Takie szybkie poruszanie sie nie wymaga przy tym uzycia zadnego
widocznego wehikutu.

d) Niezwykta sita fizyczna uzyskiwana dzieki akcji pednikdw wspomagajacych.
Sita ta pozwala na wywracanie budynkéw, wyrywanie drzew z korzeniami, podnoszenie
ogromnych skat, oraz wykonywanie innych prac jakie na obecnym poziomie naszej wiedzy
wygladajg jako wymagajace sit nadprzyrodzonych.

e) Biologiczna sterylizacja otoczenia poprzez zabijanie mikroorganizmow jakie
znajdujg sie w zasiegu poteznego pola napedu (sterylizacja ta z kolei moze spowodowac
réznorodne konsekwencje biologiczne).

#7. Wymuszanie magnetycznych zmian w otoczeniu, podobnych do zmian
powodowanych przez naped magnokraftu. Ich przyktady beda obejmowaé: magnetyczne
wypalanie sladéw pod podeszwami butéw zaopatrzonych w pedniki, odrzucanie od
kombinezonu substancji i obiektow z otoczenia (np. btota i kurzu), elektryzowanie
materiatéw izolacyjnych (np. wtoséw ktére u uzytkownikéw tego napedu zawsze beda staty
deba), jonizowanie powietrza (jakie przy przyciemnionym swietle moze sie nawet jarzy¢ w
okolicach pasa i butow), produkcja aktywnego ozonu ktérego zapach bedzie towarzyszyt
uzytkownikowi tego napedu (zapach ten przez osoby niezorientowane moze zostaé
pomylony z zapachem siarki), itp.

W uzupetieniu do powyzszych informacji warto tu uwypuklié, iz uzytkownicy
magnetycznego napedu osobistego pierwszej generacji uzyskujg wszystkie swoje
nadzwyczajne zdolnos$ci tylko w przypadku gdy ubierajg oni kombinezon tego napedu oraz
gdy jego pedniki pozostajg wiaczone. Praktyczna (i jedyna) wiec metoda obezwiadniania
uzytkownikow tego napedu polegataby na radzeniu sobie z nimi tylko w chwili gdy z
jakiegos tam powodu nieopatrznie zdjeli oni ten kombinezon (np. dla zazycia kagpieli).
Oczywiscie po jego zdjeciu uzytkownicy ci stajg sie tak samo podatni na wszelkie
niebezpieczenstwa jak wszyscy inni smiertelnicy, za$ ich jedyng obrone zaczyna stanowic
zwykta sita, sprawnos¢ i trening fizyczny oraz posiadana inteligencja (patrz tez podrozdziat
R4).
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Rys. E1. PodobiehAstwa pomiedzy uktadami napedowymi magnokraftu oraz magnetycznego napedu
osobistego.

(Géra) Magnokraft typu K3 lecgacy w pozycji "wiszace]" (pordwnaj tg pozycje z pozycjg
"stojacq" zilustrowang na rysunku F4).

(D6t) Uklad napedowy magnetycznego napedu osobistego, formujacy strukture
odpowiadajgca ksztattowi sylwetki ludzkiej. Uktad ten dostarcza zasady dla wyprodukowania
kombinezonu magnetycznego napedu osobistego. Osoby wyposazone w taki naped beda mogty
lata¢ w powietrzu bez uzycia jakiegokolwiek widocznego wehikutu. Pokazany tu uktad sktada sie z
osmiu pednikdw bocznych (oznaczonych U, V, W, X) zamontowanych do wnetrza odpowiednio
skonstruowanego pasa. Pedniki te wytwarzajg site nosng (R) (od angielskiego "repulsion").
Ponadto, uktad posiada tez dwa miniaturowe pedniki gtéwne (oznaczone jako Mg, ML)
zamontowane w podeszwach prawego i lewego buta. Wytwarzajg one sity stabilizujgce (A) (od
angielskiego "attraction forces"). Ciato (1) uzytkownika tego napedu dostarcza "szkieletu nosnego"
(albo "ramy") jaka wigze te pedniki w jeden kooperujacy system ale jednoczesnie utrzymuje je
wszystkie w wymaganej odlegtosci od siebie.
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Rys. E2. Standardowy kombinezon napedu osobistego. Pokazano jego ogdlny wyglad i
elementy sktadowe. Uzytkownicy takiego napedu bedg w stanie bezgtosnie lataé w
powietrzu, spacerowac¢ po powierzchni wody, wykazywac¢ odpornos¢ na dziatanie broni
palnej, stawac sie niewidzialnymi, itp. Na kombinezon ten sktadajg sie: (1) buty ktérych
podeszwy zawierajg wmontowane pedniki gtdwne; (2) osmio-segmentowy pas zawierajacy
pedniki  boczne; (3) jednoczesciowy kombinezon  wykonany <z  materiatu
magnetorefleksyjnego, jaki obejmuje takze kaptur (5) lub chetm; (4) rekawice z
btonopodobnymi tacznikami pomiedzypalcowymi. Wszystko to uzupetnione jest kremem na
bazie grafitu jaki okrywa odstoniete czesci skéry dla zabezpieczenia ich przed dziataniem
silnego pola magnetycznego, oraz komputerem kontrolnym zamocowywanym z tylu szyi,
jaki odczytuje bioprady uzytkownika i zamienia je na dziatania napedowe. Kiedy ciezsza
praca musi zosta¢ wykonana, dodatkowe bransoletki zawierajgce pedniki wspomagajgce
mogg by¢ naktadane na przeguby rak (pokazane jako (3) na rysunku E4 "a"). Pedniki te
kooperujg z pednikami z pasa i butdw, dostarczajgc uzytkownikowi napedu
"nadprzyrodzonej" sity fizycznej, np. umozliwiajgcej mu wyrywanie deboéw z korzeniami,
unoszenie ogromnych gtazéw, powalanie budynkdw, itp.
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Rys. E3. Sity magnetyczne formowane przez naped osobisty. Pokazano uktad sit
zewnetrznych (patrz lewa sylwetka) i wewnetrznych (patrz prawa sylwetka). Nalezy
zauwazy¢ ze oba te uklady sit neutralizujg sie nawzajem. Podczas gdy sity "R" i "A"
dziatajgce w przeciwstawnych kierunkach rozciggajg ciato uzytkownika, sity "Q"
rownoczesnie je Sciskaja. Jedynie sity "B" pozostajg niezrownowazone, utrzymujgc nogi
uzytkownika w ciggtym rozkroku utatwiajgcym identyfikacje faktu uzycia tego napedu.

(lewy) Uktad sit zewnetrznych formowany wskutek oddziatywania pednikow napedu
osobistego z polem magnetycznym otoczenia. Sity te obejmuja: R - site nosng wytwarzang
w wyniku oddziatywan odpychajacych z polem otoczenia; A - sity stabilizacyjne wytwarzane
w efekcie oddziatywan przyciggajacych. Indeksy: R - (right) prawa, L - (left) lewa.

(prawy) Uktad sit wewnetrznych formowanych w wyniku oddziatywania pednikéw
magnetycznych pomiedzy sobg. Sity te obejmujg: B - sity wzajemnego odpychania sie od
siebie obu pednikdw gtébwnych (powodujg one state odseparowanie (rozkrok) nog
uzytkownika); F - sity wzajemnego odpychania sie od siebie pednikow bocznych (powodujg
one rozprezanie sie pasa); Q - sity wzajemnego przyciggania powstajgce pomiedzy kazdym
pednikiem gtéwnym i kazdym pednikiem bocznym (jesli wytrgcone z réwnowagi poprzez
zgiecie nodg, sity te powodujg latanie uzytkownika w pozycji przykucnietej ze skrzyzowanymi
nogami).
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Rys. E4. Modyfikacje standardowego napedu osobistego. Pokazane tu przyktady dwoch
takich modyfikacji wcale w rzeczywistych napedach nie muszg zosta¢ uzyte w doktadnie
takim samym zestawie.

(a) Wersja napedu osobistego z pednikami giéwnymi zamontowanymi w epoletach.
Pokazane zostaty: (1) jeden z dwoch pednikow gtéwnych; (2) oSmio-segmentowy pas
zawierajgcy pedniki boczne; (3) jedna z dwdch bransoletek wspomagajacych zaktadanych
na przeguby rak (niekiedy mogg one tez przyjmowac¢ forme kwadratowych ptytek
naszywanych na gornej powierzchni rekawic uzytkownika). Bransoletki te zawierajg
dodatkowe pedniki wspomagajgce (nie uzywane do lotéw) jakie zwielokratniajg site fizyczng
uzytkownika kiedy musi on dokonywaé jakiejs pracy fizycznej. Rysunek ukazuje tez
skrzydtopodobng peleryne przyszytg do skafandra wzdtuz kregostupa i tytu rekawow, jaka
aerodynamicznie powieksza ptynnos$¢ lotow (jak wspétczesna lotnia). Dla zwiekszenia
wytrzymatosci i statecznosci tego kombinezonu, czasami dwie skrzyzowane szelki
wzmachniajgce bedg dodatkowo tgczyty pas z epoletami (patrz rysunek R4).

(b) Wersja napedu osobistego z przezroczystym hetmem oraz ochronng poduszkg
wokot bioder. Pokazane zostaty: (1) poduszki otaczajgce biodra jakie chronig rece
uzytkownika napedu przed dziataniem silnego pola magnetycznego i elektrycznego; (2)
magnetycznie nieprzenikalny ekran oraz przeciw-elektrostatyczna izolacja montowane na
zewnetrznych powierzchniach poduszek; (3) jeden z segmentéw o$mio-segmentowego
pasa zawierajgcego pedniki boczne; (4) jedna z przedziatek jaka dzieli poduszke na osiem
oddzielnych komér (kazda z tych komor izoluje jeden pednik boczny); (5) magnetycznie
nieprzenikalny hetm ostaniajacy gtowe.



